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1. WSTEP.

1.1. Zakres specyfikaciji.

Specyfikacja zawiera ogolne dane o inwestycji, ng@asady prowadzenia robot
oraz specyfikacje szczegétowe dotyoz wykonania i odbioru robot zgaanych

z budow sieci wodocigowej w Mokronosie Gornym, Gm.aly Wroctawskie.

1.2. Wykorzystanie materiaty:

- Projekt budowlany wodoggu.

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004r. w sprawie
szczegOtowego zakresu i formy dokumentacji projelkjo specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz prograommkcjonalno — aytkowego.
2. INFORMACJE O INWESTYCJI.

2.1. Inwestor.

Gmina Katy Wroctawskie

ul. Rynek — Ratusz 1, 55 — 08@t¢ Wroctawskie

2.2. Nazwa i adres inwestycji.

Budowa sieci wodoggowej w Mokronosie Gornym Gm.ay Wroctawskie.

2.3. Materiat i dtugéci wodocagu.

Sie¢ wodochgowa:

-z rur PE 100 SDR 17 D160 scknej dtugdci 337 m,

- z rur PE 100 SDR 17 D110 scknej dtugdci 838,8 m,

taczna dtugéc sieci- L =1175,8 m.

2.3.2. Uzbrojenie wodoggu:

. trojnik kotnierzowy DN150 ,

. trojniki kotnierzowe redukcyjny PE 80akzgiecia 90 st. SDR 160/110,
. trojniki kotnierzowe redukcyjny PE 80atkzgiecia 90 st. SDR 110/90

. zasuwy kotnierzowe zeliwa sferoidalnego typu E DN 150,

. zasuwy kotnierzowe zeliwa sferoidalnego typu E DN 100 ,

. zasuwy kotnierzowe zeliwa F5 DN 80,

. zasuwy ziemne DN 32,

. hydranty nadziemnezzeliwa sferoidalnego DN 80,

. nawiertki,

. zasuwy do przykczy domowych z kacowka gwintowary

Nalezy stosowad uzbrojenie wg, wymaggapodanych w dokumentacji projektowe;j.

3. WARUNKI REALIZACJI INWESTYCJI.

3.1. Warunki terenowe.

Sie¢ wodochgowa prowadzonagdzie gtownie w drogach gminnych,egziowo w

drodze wojewodzkiej. Przgjia poprzeczne pod dregvojewddzlk nalezy wykona metodami
bezwykopowymi — przecisk ragiiochronn.
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot OST.

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclanigj (OST) § wymagania ogolne dotyaee
wykonania i odbioru robét, ktore zostawykonane w ramach przebudowy i budowy sieci
wodochgowej, budowy i przegcia przyhczy w miejscowéci Mokronos Gorny gm. ity
Wroctawskie.

Zapisy Ogolnej Specyfikacji Technicznej nalestosowd w powiazaniu ze Szczegotowymi
Specyfikacjami Technicznymi, informacjami ogolnyndiokumentacj projektow.

1.2. Zakres stosowania OST.

Specyfikacja Techniczna OST jest stosowana jak&cd2okumentéw

Przetargowych i Kontraktowych. Wykonawca stosovi@bsdzie do norm, instrukcji i
przepiséw w kwestiach nie opisanych przez Specgjikdiechniczne dlace sktadow czescia
Dokumentow Kontraktowych.

Ogodlna specyfikacja techniczna omawia ogélne zagadntechniczne zwkane z realizagj
inwestycji okrglonej w p. 1.1

1.3. Zakres rob6t obych OST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogélne, wspolne dla
wszystkich robo6t przewidzianych przy budowie wodgai

Zakres robot obejmuje budgwieci wodocigowej w m. Mokronos Gorny gm.aity
Wroctawskie.

1.4. Niektore okrdenia podstawowe:

1.4.1. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnietmwazujacymi przepisami,
stanowacy urzdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zsiarokolicznagci
zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przex@wawe, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
1.4.3. Inspektor nadzoru - osoba wyznaczona praezadviagcego do

kontrolowania prawidtow&ri wykonywania robét zgodnie z obaujacymi przepisami,
Umowa, Projektem Budowlanym i SpecyfikacJechniczia

1.4.4. Rejestr obmiarow - akceptowany przezivera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyligze
szkicow i ew. dodatkowych zgdznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera.

1.4.5. Materiaty - wszelkie tworzywa niezine do wykonania robét, zgodne z
dokumentagj projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pinegniera.
1.4.6. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwatych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.
1.4.7. Odpowiednia (bliska) zgodito- zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oléleny - z przeaitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdldwlanych.

1.4.8. Podtee - grunt rodzimy lub nasypowy,zgey pod nawierzchaido gkbokasci
przemarzania.

1.4.9. Polecenie Inspektora - wszelkie poleceriakazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru, w formie pisemnej, dotygz sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.10. Projektant - uprawniona osoba prawna lycfina ledaca autorem dokumentacii
projektowej.



1.4.11. Przetargowa dokumentacja projektowazsccdokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.
1.4.12. Rekultywacja - roboty mae na celu uposzlkowanie i przywrdocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji real@dudowlanego.

1.4.13. Zadanie budowlane <§& przedsiwzigcia budowlanego, stanoyza odebna

calas¢ konstrukceyjm lub technologicza zdolm do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji technicznazytkowych.

1.5. Ogo6lne wymagania dotygz robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jg&kach wykonania oraz za ich zgodito

z dokumentagj projektowa, OST, SST i poleceniami Inspektora.

Wykonawca stosowat sbedzie do norm, instrukcji i przepiséw w kwestiach

nie opisanych przez Specyfikacje Techniczedabe sktadow Dokumentéw Kontraktowych.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajicy w terminie okréonym w dokumentach umowy przeieaWykonawcy

teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgoaiaiei prawnymi i administracyjnymi,
dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumengaiojektowej i specyfikaciji
technicznych.

Wykonawca przejmug teren budowy zatzy do protokétu przekazania szczegétowy opis
jego stanu i sposobu zagospodarowania ewentuatosvera dokumentagj fotograficzm,.
Wykonawca uzgodni przed véejem z robotami na dziatki os6b prywatnych warunki
korzystania z terenu - termin rozpecia i zakaczenia robét, sposéb odtworzenia
nawierzchni itp. Po zakmzeniu robot Wykonawca uzyska odz8ago wiaciciela
oswiadczenie o doprowadzeniu terenu do stanu zgodnegtaleniami wgpnymi.
Wykonawca zapewni obstageodezyjn budowy.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentagj projektows stanowi projekt budowlany z uzgodnieniami i pozevoami

w rozumieniu ustawy Prawo Budowlane.

Wykonawca w ramach ceny wykona dokument@gwykonawcz obejmujca catasé

robot.

1.5.3. Zgodné&é robot z dokumentagijprojektows i specyfikacjami technicznymi (ST).
Dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczraz alodatkowe dokumenty
przekazane przez igniera Wykonawcy stanowiczes¢ umowy, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nich@gobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie mize wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiastwiadomé Inspektora Nadzoru i
projektanta sprawagego nadzor autorski, ktory dokona odpowiednichaznipoprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabjalzgodne

z dokumentagj projektows, specyfikacjami technicznymi, przywotanymi normdrpizepisami.
Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w specyfikacjdelshnicznych &da

uwazane za wartii docelowe, od ktérych dopuszczalmeosichylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdweineéntéw budowli mugazbyc¢
jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentac;j
projektows lub ST i wptynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostanzasipione wigciwymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie oszk



Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modsegjaych i remontowych (,pod ruchem?).
Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw okresie
trwania realizacji kontraktuzalo zaka@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim zardem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W&Zrasci od potrzeb i pogpu robot projekt
organizacji ruchu powinien Byaktualizowany przez Wykonawoa bieaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i kkdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczge takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajc w ten sposob bezpiedmtwo pojazddw i pieszych. Wykonawca zapewni state
warunki widocznéci w dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jesnieodzowne ze
wzgledow bezpieczgstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne gaizenia zabezpieczgje keda
akceptowane przez gniera.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy wraz z projekteganizacji ruchu nie podlega gtnej
zapfacie i przyjmuje gj ze jest whczony w cen umowry. b) Zabezpieczenie terenu budowy w
robotach o charakterze inwestycyjnym. Wykonawctzebowhzany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktudo zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstalujecdzie utrzymywa tymczasowe urgdzenia zabezpieczge,
w tym: ogrodzenia, pgcze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,

dozorcow, wszelkie inngrodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéy zaptacie i przyjmuje Size jest
wiaczony w cer umowry. Wykonawca odpowiada przed \gicielami terenu za wykonywanie
prac zgodnie z uzgodnieniami.

Teren po zakaczeniu prac naley przywrécte do stanu pierwotnego, odtworzenie

nawierzchni drog wykortazgodnie z projektem odtworzenia i uzgodnienienezaoey

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykiazania robot Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepisow i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredze unika

uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrioi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zstivie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgdl na:

1. lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopomgalojazdowych,

2. srodki ostra@nosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa.

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnychpmieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pejdzd
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Materiaty tatwopalne &da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisa

i zabezpieczone przed dgsém 0sOb trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowazmiarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone

do wycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdow wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie

0 stzeniu wikszym od dopuszczalnego, o#lemego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadoweyte do rob6t bda miaty aprobat techniczia wydara
przez uprawnio®jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatéw narodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, &pkmczeniu

robot ich szkodliwéé zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagaechnologicznych wbudowania.zé8 wymagag tego odpowiednie
przepisy Zamawiagy powinien otrzymé&zgod: na wycie tych materiatdw od wiaiwych
organow administracji gastwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ichaycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawagj

1.5.8. Ochrona wiasioi publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp., zgtosi odpowiednim instytucjoradacym
wiascicielami tych uradzen zamiar rozpoagia robot w ich pob#u.

Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeryiem
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegs\wzasovy

dla wszelkiego rodzaju robadt, ktére maj¢ wykonane w zakresie przekenia instalaciji

I urzadzen podziemnych na terenie budowy wyni@jch z ewentualnych kolizji z
wykonywanym wodoegigiem.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia jakiejkolwiestaacji Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Inspektora i operatora instalacji orad4ie z nimi wspotpracowat dostarcza]
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw

Wykonawca kdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iagizn podziemnych wykazanych

w dokumentach dostarczonych mu przez Zamagagjo.

1.5.9. Ograniczenie ohkyzien osi pojazdow.

Wykonawca stosowssi¢ bedzie do ustawowych ograniazebciazenia na 6 przy
transporcie materiatlow i wypo&ania na i z terenu roboét. Uzyska on wszelkie njdnb
zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowychavagtadunkéw i w sposéb agty
bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera. Pojazdy i fadunki powodige
nadmierne obaizenie osiowe niedtla dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy
w obrebie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawszelkich robét w ten
Sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspeekto

1.5.10. Bezpieczsstwo i higiena pracy.

Wykonawca przed przygtieniem do roboét spogdzi plan bezpieczsstwa i ochrony zdrowia
BIOZ zgodnie z obovaizujacymi przepisami.

11



Podczas realizacji robot Wykonawogdhie przestrzedaprzepisow dotycrych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat

pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwychzdliwia oraz nie spetniggych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczgie,

socjalne oraz spezi odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigsste/a publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych

powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobdt i za wszelkie materiaty

i urzadzenia uywane do rob6t od daty rozpacia do daty zakiczenia robét (do wydania
potwierdzenia zakeczenia przez Inspektora).

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposéb, aby budowla byta w zadamcym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

J&ili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneato na polecenie
Inspektora powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 12 godzin po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowaniegdo prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze

centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytycXiére a w jakikolwiek sposéb zwizane
Z robotami i kdzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie {yaw, przepisow

I wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny

za wypetnienie wszelkich wymag@rawnych odngnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob gty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY.

2.1.7Zr6dka uzyskania materiatow.

Inzynier maze dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1. oznakowanie CE,

2. zostaty umieszczone w oklenym przez Komisj Europejsk wykazie wyrobow
majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpiéstea,

3. oznakowane znakiem budowlanym.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do rob6t Wykonawca ptagdszczegotowe informacje
dotyczice proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow i odpowiednigéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez lrzyniera.

Zatwierdzenie partii materialdw z danegodia nie oznacza automatycznie,

ze wszelkie materiaty z danegmdia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowdzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowania,

ze materialy uzyskane z dopuszczonegumlta w sposob ggty spetniaj wymagania ST
W czasie pospu robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych.
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Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiekrodet miejscowych widczapc w tozrédta wskazane przez
Zamawiajicego i jest zobowgrzany dostarcaylnzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych
oraz proponowanprzez siebie met@dvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatdw do robaét.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskaniakiai zwiru
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekulgwaciji terenu po ukieczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéwerenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowadb wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaInspektora.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nieghlzie prowadz
zadnych wykopdéw w olebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszohagne w
dokumentach umowy. Eksploata¢jsdet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami
prawnymi obowizujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwdrni materiatow.

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamibR materiatdw mogbyc¢
pobierane w celu sprawdzenia ich diavosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzgllem jakgci.

W przypadku, gdy Inspektoktzie przeprowadzat inspekojytworni, beda zachowane
nastpujace warunki:

Inspektor kdzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw
w czasie przeprowadzania inspekcji,

Inspektor kdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych@zi wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materiatébw przeznaczonych do realiaacjowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadgje wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z

terenu budowy, 40z ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na gycie tych materiatéw do innych robotzrie dla ktorych zostaty zakupione,
to koszt tych materiatdw zostanie przewéetowany przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane

materiaty, Wykonawca wykonuje na witasne ryzykazdecsk z jego nieprzyjciem

I niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane naéyedo czasu gdydola one potrzebne
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszcaeriachowaly swajjakos¢ i wkasciwos¢ do
robot i byty dost¢pne do kontroli przez kyniera. Miejsca czasowego sktadowania materiatow
beda zlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach uzgodnionychzyierem lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przekoNgwe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglmpozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonaywowiadomi layniera o swoim
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zamiarze co najmniej 3 tygodnie przeg/ciem materiatu, albo w okresie dizym, jéli bedzie
to wymagane dla badgrowadzonych przez fgniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mge by pézniej zmieniany bez zgody gniera.

3. SPRZAT.

Wykonawca jest zobowrany do aywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakdwykonywanych robot. Spek uzywany do robét powinien ldy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgetdem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w ST, programem zapewnienia fakdub projekcie organizacji robdt,
zaakceptowanym przez Inspektora; w przypadku buskalér w takich dokumentach spitz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera. Liczba i wydajn@& sprztu bedzie
gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniachAyniera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynagity do wykonania rob6t ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrogérpdowiska i
przepisami dotycgymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokument@iwerdzajicych dopuszczenie spitn
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacija projektowa lub ST przewwlmozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadon#ylniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptagjprzed ayciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liyniera, nie méoe by
pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostamprzez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkciwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkow transportu dmizie zapewni@prowadzenie robot zgodnie z zasadami dkrg/mi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach prirespektora, w terminie przewidzianym
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgaspetnid wymagania dotycze przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnyclhagétna osie i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie odpowiadaje warunkom dopuszczalnych olgein na osie
moga by¢ dopuszczone przez Inspektora, pod warunkiem pizgsvria stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigédnie z umoworaz za

jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robétichazgodné¢ z dokumentagj
projektows, wymaganiami ST, programem zapewnienia §akgrojektu organizacji robot oraz
poleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementow robét zgodnie z wymiaramzednymi okr&lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi néngie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek ldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostanpoprawione przez Wykonawoa wtasny koszt.
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Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckarzez Inspektora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladn&t.

Decyzje Inspektora dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdivdt eda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaabwy, dokumentacji projektowej i w
SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declgynier uwzgekdni wyniki
bada materiatow i robot, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wpltywajace na rozwzam kwestk.

Polecenia Inspektoragtla wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawgcpod grdba zatrzymania robot.

Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKQSCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia j&lon

Do obowiazkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobatyiviera
programu zapewnienia jagm, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia robaot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraggeljwykonanie rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyrmepirzyniera.
Program zapewnienia jas@ bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

organizac wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaeanibot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét, bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i pgogfowanie praktyczne, wykaz osob
odpowiedzialnych za jaké i terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementow robaot,

- system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalot wykonywanych robat,
wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli

- sposo6b oraz forengromadzenia wynikdéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposaob i ferpnzekazywania tych informacji gnierowi;

b) cz$¢ szczegotow opisupca dla kadego asortymentu robot:

wykaz maszyn i ueggdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techginzoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne, rodzaje isito
srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipiskezy,
kruszyw itp., sposob zabezpieczenia i ochrony tadunprzed utrat ich wiasciwosci w czasie
transportu,

- Sposob i procedampomiarow i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwayzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robot,

- Spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakmi robot.

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazong jakos¢ robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za pgtontrok robot i jakaci
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni systentrdadin wtaczapc personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezidne do pobierania prébek i badaateriatow
oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiynier maze zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalgj.
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Wykonawca kdzie przeprowadzgpomiary i badania materialdw oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedlkne, Inzynier ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewrnwykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i spret
badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiajacych procedury badaInspektor bdzie przekazywawWykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedagnigciach dotycacych uradzen laboratoryjnych,
sprztu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelutebod badawczych. 2eli
niedochgniccia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki badg Inzynier
natychmiast wstrzymazyicie do robét badanych materiatow i dépiye do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakbtych materiatow.

Wszystkie koszty zwazane z organizowaniem i prowadzeniem lhagaterialow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek.

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod

pobierania prébek, opartych na zasadzeyszystkie jednostkowe elementy produkciji
moa by¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do badla

Inspektor kdzie mie zapewniona mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie layniera Wykonawcaduizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostan przez Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich
bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenséenek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamavaey.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarytta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejnaypkiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowé@ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegat® przez layniera.
Przed przysipieniem do pomiarow lub bafiaWykonawca powiadomi Inspektora

0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badama.wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji Inspektora.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami bailgak
najszybciej, nie piniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakn
Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane Inspektorowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przezyniera.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor uprawniony jest d&aloywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatowradta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakey i producenta materiatow.
Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kofitrob6t prowadzonego przez
Wykonawe, bedzie ocenid zgodnd¢é materiatdw i robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikoéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor mae pobiera probki materiatow i prowadgibadania niezaimie od
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Wykonawcy, na swoj koszt. Zdi wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyas
niewiarygodne, to laynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badébo oprze siwytacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodobmateriatow i robot z dokumentagprojektows i SST.

W takim przypadku catkowite koszty powtornych lutddtkowych badai pobierania probek
poniesione zostarprzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor mae dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktdre posiadaj

1 oznakowanie CE,

2. zostaty umieszczone w oklenym przez Komisj Europejsk wykazie wyrobow majcych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpietzisva,

3. oznakowane znakiem budowlanym, zgodnie z Ustadn. 16 kwietnia 2004r. o wyrobach
budowlanych.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta,

a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
bada bgda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetridych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyovgazujacym

Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoavy d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedziathpa prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowizujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na biaco i beda dotyczy¢ przebiegu

robot, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem

osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej insiémazwiska oraz stanowiska
stizbowego. Zapisy &da czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumdrida oznaczone

kolejnym numerem za¢znika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy naty wpisywa: w szczegolngci:

§ dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

8§ dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

§ uzgodnienie przez hyniera programu zapewnienia jdkoi harmonograméw robat,

§ terminy rozpocgia i zakaczenia poszczegolnych elementéw robat,

8§ przebieg robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw

w robotach,

§ uwagi i polecenia lryniera,

8§ daty zarzdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

8§ zgtoszenia i daty odbioréw roboét zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych

I ostatecznych odbioréw robot,

8§ wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

§ stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggrh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazki z warunkami klimatycznymi,

§ zgodné¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentaciji
projektowej,
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§ dane dotycxre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
trakcie wykonywania robot,

§ dane dotycxre sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

§ dane dotycxce jakadci materiatldw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

8 wyniki prob poszczegoélnych elementow budowli dgaiem, kto je przeprowadzat,

8 inne istotne informacje o przebiegu robat.

Propozycje, uwagi i wygamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsgiab
przedta@one Irzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageiz zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniasi
Projektant nie jest jednak stepamowy i nie ma uprawniedo wydawania polede
Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiardw.

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pesti
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robdéprowadza giw sposob cigty
w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoblub certyfikaty zgodngci materiatow,
orzeczenia o jakai materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lrda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewiaijakdci. Dokumenty te stanowi
zakczniki do odbioru robo6t. Winny kyudosgpnione na kade zyczenie Inspektora.

(4) Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zaliczagsbprécz wymienionych w punktach (1), (3) rgstjace
dokumenty:

pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,

protokoty odbioru robat,

protokoty z narad i ustate

korespondengjzwiazara z budovd.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy &rla przechowywane na terenie budowy w miejscu odponeed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodugj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla liayniera i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot wykonywanydalzie nazyczenie i potrzeby Zamawigjego.

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie

z dokumentagj projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu Inspektora o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmnigj3 dni przed tym terminem.
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Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédmch podanych w przedmiarze robét lub w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obayzku ukaczenia wszystkich robét niegnych do
wykonania zadania i jego prawidtiowego funkcjonoveargodnie z dokumentagprojektows.
7.2. Zasady ok&hania ilasci robot i materiatow.

Dtugasci i odlegtaci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnynigda obmierzone
poziomo wzdha linii osiowe].

Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, okjosci beda wyliczone w m3
jako dtuga@¢ pomna:ona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢la wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Uradzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitab
zaakceptowane przezzyniera. Uradzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez
Wykonawe. Jezeli urzadzenia te lub spex wymagai bada atestujcych to Wykonawcadalzie
posiadé wazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie uradzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wania.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odngnym wymaganiom
ST, kedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob agty zachowanie dokladioi
wg norm zatwierdzonych przezzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét, a
takze w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikgch
przeprowadza siw czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlagggh zakryciu
przeprowadza siprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaazmieodzowne
obliczenia leda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W réaraku miejsca szkice madpy¢ dolaczone
w formie oddzielnego zat¢znika do rejestru obmiardw, ktérego wzor zostarzigodniony z
Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw robat.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

odbiorowi czsciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagdlnego pospu robaot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demtzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbegizle przeprowadzony niezwtocznie, nie
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pozniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolaydi
powiadomienia o tym fakcie hyniera. Jakéc i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia
Inspektor na podstawie dokumentow zawigrggh komplet wynikow badalaboratoryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontagjokumentagj projektows, SST i
uprzednimi ustaleniami. Roboty zanikeg lub ulegajce zakryciu:

a) sposob wykonania wykopow, ich obudowy, orazzighezpieczenia przed zalaniem wod
gruntows i z opadow atmosferycznych,

b) przydatnéci podtaza naturalnego, do budowy (rodzaj padtpstopi@ agresywneci,
wilgotnaosci),

c) jakasci wbudowanych materiatdw oraz ich zgodciaz wymaganiami Dokumentacji
Projektowej, ST oraz atestami producenta i norn@a@edmiotowymi,

d) odwodnienie wykopu,

e) utazenia przewodu na podto naturalnym i wzmocnionym,

f) sprawdzenie szczelba przewodow,

h) przygotowanie i wykonanie pocia,

i) wykonanie podsypki, obsypki i zasypki wykopow,

J) 0znaczenie ruroggu ta&ma identyfikacyjra,

k) wykonane zabezpieczenie i praceazaine z kolizjami i zblieniami do istnigjcych obiektow;
l) warstwy ochronnej zasypu oraz zasypu przewodowalvierzchni terenu,

m) zagszczenia gruntu nasypowego oraz jego wilgétno

n) podiza wzmocnionego, w tym jego grump, usytuowania w planie, ¢ggnych i gkbokasci
utozenia,

0) dtugaci i srednicy przewoddw wraz sposobu wykonaniappénia rur i prefabrykatow;

p) materiatdw aytych do zasypu i stanu jego ubicia,

8.3. Odbiodr czsciowy.

Odbiodr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonujegivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbi

robot dokonuje Inspektor.

8.4. Odbior ostateczny robot.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét.

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rze@zygo wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowe®do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na @nie o tym fakcie Inspektora.

Odbidr ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez #tyniera zakéczenia robot i przygcia dokumentow, o ktorych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaeporez Zamawiagego W obecriei
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbiege@ roboty dokona ich oceny jalaowej na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikéw baflapomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robot z dokumentagyrojektows i ST. W toku odbioru ostatecznego robot
komisja zapozna siz realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajych i
ulegapcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rafzofpetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych lub rob6t uzupetniggych w
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydaoid ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robot

w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odlmidgeymaganej dokumentacj
projektows i ST z uwzgtdnieniem toleranciji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésewvo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych

w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaéem robdt jest protokot

odbioru ostatecznego rob6t spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaamy przygotowanastpujace

dokumenty:

1. dokumentagjprojektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstavodekumentéw umowy i ew. uzupetniag
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty)

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST,

6. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialtéw zgodnie z SST
7. opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badgpomiarow
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrisSz ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towszzcych (np. na przet@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych
robot wigcicielom uradzen,

9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcgz roboét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopte mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nida
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae kzda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavdicggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawazanych z usugciem

wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i n&stch w okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjnydaizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu

z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiortestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ustalenia ogolne.

Podstaw ptatnaci jest cena ok&ona w umowie.

Cena kdzie uwzgtdniat wszystkie czynngi, wymagania i badania skladeg s¢

na wykonanie zadania, zgodnie dokumentacpjektows i ST i obejmowa:

8§ robocizr bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,

8§ wartag¢ zwzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynoaya

ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,

§ wartag¢ pracy spregtu wraz z towarzysecymi kosztami,

8§ koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
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§ podatki obliczone zgodnie z obaw&iujacymi przepisami,

§ koszt dostosowaniagsilo wymagé umowy i wymagéa zawartych w ST,

§ koszt wybudowania objazdow/przejazdéw, odbudoayiarzchni i organizacji ruchu.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne.

Koszt dostosowaniagto wymagéa umowy i wymagéa zawartych w ST obejmuje
wszystkie warunki okridone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione wtwysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagghu obejmuje:

§ ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéastwa ruchu, optaty dzieawy terenu, przygotowanie terenu,

8§ konstrukog tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier,
oznakowa i drenau, tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowagionowych,
poziomych, barier §wiatet,

utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWAZANE:

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414).

Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwecz dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyj(djP. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz. U. Nr 14, poz. 60

z p&niejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 27 marca 2003 r. 0 zmianie ustawsaw® budowlane oraz o zmianie
niektérych ustaw (Dz. U. Nr 80, poz. 718).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo Ochrimgdowiska (Dz. U. 01.62.627).
Rozporadzenie MinistreSrodowiska z dnia 29 listopada 2002 r. w sprawieunkoéw, jakie
nalezy spetné przy wprowadzanigciekédw do wad lub do ziemi oraz w sprawie
substancji szczegolnie szkodliwych dtadowiska wodnego (Dz. U. Nr 212, poz. 1799).
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpieczstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlanychz (V. z dnia 19 marca 2003 r.).
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. w sprawie informacji
dotyczicej bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigcsteva i ochrony
zdrowia (Dz. U. z dnia 10 lipca 2003 r.).

Ustawa z dn. 16. kwietnia 2004r. o wyrobach budowda.
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej $STwymagania dotycce wykonania i
odbioru robét zwgzanych z odtworzeniem trasy budowy sieci woalgawej w miejscoweci
Mokronos Goérny gm. Kty Wroctawskie.

1.2. Zakres stosowania SST.

Niniejsza specyfikacja techniczna SST1 stosowastgg&o dokument przetargowy i
kontraktowy przy realizacji robot olkdlenych w p. 1.1 .

1.3. Zakres robot obych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia robét zganych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
projektowanej trasy wodaogju.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysgkmwych.

W zakres robo6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wys&diowych
wchodz:

- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoikavego punktow gtéwnych osi trasy

i punktéw wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wa@zenie osi),

- wyznaczenie dodatkowych punktow wység&iowych (reperéw roboczych),

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochraieprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwday odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow.

Wyznaczenie obiektéw sieci i pragizy wodociagowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia 0si
obiektu i punktéw wysokaiowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty, ackrich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob utaieyjpdszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpouykby).

1.4. Okrglenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania @8y, punkty kierunkowe oraz

pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i z definicjami podanymi w OST ,\Whagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotygz robot.

Ogolne wymagania dotyaee robét podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotygz materiatow.

Ogo6lne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan

w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkagokoto 0,50 metra. Pale drewniane
umieszczone poza graniobot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny
mie¢ srednic; od 0,15 do 0,20 mi dlugbod 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych pémkt
nalezy stosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugn okoto 0,30 m, a dla
punktow utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diuggei od 0,04
do 0,05 m. Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZAT.

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu.
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Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt. 3.

3.2. Sprzt pomiarowy.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckowvych naley stosowa nastpujacy
sprz:t:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki ,

- faty,

- taSmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy kanalizacji i daygz jej punktow wysolkiiowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu.

Ogo6lne wymagania dotyaee transportu podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt.

4.2. Transport spezu i materiatow.

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tm@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST ,Wymigegodlne” pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny 6yvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7). Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien pggepd Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizag i wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.W oparciu o
materiaty dostarczone przez Zamawtago, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegtne do szczegotowego wytyczenia robot. Prace pom@powinny
by¢ wykonane przez osoby posiaatag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich ktlach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reperéeboczych. B¢dy te powinny by usunéte
na koszt Zamawiagego. Wykonawca powinien sprawélzizy rzdne terenu oké&one w
dokumentacji projektoweaszgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jesli Wykonawca
stwierdzi,ze rzeczywiste rgine terenu istotnie #dia sic od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiaddmitym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w
takim rejonie nie powinno léyzmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezAyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z r@nic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rednych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zostanwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe. Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie
moga by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przegniera. Punkty
wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punktyspednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone w
oznaczenia ok&ajace w sposob wytay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznadgzpowinny by zaakceptowane przezzyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznacze
czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan
zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgzse
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zestae odtworzone na koszt Wykonawcy.
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Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dlaidtowej realizacji robot naka do
obowiazkébw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownychrasiti punktow wysokaiowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdbwne pany by zastabilizowane w sposob
trwaty, przy wyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, azeaklowhzane do punktow
pomocniczych, potmnych poza granicrobot ziemnych.

Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdtosi trasy
kanalizacji i drogi, a tate przy kadym obiekcie igiynierskim.

Repery robocze naitg zalazy¢ poza granicami robét zaganych z wykonaniem trasy kanalizacji
i drogi oraz obiektow towarzyseych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdtutrasy. O ile brak takich punktow, repery robocze
nalezy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahidw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluazgjosiadanie, zaakceptowany przezytiera.
Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogtijpiwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw
panstwowych. Repery robocze powinnydyyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj
wyrazne i jednoznaczne olilenie nazwy reperu i jego¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu 0 dokumentagprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayergo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, gkoaej w dokumentacji projektowej.sQrasy
powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wigksze nik 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy naje
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdow wymienionych w pkt. 2.2. Usgaie
pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczaly, @ykonawca robét zagii je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonymi pozaigganbot. 5.5. Wyznaczenie przekrojéw
poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na
powierzchni terenu (okéeenie granicy robot), zgodnie z dokumenigajojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzetuatrion miejscach
zaakceptowanych przezzmiera.

Odlegtai¢ ta co najmniej powinna odpowiatdadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot.

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt. 6.

6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych.

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagemi podanymi w pkt. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST ,Wymagagdne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
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Jednostlk obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagagd@ne” .

8.2. Sposbb odbioru robat.

Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub pidaitu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada tgnierowi.

9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici.

Zgodnie z umow .

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena za cale zadanie obejmuje wytyczenia traspktow wysokdciowych.
PRZEPISY ZWAZANE:

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtowny Urzad Geodez;ji
| Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdatGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUID83.
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ROBOTY ZIEMNE
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej S5& wymagania dotycice wykonania i
odbioru liniowych roboét ziemnych zezanych z budowsieci wodocigowej w miejSCOweCi
Mokronos Goérny gm. Kty Wroctawskie.

1.2. Zakres stosowania SST.

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowizahik do umowy jako dokument przetargowy przy
realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot obych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy sieci i przyczy wodocagowych. Roboty ziemne obejmupwykopy z odwodnieniem,
wykonanie podsypki i obsypki, wykonanie wymiany giw, zasypanie wykopow wraz
zagszczeniem.

1.4. Okrglenia podstawowe.

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruhaiez gruntu albo rozdrobnionych
odpadow przemystowych, spetrief warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Wysoké¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rednej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktdrego ghokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.4. Wykopsredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.5. Wykop gtboki - wykop, ktdrego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowdodwiezienia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanycledsypu oraz innych prac zwanych z
budows.

1.4.7. Wskanik zag:szczenia gruntu - wielléé charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

Is=pPd / Pds

gdzie:

Pd - OgStOS¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (Mg/m3),

Pds - maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&wod optymalnej,
okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B&M[2], shiaca do oceny
zag:szczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadnezmy BN-77/8931-12 [7],
(Mg/m3).

1.4.8. Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntow
niespoistych, okidona wg wzoru:

U = 0ko/ tho

gdzie:

dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgry(mm),

dio - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.9. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST ,Wymaganigote” pkt. 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyge robot.

Ogolne wymagania dotyaee rob6t podano w OST ,Wymagania ogoéine”.

2. MATERIALY .

2.1. Ogolne wymagania dotygz materiatow.

Na wymiarg gruntu, podsypkoraz obsypk rurocagoéw naley stosowa grunt
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mineralny (piasek wielofrakcyjny), umlwiajacy zagszczenie do wymaganego wghkika.
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paxa

w OST ,Wymagania ogolne”.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow.

Grunt pozyskany z wykopow mna wykorzysta do ich zasypania povigj warstwy

ochronnej wykonanej z piaskuzggdi spetnia nagpujace warunki:

- nie zawiera kamieni ani innych zanieczysacze

- jest niezmrgony,

- jest gruntem niewysadzinowym.

Grunty i materiaty nieprzydatne do zasypki powitoyg wywiezione przez

Wykonawe; na odktad. Zapewnienie terendéw na odktad zyate obowizkow
Zamawiajicego, o ile nie ok&ono tego inaczej w kontrakcie.Aynier maze nakazé
pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktéryamsorva nieprzydatsé wynika jedynie

z powodu zamarzgcia lub nadmiernej wilgotrii.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania materiatow
przeznaczonych do wykonania robét i przedstaminiki tych bada Inzynierowi.

3. SPRET.

3.1. Ogblne wymagania dotygz sprztu.

Ogo6lne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt. 3.

3.2 Sprzt do robot ziemnych.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykéas& mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:

odspajania i wydobywania gruntow (nesizia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.)dj@czesnego wydobywania i przemieszczania
gruntéw (spycharki, zgarniarki, rowniarki, adzenia do hydromechanizacji itp.), wydobywania
gruntéw (koparki), transportu mas ziemnych (samdghaywrotki, samochody skrzyniowe,
tasmocigi itp.), sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoélne wymagania dotygz transportu.

Wykonawca ma obowrek zorganizowania transportu z uwalylieniem wymogow
bezpieczastwa, zarowno w okbie pasa Rob6t, jak i poza nirStodki transportowe,
poruszajce s¢ po drogach powinny spetdimdpowiednie wymagania w zakresie parametrow
charakteryzujcych pojazdy, w szczegolem w odniesieniu do gabarytoéw i obgenia na 8.
Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikaj z niedotrzymania wymienionych
powyzej warunkow obecizaja Wykonawe. Ogolne wymagania dotygze transportu podano w
OST ,Wymagania ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport gruntow.

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powitig dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego ofdpsci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gidkei
transportu. Wydajrnig srodkow transportowych powinna bponadto dostosowana do
wydajnaci spratu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntudrizdu).

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wada zatwierdzone nie me by

podstavy roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwigkszone odlegkxi nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspiie przez Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST ,Wymigagolne” pkt. 5.
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Do zasypywania wykopu moa przysipi¢ po uzyskaniu zgody Inspektora nadzoru.

5.2. Wykonanie wykopow.

Roboty ziemne powinny lkiywykonane zgodnie z zatwierdzpdokumentag,

a ewentualne zmiany powinny bydokumentowane zapisem w dzienniku budowy,
potwierdzonym przez nadzor inwestorski i autoraki innym réwnorzdnym dokumentem.
Przed przysipieniem do wykonywania Robot ziemnych rgi@owiadomé poszczegdinych
uzytkownikow uzbrojenia podziemnego o terminie rozmeta prac i potrzebie zabezpieczenia
nadzoru z ich strony.

Mechaniczne wykonywanie Robo6t ziemnych aglpoprzedzi przekopami probnymi
wykonanymi gcznie.

Nalezy wykonywa& wykopy oscianach pionowych umocnionych, o szeraiav swietle
umocnidé 0,8 m. Umocnienia natg wykona z szalunkdédw gotowych o wytrzymaio
dostosowanej do ¢bokasci i rodzaju gruntu lub jako deskowanie petne zg¢mgacych
elementow:

bali drewnianych o gruldai co najmniej 50 mm, kl. l1I/1V,

bali drewnianych podrozporowych o grébbconajmniej 63 mm, kl. 11I/1V,

bali drewnianych podzastrzatlowych o greétiacconajmniej 100 mm, kl. 11I/1V,

okraglakow osrednicy w ciészym kaicu conajmniej 120 mm lub typowych rozpor
stalowych,

zastrzatéw do zabezpieczania podpartyghn wykopu wykonanych z odglakow o

srednicy wynoszcej w cigaiszym kaicu co najmniej 200 mm.

Rozstaw elementéw podpiegaych lub rozpierajcych projektuje s w pionie max.

co 1,0 m, w poziomie max. co 1,5 m.

Wykop naley pogkbiaé stopniowo Sciana czasowo nieodeskowanazmevynost 0,3 m. Dno
wykopu naley chront przed naruszeniem warstwy gruntu rodzimego.

Mechanicznie wykop naky wykona do gkbokasci 0,1 m ponad projektowane dno rury.
Warstwe zabezpieczaga naturalne podize o grubéci 0,2 m naley usuré recznie
bezpdrednio przed uteeniem przewodu.

Urobek naley skladowa z jednej strony wykopu w odledgic min. 1,0 m od krawdzi wykopu.
5.3. Zabezpieczenie wykopow przed zalaniemawdpadow atmosferycznych.

W celu zabezpieczenia wykopdw przed zalaniemanodpadow atmosferycznych
powinny by zachowane co najmniej nagtijace warunki:

gorne krawdzie bali przgciennych powinny wystawaco najmniej 15 cm ponad szczelnie
przylegajcy teren,

powierzchnia terenu powinnadwyprofilowana ze spadkiem urmawiajacym tatwy odptyw
wody poza teren przylegaly do wykopu,

wprowadzenie wod z rowow odwadrieych do studzienek zbiorczych w wykopie powinno
by¢ wykonane zgodnie z dokumentgojv miejscach odpowiednio zabezpieczonych przed
rozmyciem.

5.4. Szczegolne warunki bezpieagava pracy.

W obrebie klina odtamuciany wykopu niedopuszczalna jest komunikacja falze
publicznej. Odlegt&t ,b” krawedzi wykopu mierzona w planie od przylegtej krgizi

jezdni powinna b§ nie mniejsza od obliczonej wg wzoru:

b> (H/tgQu) + 0,5 m [1]

w ktérym:

H — gkbokas¢ wykopu liczona od ra@nej terenu do rinej dna wykopu, m,

34



@u — lgt stoku naturalnego (tarcia wegtrznego gruntu) w stopniach, zatey od rodzaju gruntu
wg dokumentacji jak w p. 2.1.

Odlegtai¢ ,,a” krawedzi dna wykopu od pionowégiany fundamentu budowli posadowione;j
powyzej dna wykopu agsiadupcej z nim, jeeli nie & zastosowane zgodnie z dokumergacj
specjalne zabezpieczenia, nie powinnaimyiejsza od obliczonej w metrach wg wzoru:

H-h+0,3

QS —mmmmmmmmmmmmmeee +0,5m 2]
tgdu

w ktérym:

H, Qu — jak we wzorze [1],

h — gkbokas¢ fundamentu budowlissiadupcej liczona od rgdnej terenu

do rzdnej posadowienia fundamentu budowli, m.

Zabezpieczenieasiadupcej w wykopem budowli w przypadku nietdisvosci zachowania
warunkow okrélonych powyej powinno dla ochrony przed mavoscia zsuwu gruntu spod
fundamentdéw przebieganastpujaco:

przed przysipieniem do robot ziemnych naleprzeprowadi ogledziny, czy nie wysipuja
spekaniascian i, w przypadku ukazaniaspkania, naley zatazy¢ na nich plomby szklane, a w
szczegoblnych przypadkach naleosadzé w fundamentach stalowe trzpienie, wykagujoboty
ziemne nalgy pozostawé obudow wykopu ewentualnie zbudowanur oporowy, optymalnie
zag:sci¢ zasyp i wykonajego stabilizag lub wykona zabezpieczenie w inny réwnedny
sposob.

Wydobyty grunt powinien hysktadowany z jednej strony wykopu z pozostawienp@amicdzy
krawedzia wykopu a stop odktadu wolnego pasa terenu o szekgkoo najmniej 1 m dla
komunikaciji; kgt nachylenia skarpy odktadu wydobytego gruntu meipien by wickszy od
kata Au jego stoku naturalnego; obudowa wykopu powipreenié¢ napor spowodowany
obciazeniem terenu gruntem sktadowanym w ggsiklina odtamuciany, zgodnie z
dokumentagj.

W przypadku niemznosci zachowania warunkoéw olélenych powyej wydobyty grunt
powinien by wywieziony na odkitad staty zgodnie z dokumertégp przesunity tak, aby
odlegta¢ ,.c” podnéza nachylonej skarpy odktadu tymczasowego od gdmasjedzi byta rowna
gtebokasci wykopu ,H” lecz nie mniejsza ni5 m.

Odlegtas¢ ,d” w planie pomégdzy przylegtymi réwnolegtymi krawdziami dna jednocZaie
wykonywanych gsiaduacych ze solpwykopow gebszych od 1 m nie powinna dynniejsza od
obliczonej wg wzoru:

H-1

d=------meeee- [3]
tg Qu

w ktérym:

H — gkbokas¢ wykopu gkbszego liczona od ¢dnej terenu do rdnej dna wykopu, m,
@u — jak we wzorze [1],

przy czym wykop gibszy powinien b§ wykonywany wczeéniej.

Zabezpieczenia skrzgwan wykopu z uradzeniami podziemnymi powinny by
wykonywane, zgodnie z dokumentadjprzednio uzgodnian w sposéb wskazany przez
uzytkownikow tych uradzen.

Lokalizacja drogi dla potrzeb wykonawcy wzéhyykopu w zasigu klina odtamu gruntu
powinna by udokumentowana obliczeniami statycznymi uwdgiajacymi
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najniekorzystniejsze oddziatywanie na obudawkopu przenoszonego namaporu

gruntu przy obcizonym naziomie. Na etapie projektu nie przewiduggesjo typu
komunikaciji.

Wyjscia (zegcia) po drabinie z wykopu powinny &yvykonane z chwil osiagniccia gkbokadsci
wigkszej od 1 m od poziomu terenu, w odlégtach nie przekraczajych 20 m.

Wyjazd dlasrodkow transportowych przy wykonywaniu wykopu metadechaniczopowinien
by¢ przewidziany z kadego stopnia (ptra) wykopu. Z poszczegolnych stopni wykopu powinno
by¢ przewidziane odprowadzenie wody dla uniehwgenia jej sptywu na stopnie 7]
potozone.

5.5. Podtaée pod rurocig.

5.5.1. Materiat podiza .

Materiat podi@a powinien stanowigrunt sypki, naturalnej wilgotioi,

odpowiadajcy wymaganiom okidonym dla gruntdw o symbolach ms, ss, zs, wedtug PN
74/B-02480 o wytrzymakei nie mniejszej od przewidzianej w dokumentagozwalajce]

na wyprofilowanie go wg ksztattu spodu kanatu luhteniat podtaga naturalnego, jeli

spetnia powysze wymagania.

5.5.2. Grubé&¢ warstwy zabezpieczgjej naturalne podie.

Grubas¢ warstwy zabezpieczgjej naturalne podie przed naruszeniem struktury gruntu
powinna wynosi 0,2 m. Odchylenie grulsoi warstwy nie powinno przekrocgy3 cm. Zdgcie
tej warstwy powinno bywykonane bezpwednio przed utzeniem przewodu.

5.5.3. Zabezpieczenie podeonaturalnego.

Podiare naturalne nalsy zabezpieczyprzed:

rozmyciem przez ptygce wody opadowe lub powierzchniowe za posasvka o gébokasci
0,1, 0,3 mi studzienek (szybikdéw) wykonanychdnjej lub obu stron dna wykopu w sposob
zapobiegajcy dostaniu g wody z powrotem do wykopu i wypompowywanie gromgds st w
nich wody;

a) dosgpem i dziataniem korozyjnym wody podziemnej przbnigenie jej zwierciadta o co
najmniej 0,5 m poriej poziomu podiga naturalnego;

b) naporem wody zawartej w gruncie za pomagkonania pod dnem przewodu kanatu lub jego
obudowy warstwy odgzapcej z piasku o grubsgi warstwy podsypki 0,15,0,25 m.

5.6. Warstwa ochronna zasypu.

Uzyty materiat i sposOb zasypania przewodu nie p@aisipowodowauszkodzenia ptmnego
przewodu i obiektow na przewodzie oraz izolacji wdaronnej, przeciwwilgociowej i cieplnej.
Gruba¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznepdamierzch przewodu lub rury
powinna wynosi co najmniej:

— dla przewodow z tworzyw sztucznych — 0,3 m,

— dla pozostatych przewodow — 0,5 m.

Materiatem zasypu w obie strefy niebezpiecznej powiniendogrunt nieskalisty, bez grud i
kamieni, mineralny, sypki, drobno lébednio ziarnisty wg PN-74/B-02480.

Materiat zasypu w olgbie strefy niebezpiecznej powiniendgag;szczony ubijakiem po obu
stronach przewodu lub hydraulicznie w przypadkwypgasnaterialem sypkim.

5.7. Zasyp wykopu.

Zasypywanie wykopow natg wykona warstwami, kolejno je zagzczajc.

Gruba¢ warstwy poddanej zagzczeniu powinna uwzglniac wspoétczynnik spulchnienia
gruntu oraz wymagarngrubgci warstwy po osignicciu zatozonego wskanika

zag:szczenia dla zastosowanego materiatu.
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W czasie zagszczania grunt winien mievilgotnasé rowns wilgotnosci optymalnej z tolerangj
+ 20%. Sprawdzenie wilgotdoi nalezy przeprowadzi laboratoryjnie.

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatéw,gagzenie warstwy natg okresla¢ za
pomoa wskanika stopnia zagszczenia.

Ustala s¢ minimalne wartéci wskanika zagszczenia w pasie drogowym:

- dla warstw do gbokasci 2 m - 1,00

- dla warstw powyej 2 m gebokasci - 0,97

Poza pasem drogowym wastonvskanika zagszczenia powinien wynasi

- dla obsypki (30 cm powegj rury) - 0,97

- dla zasypki - 0,50

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarczag to Wykonawca
powinien spulchréi warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtornie zagcic.
Jezeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego sgtazagszczeni,
Wykonawca powinien usuat warstwe i wbudowa nowy materiat, o ile Inspektorowi nadzoru
nie zezwoli na ponowienie préby ponownegoggagzenia warstwy.

5.8. Wymiana gruntu.

Wymiana gruntu polega na wybraniu niénego lub wysadzinowego gruntu rodzimego i
uzupetnieniu (zasypaniu) gruntemsngm (piasek, pospotkawir) tatwo zagszczalnym. W
zaleznosci od wielkdci | rodzaju zagszczarki grunt zasypkowy naleuktada& warstwami okoto
30 cm i zagszcz& do uzyskania wymaganego stopniaggagzenia.

W zakresie Robét do wykonania przy wymianie grumdlezy uwzgkdni¢ nastpujace

CZynnaci:

- zakup i dostawgruntu na wymiag

- zasypanie i zagzczenie gruntu do uzyskania wymaganego stopniedldanika zagszczenia
- wywdz i zagospodarowanie nadiky gruntu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot.

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt. 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétrmych.

6.2.1. Badania podczas odbiorgg&iowego.

a) badania zgodioi z dokumentagj

b) badanie wykopdéw otwartych,

c) badanie podt@a gruntowego,

d) badanie umocniewykopow,

e) badanie obsypki,

f) badanie zasypu,

g) badanie wykonania warstwy wzmocnionej w drodzstpwe;j

6.2.2. Badanie podczas odbiorunkowego.

a) sprawdzenie protokotéw badprzeprowadzonych przy odbiorachkeg@owych,

b) sprawdzenie naniesienia w projekcie techniczmgnystkich zmiana dokonanych w trakcie
budowy,

c) sprawdzenie prawidtowego i zgodnego z dokuméntatktadu wydobytego gruntu.

6.3. Opis badaprzy odbiorach cgciowych.

6.3.1. Badanie zgodia wykonanych robot z dokumentadgchniczi nastpuje przez:
sprawdzenie czy w trakcie wykonywania robét zagmzmiany zostaty wprowadzone do
projektu technicznego, sprawdzenie czy dokonanamyriostaty dostatecznie umotywowane,
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sprawdzenie czy zostaty przegéme wszystkie dokumenty, sprawdzenie przautgych
dokumentéw pod wzgtlem merytorycznym i formalnym, sprawdzeniedrzych zataonych taw
celowniczych w nawizaniu do podanych na placu budowy statych punktdwvelacyjnych.
6.3.2. Badanie materiatow i elementow obudowy haleykona bezpdrednio na budowie
przez ogtdziny zewrtrzne, poréwnujc rodzaj materiatdw, wymiary elementow bali, ich
zabezpieczenie przed kore@z cechami podanymi w dokumentacji technicznejiun&ami
technicznymi podanymi przez wytwa@tc

6.3.3. Badanie zabezpieczenia wykopdw przed zatamiedh z opadow atmosferycznych
przeprowadza giprzez:

a) ogkdziny zewrtrzne wzniosu gornych krawzi bali obudowy i przylegania ich do terenu,
b) ogkdziny zewrtrzne i stwierdzenie wyprofilowania terenu dla aapeenia odptywu wod

od krawedzi wykopu poza teren oraz porownanie zabezpieaagprowadzenia wod

z rowow do studzienek zbiorczych w wykopie z danyndokumentaciji.

6.3.4. Sprawdzenie metod wykonywania wykopow wykersig przez ogdziny

zewrgtrzne i poréwnanie z dokumentagjraz tytkowanym spretem technicznym.

6.3.5. Badanie zachowania warunkéw bezpigstxea pracy:

a) Sprawdzenie uwzglnienia zakazu komunikacji po drodze publiczneg@idadowania
materiatéw w obgbie klina odtamu gruntu przeprowadza gizez ogidziny zewrtrzne.
Badanie odlegkxi w planie krawdzi dna wykopu od zewtrznej strony gabarytu ztonych
materiatéw i do krawdzi drogi publicznej wykonuje siprzez odrzutowanie pionem kregzi
dna wykopu na poziom terenu oraz pomiar odl@mtey planie tama stalows z doktadnécia do
0,1 m i poréwnanie z odledgioa ,b” obliczona wg p. 5.4.a) na podstawie pomiaréwdaych
terenu i dna wykopu przyzyciu niwelatora i taty niwelacyjnej z doktadseia do 1 cm.

b) Sprawdzenie odlegioi w planie krawdzi dna wykopu od pionowégiany fundamentu
budowli sisiadupcej z wykopem wykonuje siprzez pomiar jak w p. 6.3.5 a) oraz poréwnuge si
z odlegtscia ,a” obliczom wg p. 5.4.b) na podstawie pomierzonyckdrzych terenu dna
wykopu i dna fundamentu budowli przyyeiu niwelatora i taty niwelacyjnej z doktadiuia

do 1 cm.

c) Sprawdzenie zabezpieczemaiadupcej z wykopem budowli naky przeprowadz przez
ogledziny zewrtrzne ze szczegolnym uwzgdhieniem stanu zatonych plomb, pomiar w planie
tasma stalowa z doktadnécia do 0,1 m diugéci wykonanego zabezpieczenia oraz jego pehia
w odniesieniu do budowli i porébwnanie z danymi vkaimentaciji.

d) Sprawdzenie prawidtowoi sktadowania gruntu wydobytego z wykopu przeproxease
przez ogtdziny zewrtrzne, pomiar w planie §aa stalows z doktadnécia do 0,1 m szerokai
wolnego pasa terenu dla komunikacji, pomigaknachylenia skarpy przyyciu katownika z
doktadndcia do 5°. Pomiary naly wykonywa& w trzech dowolnych miejscach odcinka robot
oddalonych od siebie co najmniej 0 30 m. W dokumgnhaleyy sprawdzt udokumentowanie
przeniesienia przez obudewykopu naporu gruntu obtonego sktadowarziemi.

e) Sprawdzenie transportu mas ziemnych (sktadowayi®bytego gruntu poza affrem klina
odtamu) przeprowadzagsi

przez ogtdziny zewrtrzne w przypadku wywiezienia ziemi na odkitad sigipréwnanie
zlokalizowania odktadu statego z danymi w dokumejintav przypadku przesugtia ziemi od
wykopu, przez pomiar §ana stalows z doktadnécia do 0,1 m odlegkxi podn&a skarpy
odktadu tymczasowego od gornej kealzi wykopu oraz poréwnanie zeflokascia wykopu ,H”.
6.3.6. Badanie zasypu przewodu.

6.3.6.1. Badanie warstwy ochronnej zasypuzyaeykona: przez pomiar wysokai zasypu nad
wierzchem przewodu lub rury ochronnej , zbadanpkaici materiatu aytego do zasypu,
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skontrolowanie ubicia ziemi, a w szczeggleiaibicia jej z bokow przewodu. Pomiar nale
wykona: a doktadnécia do 0,1 m w miejscach odlegtych od siebie nieosj niz 50 m.
6.3.6.2. Badanie zasypu przewodu do powierzchanteprzeprowadzagsprzez ogtdziny
zewretrzne, oraz w miagrpotrzeby skontrolowanie laboratoryjne wahika zagszczenia.
6.3.6.3. Badanie zasypu przewodu w drodze o nagheiailepszonej przeprowadza przez
ogledziny zewrtrzne oraz pomiar miagkgrubaci podtaza wzmocnionego z doktadéma do 1
cm w odlegtéciach nie wgkszych od 50 m.

Dokumentacja dla odbioru techniczneggscrowego powinna zawieéa

- projekt techniczny z naniesionymi na nim zmianarykonanymi w trakcie budowy,

- dane geotechniczne obejmeg:

zakwalifikowanie gruntow do odpowiedniej kategevi PN-74/B-02480, wyniki badagruntow
i ich uwarstwi@, poziomu wéd gruntowych i powierzchniowych orazesowego wahania
poziomow wod gruntowych,

stopieh agresywnéci srodowiska gruntowo-wodnego,

uziarnienie warstw wodorinoych,

stan terenu, okétony przed przyspieniem do robét przez podanie znakéw wysaclawych,
reperow, uzbrojenia podziemnego przebiggago wzdta i poprzecznie do trasy przewodu,
przekrojow poprzecznych i przekroju pogthego terenu, zadrzewienia itp.,

- dziennik budowy i ewentualnie lggke nadzoru budowlanego,

- dowody uzasadnige zmiany i uzupetnienia wykonane w trakcie budowy,

dokumenty dotycece jakéci wbudowanych materiatow.

6.4. Opis badaprzy odbiorze kacowym.

6.4.1. Badanie protokotow batdarzeprowadzonych przy odbiorackeg@owych naley
wykona: przez ich przejrzenie i sprawdzenie, czy zawiesyierdzenie zrealizowanych
postanowié dotyczacych usungcia zauwaonych usterek.

6.4.2. Badanie naniesienia w projekcie techniczayman i uzupetnig naley wykona przez
przejrzenie projektu i stwierdzenie czy zostaty aqeowadzone, jak rownieczy wprowadzono
inne elementy, jak odkryte w czasie robot ziemnskitzyzowania z przewodami uzbrojenia
podziemnego.

6.4.3. Badanie prawidtowego i zgodnego z dokuméniagkonania odkladu wydobytego gruntu
nalezy przeprowadz przez pomiar nachylenia skarpy.

6.5. Zapisywanie wynikow.

6.5.1. Odbior techniczny egiowy.

Wyniki przeprowadzonych badgodczas odbioréw egciowych powinny by ujete w formie
protokotow, wpisane do dziennika budowy i podpispreez cztonkéw komisji
przeprowadzagej odbior.

6.5.2. Odbior techniczny koowy.

Wyniki z przeprowadzonych bafl@odczas odbioru technicznegakowego powinny bé ujete
w protokale.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagdne” pkt. 7.

7.2. Obmiar robot ziemnych.

Jednostka obmiarawest m3 (metr szZeienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT.
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Ogolne zasady odbioru robot podano w OST ,Wymagag@ne” pkt. 8. Roboty ziemne uznaje
sie¢ za wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, SST i wymaganiami kryniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramegltug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNGCI.

Koszt robo6t ziemnych wchodzi w zakres ceny categtania.

10. PRZEPISY ZWAZANE.

10.1. Normy:

1. PN-B-10736;99 Roboty ziemne. Wykopy otwartepizewoddéw wodoaigowych

I kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

2. PN-B-02480 Grunty budowlane. O&enia. Symbole. Podziat i opis gruntoéw

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgnun

4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapokairbiernej

5. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Przepisy prawne.

8 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa

i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowtamy
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SST4

ROBOTY MONTAZOWE
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST4.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjymagania dotyege wykonania i odbioru
robot montaowych przy budowie sieci wodagjowej w miejscowgéci Mokronos Gorny
gm. Katy Wroctawskie.

1.2. Zakres stosowania SST4.

Zakres robot olgtych SST.

Niniejsza specyfikacja obejmuje roboty technolog@montaowe i zwhzane

Zz montaem sieci i przydczy wodociagowych w miejscowéci Mokronos Gorny gm. Kty
Wroctawskie,

w szczegolngxi:

a) wykonanie ruroagoéw z rur PE wraz z oznakowaniem trasyma z drutem,

b) wykonanie odcinkow przytzy wodocigowych z rur PE,

¢) monta hydrantéw,

d) monta zasuw wodoeigowych,

e) monta nawiertek,

f) wykonanie przeeaigania rury przewodowej w rurach ochronnych,

g) préba szczelrgi wodochgu,

h) ptukanie i dezynfekcja sieci wodagowej,

1) wykonanie whczenia do istnigrej sieci wodocigowe;.

1.3. Okrglenia podstawowe.

1.3.1. Sié wodochgowa — przewody wodogowe wraz z urgzeniami, ktorymi
dostarczana jest woda.

1.3.2. Zasuwa — ugdzenie odcinace przeptyw wody montowane na rurggach sieci lub
przykczy.

1.4. Ogo6lne wymagania dotygz robot.

Ogolne wymagania dotyaee rob6t podano w OST ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania.

Ogolne wymagania dotygze materiatdbw podano w OST ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rury przewodowe.

Przy budowie sieci wodagijowej naley stosowa:

- rury do wody PE 100 SDR 17scednicach: D 160 mm, D 110 mm, D 90 mm,

2.3. Armatura.

Zasuwy, korpugeliwa sferoidalnego, epoksydowany
Trojniki wrzeciono ze stali nierdzewnej,
Hydranty: Kolumna stalowa ocynkowana ogniowo, geaw zeliwa sferoidalnego pokryta
np. zywica epoksydowa#y stopa zeliwa sferoidalnego pokryta zywic
Kramer, epoksydowantrzpien stalowy ocynkowany ogniowo, wrzeciono ze stali
Hawle nierdzewnej, ttok uszczelriay z mosiadzu z nawulkanizowanpowtoka
z EPDM, wrzeciono ze stali nierdzewnej pozostatd@z materiatdbw odpornych
na korozg.
Opaski: korpus zeliwa sferoidalnego, epoksydowany, z wklejonymiazetkami

np. Hawle uszczelki elastomerowseyby i podkiadki ze stali nierdzewne.

Zasuwy do  korpus zeliwa sferoidalnego, epoksydowany, jednad@vka z gwintem
przykczy: zewRrtrznym, druga ISO, klin z powlakelastomerow, uszczelki z elastomeru,
np. Hawle  wrzeciono stal nierdzewna.
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2.4. Kruszywo.

Jako podsypkpod rurocagi stosowa piasek drobno- lubrednio-ziarnisty.

3. SPRZAT.

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu.

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt. 3.

Sprzt do robot ziemnych i montawych musi by w petni sprawny i dostosowany do
technologii oraz warunkéw wykonania robot.

3.2 Sprzt do robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykazasic mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

8 koparka 0,25 m3,

8§ spycharka gsienicowa 74 kW (100 KM)

§ zagszczarka wibracyjna,

8§ ubijak spalinowy 200 kg,

§ zuraw samochodowy,

8 srodek transportowy,

8§ ciagnik kotowy 37 kW (50 KM),

§ ciagnik siodtowy z naczepl6 t,

§ przyczepa diycowa,

§ samochaod skrzyniowy,

§ samochaod dostawczy 0,9 t,

§ samochod samowytadowczy 5 t,

§ komplet uradzex do whijania stalowych rur ochronnych pod drogami,

§ pita tarczowa,

§ zgrzewarka do rur PE, PE-HDeednicy do 160 mm,

§ zgrzewarka do zgrzewania elektrooporowego kex&E, PE-HD,

§ agregat pdotwérczy,

8§ spezarka,

§ pompa wirnikowa spalinowa,

§ $cianki szczelne,

§ systemowe umocnienia wykopow.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE MATERIALOW.

4.1. Transport.

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt.
Wykonawca jest zobowrany do stosowantiaodkow transportu, ktore nie wplymiekorzystnie
na jakaéc¢ wykonywanych robét i wkkiwosci przewaonych materiatdw. Materiaty naie
ustawt réwnomiernie na catej powierzchni zatadunkoweglhezpiecz§ przed maliwoscia
przesuwania podczas przewodu. Przy pracach traiospah naley przestrzegaprzepisow
obowigzujacych w publicznym transporcie drogowym oraz zgodnealeceniami producenta.
Przy transporcie natg speiné nastpujace wymagania:

przewoz¢ rury wylacznie samochodami skrzyniowymi;

przewoz rur i prace przetadunkowe powinnpvgykonywa przy temperaturze powietrza —
5°C do +30°C, przy czym powinnadyachowana szczegodlna ogtmos¢ przy temperaturach
ujemnych z uwagi na zekszona kruch& tworzywa; chroni powierzchnie i kace rur przed
uszkodzeniami pochodeymi od skrzyni tadunkowej, zawiesiligowych; wskazane jest
transportowanie rur w opakowaniu fabrycznym, tpakietach temowych przy sktadowaniu na
wysokas¢ 2 pakietow, przy zabezpieczeniu przed przewrocemgérnego pakietu; roztadunek
rur w pakietach prowadziprzez czepianie zawiesi na ramkach. Przy roztaduakluzem
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wskazane jestaywanie zawiesi z pasow, nie stosd@wawiesi z lin; dlugéé skrzyni tadunkowej
winna by taka, by wolny koniec tadunku nie wystawat pozezgkic; rury w kiegach winny
leze¢ na ptasko catpowierzchm zwoju; niedopuszczalne jest zrzucanie rur i eldterz
samochodu; dopuszczalne jest transportowanie rairnych srednicach w uktadzie rura w rurze
dla wykorzystania tadownroi skrzyni; przy transporcie rur@ednicach niepakietowanych
nalezy uktada je na rownym podtau, bez podktadek przy roztadunkicznym, z podktadkami
max. co 1,5 m przy roztadunku mechanicznym; ruapsportowane luzem zabezpiecpyzed
obcieraniem o burty; ksztattki igdzki transportowaw opakowaniach z folii, zkzki i trojniki
ustawia@ czotowo i prostopadle do podim, elementow tych nie obciérannymi materiatami.
Transport i obrébka na placu budowy: niedopuszezpst przeeiganie rur po terenie tak
sztywnych jak i w zwojach; natg przenosi rury bezpérednio przed ich wbudowaniem, do
srednicy 200 mm mina przenosijednoosobowo, powygj wskazane jest przenoszenie przez 2
osoby, aby nie uszkodzkoncow (unika st dodatkowej obrobki); obrolekrur, tj. ciecie,
wykonywa na przygotowanych stojakach, najlepiej w zespotaosobowych. Obete
krawedzie fazowa pilnikiem. Armatura mge by transportowana dowolnysdnodkiem
transportu w sposéb zabezpieazgjprzed przemieszczeniem i uszkodzeniem. 4.2 d8idanie
materiatéw. Rury naley sktadowa tak dtugo jak to madiwe w oryginalnym opakowaniu.
Powierzchnia sktadowania musidwolna od kamieni i ostrych przedmiotéw. &ki mazna
sktadowa po trzy jedna na drugiej, lecz nie ey niz 2,0 m wysokéci, oraz tak, aby ramki
wiazki wyzszej spoczywaty na ramkachazki nizszej. Po rozpakowaniu rury sktadoiwa
stertach stosa¢ boczne wsporniki drewniane w oglsach co 1,5 m. Spodnie podparcie rur
winny stanowt taty o szerokéci min. 50 mm w rozstawie co 2,0 m i o takiej wysék, aby
kielichy nie lezaty na ziemi. Rury o nychsrednicach i diuggciach powinny by skladowane
oddzielnie.

W stercie nie powinno siznajdowa wigcej niz 7 warstw ut@aonych nie wyej niz 1,5 m.
Kielichy rur winny by wysunkte tak, aby kace rur w wyszej warstwie nie spoczywaty na
kielichach warstwy riiszej. Armatura powinna kbyprzechowywana w pomieszczeniach
zabezpieczonych przed wptywami atmosferycznyminaikami powodujcymi korozg.
Kruszywo naley skladowa na utwardzonym i odwodnionym podtow sposob zabezpieczay
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z inngaiajami i frakcjami kruszyw.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wymggagolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze.

Roboty przygotowawcze wykotagodnie z SST 112 .

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczeriiavale oznaczy je w terenie
za pomog kotkoéw osiowych, kotkowswiadkow i kotkow kravedziowych. W przypadku
niedostatecznej ikei reperow statych Wykonawca wbuduje repery tymowras(z rzdnymi
sprawdzanymi przez sty geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow izetre przekae
Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne.

Roboty ziemne wykortazgodnie z SST3

W przypadku usytuowania wykopu w jezdni Wykonawoaaha rozbiorki nawierzchni i
podbudowy, a materiat z rozbiorki odwiezie izzfov miejscu uzgodnionym z Inspektorem.
5.4. Przygotowanie podia.

Wykon& podtaze o grubéci 10 cm z piasku drobno- Iuibednioziarnistego zgodnie

z SST3.
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5.5. Roboty montawe.

Warunki wykonania.

5.5.1.1. Monta rurocigow.

Przewody uktadana gkbokasci odpowiadajcej wymiarom podanym w dokumentacji
technicznej. Przewody nale montowa& w umocnionym i odwodnionym wykopie, o
zaprojektowanym spadku, na podsypce o gicid® 10 m wykonanej z piasku.

Rodzaj piasku — zgodnie z SST 3.

taczenie rur i ksztattek érednicy D 90 — D 160 wykoranetod, zgrzewania doczotowego, D <
90 metod zgrzewania elektrooporowego. Zgrzewane doczotowgrby¢ tylko materiaty tego
samego rodzaju, o tej samej klasign@nia i tej samej gruldoi scianek. Przy skracaniu rur,
nalezy je cia¢ prostopadle do osi i ocggic¢ ze strzpdéw materiatu. Kace rur chrond przed
zabrudzeniem i zatluszczeniem a puized zgrzewaniem ocgi¢ przez skrawanie, usad

widry, oczyci¢ szczotlg, nie dotyk@ rekami. Stre§ zgrzewania nale/ chront przed
niekorzystnym wptywem czynnikéw atmosferycznychichljak mgta, deszcz, wiatr. Nie
prowadz¢ zgrzewania w temperaturze paeji0°C.

Proces zgrzewania prowadZcisle wedtug instrukcji producenta rur i adzer zgrzewagcych
przestrzegagr czasu nagrzania, czasu przestawienia, sity dociskasu chtodzenia. Chtodzenie
musi nasgpowa w warunkach otoczenia. Nie wolno przyspiéstzgo procesu np. wentylatorem
lub wodh.

Po zgrzaniu na catym obwodzie rury powinna powptadwdéjna wyptywka o nagbujacych
cechach:

- obustronnie olagto uksztattowanym zgrubieniem zgrzewowym,

- gladla powierzchm wyptywek,

- zagtbienie rowka pomeidzy wyptywkami nie powinno znajdowaie ponizej zewrgtrznych
powierzchni 4czonych elementow,

- przesunicie scianek hczonych rur nie powinno przekra€za0% grubéci scianki rury,

- catkowita szerolk&g wyptywek powinngcisle odpowiadéa wartasciom okrélonym przez
producentow rur.

Zmiarg kierunku sieci wykonaza pomosg tukéw segmentowych, kolan, oraz gga rury.
Lokalizacg miejsca zmiany kierunku i projektowany sposob apasna profilach podimych i
projekcie zagospodarowania terenu.

Projektowany promigugiccia r = 8,0 m jest promieniem minimalnym dla tengbery otoczenia
t = 0°C, przy temperaturze t > 10°C promimozna zmniejsz§do r = 6,0 m, a przy t = 20°C do
r=35m.

Przefcia poprzeczne pod drogvojewodzle wykona metody bezwykopow — przeciskiem w
stalowej rurze ochronnej. Ruprzewodow nalezy w rurze ochronnej stabilizowaa pomog
ptdz z tworzyw sztucznych w rozstawie co 1,0 dorg,0

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot.

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania.

Badania przed przygtieniem do robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdérizadania mage na celu:

- zakwalifikowania gruntéw do odpowiedniej kategori

- okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,

- okreslenie stanu terenu,

- ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopow przedizan wod,
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- ustalenie metod wykonywania wykopow,

- ustalenie metod prowadzenia rob6t maavaych i ich kontroli w czasie trwania budowy.
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowtany do statej i systematycznej kontroli prowadzdngobdt w zakresie
| Z czstotliwoscia zaakceptowanprzez Irryniera.

W szczegOlngci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie kdnych zataonych taw celowniczych w nawzaniu do podanych na placu
budowy statych punktéw niwelacyjnych z doktadcia odczytu do 1 mm,

- sprawdzenie metod wykonywania wykopéw,

- zbadanie materiatow i elementéw obudowy paietin ich zgodnéci z cechami podanymi
w dokumentacji technicznej i warunkami technicznyrodanymi przez wytwoeg

- badanie zachowania warunkoéw bezpiésh@a pracy,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemwod

- badanie prawidtow&i podiaza naturalnego, w tym gtéwnie jego nienaruszanavilgotnaici
I zgodndci z okr&lonym w dokumentacji,

- badanie i pomiary szerokm, grubgci i zag;szczenia wykonanego podbwzmocnionego z
kruszywa,

- badanie drena,

- badanie w zakresie zgodiwdoz dokumentagjtechniczi i warunkami okréonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkahnhicznymi wytworni materiatow,
ewentualnie innymi umownymi warunkami,

- badanie gibokasci utozenia przewodu, jego odlegia od budowli gsiadupcych i ich
zabezpieczenia,

- badanie utgenia przewodu na podto,

- badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,

- badanie zastosowanychiaty i ich uszczelnienie,

- badanie zmiany kierunkow przewodu i ich zabezmaa@ przed przemieszczaniem,

- badanie zabezpieczenia przewodu przy peaepod drogami (rury ochronne, obudowy
tunelowe),

- badanie wykonania obiektow budowlanych na przeasieododocagowym (w tym:
badanie podiza, sprawdzenie zbrojenia konstrukciji, izolacji werdtzelnej,
zabezpieczenia przed korgzgprawdzenie prz&j rurochgow przezciany,

sprawdzenie monta przewoddw i armatury, sprawdzeniedaych posadowienia pokryw
witazow oraz sprawdzenie stopni wiazowych, otworéentezowych i uradzen
wentylacyjnych),

- badanie szczeldoi catego przewodu,

- badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

- badanie zasypu przewodu do powierzchni terenuzeaadanie rodzaju
zastosowanego kruszywa i wgk&ow zagszczenia poszczegoélnych jego warstw.
Dopuszczalne tolerancje i wymagania:

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwyigksze ni 0,1 m,

- odchylenie grub&ei warstwy zabezpieczgjej naturalne podi@ nie powinno

przekroczy + 3 cm,

- dopuszczalne odchylenia w planie kegi wykonanego podi@ wzmocnionego od
ustalonego na tawach celowniczych kierunku osiywatki nie powinny przekracéadla
przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm, dla pozostajyrzewoddw 5 cm,

- roznice rzdnych wykonanego podta nie powinny przekroczZyw zadnym jego punkcie:
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dla przewodow z tworzyw sztucznych £5 cm,

- dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalmnegawach celowniczych nie

powinny przekrocz§. dla przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm,

- dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powinzadnym jego punkcie
przekroczy: dla przewodow z tworzyw sztucznych +5 cm,

- stopié zag:szczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugd 100 m

nie powinien wynosi mniej niz 0,97.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagddne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostlk obmiarow jest m (metr) wykonanego i odebranego przewodu wnazbrojeniem
oraz pelinym zakresem robét przygotowawczych i zigrhrprzewidzianych dla catoi zadania.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét.

Ogollne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagagdne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST | wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oieji wg pkt 6 i norm daty
wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu.

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegajwszystkie technologiczne
czynnaci zwiazane z budowlinii wodociagowych, a mianowicie:

- roboty przygotowawcze,

- roboty ziemne z pefnobudowa scian wykopdw,

- odwodnienie wykopow

- przygotowanie podia,

- roboty montaowe wykonania ruroggow,

- wykonanie przewiertdéw i przeciskow,

- proby szczelngri przewodow, zasypanie i zgggczenie wykopu.

Odbidr robot zanikagych powinien by dokonany w czasie umldwiajacym wykonanie korekt i
poprawek bez hamowania ogolnego ppstrobot. Dlugé¢ odcinka robot ziemnych poddana
odbiorowi nie powinna bymniejsza od 50 m i powinna wynésokoto 300 m dla przewodow z
tworzywa sztucznego PE bez wadll na sposdb prowadzenia wykopow. Dopuszagza si
zwigkszenie lub zmniejszenie diugd przeznaczonego do odbioru odcinka przewodu z 2gm
powinna by ona uzaleniona od warunkow lokalnych oraz umiejscowieniaragnia lub
uzasadniona wzgtlami techniczno-ekonomicznymi.zZynier dokonuje odbioru robét
zanikapcych zgodnie z zasadami okliemymi w OST ,Wymagania ogolne”.

8.3. Odbidr kacowy.

Odbiorowi kaxcowemu wg PN-81/B-10725 [11] i PN-91/B-10728 [18[fega:

- sprawdzenie kompletdoi dokumentacji do odbioru technicznegm&owego (polegafre

na sprawdzeniu protokétow badprzeprowadzonych przy odbiorach technicznych
czesciowych),

- badanie szczelsoi catego przewodu (przeprowadzone przy catkowig@czonym i
przysypanym obsypkprzewodzie, otwartych zasuwach - zgodnie z puni@eha.3

normy PN-81/B-10725 [11]),

- badanie jakéci wody (przeprowadzone stosownie do odpowiednatmnobowazujacych

w zakresie badafizykochemicznych i bakteriologicznych wody).
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Wyniki przeprowadzonych badgodczas odbioru powinny byjete w formie protokétu,
szczegb6towo omowione, wpisane do dziennika budopgdpisane przez nadzér techniczny oraz
cztonkdéw komisji przeprowadzgjej badania.
Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbioruhéomwego nalgy uzn& za doktadne, jeeli
wszystkie wymagania (badanie dokumentaciji i sza#elrcatlego przewodu) zostaty spetnione.
Jezeli ktores z wymaga przy odbiorze technicznym koowym nie zostato spetnione, naje
ocent jego wptyw na stopiesprawngci dziatania przewodu i w zateosci od tego okréi¢
konieczne dalsze pegiowanie.
9. PODSTAWA PLATNGCI.
9.1. Ogdlne ustalenia dotygz podstawy ptatrici.
Ptatng¢ zgodnie z zapisami umowy .
9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena wykonanego i odebranego wodguaiobejmuje:
- roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczeniewisisci i przyhczy,
- zakup materiatow i uggdzen,
- roboty ziemne i petne umocnienie wykopow,
- odwodnienie wykopow,
- Utazenie i monta rur z uzbrojeniem,
- wykonanie peaiczen rur i ksztaltek,
- monta armatury, hydrantéw, odpowietrznikow,
- wykonanie osypki ochronnej,
- wykonanie przewiertow i przeciskow,
- przeprowadzenie inwentaryzacji geodezyjnej pzasypaniem przewodu,
- 0znakowanie trasy przewoddrta i tabliczkami,
- zasypanie wykopow gruntem niewysadzinowym zgaggeniem warstwowym,
- uporadkowanie i odtworzenie terenu,
- przeprowadzenie koniecznych badaprawdze,
- pohczenie wodoaigu z sieci istniepca,
- organizacja ruchu zamiennego,
- odtworzenie nawierzchni zgodnie z uzgodnieniaamiazlcoOw.
10. PRZEPISY ZWAZANE.
10.1. Normy.
Roboty montaowe prowadzi zgodnie z zapisami norm:
1. PN-EN 805: 2002 PN-EN805: 2002/Apl "Zaopatrzenwod:; - Wymagania dotyce
systemow zewgtrznych i ich czsci sktadowych”.
2 PN-ENV 1046:2002 ,Systemy przewodow rurowych areyw sztucznych . Systemy do
przesytania wody §ciekdw na zewstrz konstrukcji budowli. Praktyczne zalecenia ulaick
przewoddéw pod ziemia i nad zieghi
3 PN-87/B-01060 Stewodochgowa zewntrzna. Obiekty i elementy wypasania.
Terminologia.
4. PN-74/B-02480 Grunty budowlane. Podziat, nazyynbole i okrélenia.
5. PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienigptiadnie budowli. Obliczenia statyczne
i projektowanie.
6. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagarzakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.
7. PN-88/B-06250 Beton zwykty.
8. PN-53/B-06584 Rury betonowe. Budowa kanatow kapach.
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9. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

10. PN-81/B-10725 Wodogmi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.
11 PN-85/B-10726 Wodogmi. Przewody z rur stalowychzeliwnych na terenach gorniczych.
Wymagania i badania.

12. PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego pdbdku winylu. Wymiary.

13. PN-76/C-89202 Ksztaltki do rursnieniowych z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
14. PN-74/C-89204 Ruryieniowe z nieplastyfikowanego polichlorku winyMyymagania i
badania.

15. PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowangarco ogolnego zastosowania.
16. PN-79/H-74244 Rury stalowe ze szwem przewodowe.

17. PN-86/H-74374 Patzenia kotnierzowe. Uszczelki. Wymagania ogélne.

18. PN-70/H-97051 Ochrona przed koep&rzygotowanie powierzchni stali, staliwzeliwa do
malowania. Ogodlne wytyczne.

19. PN-82/M-01600 Armatura przemystowa. Termincogi

20. PN-92/M-74001 Armatura przemystowa. Ogolne wyama i badania.

21. PN-84/M-74003 Armatura przemystowa. Zasuwydive kielichowezeliwne na cinienie
nominalne 1 MPa.

22. PN-83/M-74024/00 Armatura przemystowa. Zasuliryokve kotnierzowezeliwne.
Wymagania i badania.

23. PN-83/M-74024/02 Armatura przemystowa. Zasuliryokve kotnierzowezeliwne na
cisnienie nominalne 0,63 MPa.

24 PN-83/M-74024/03 Armatura przemystowa. Zasuviydde kotnierzowezeliwne na
cisnienie nominalne 1 MPa.

25 PN-85/M-74081 Skrzynki uliczne stosowane w ilasfach wodnych i gazowych.

26. PN-89/M-74091 Armatura przemystowa. Hydrantgiziamne na énienie nominalne 1
MPa.

10.2. Przepisy prawne.

8 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008/ sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych

§ Ustawa z dn. 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budawch.
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SST5
ODTWORZENI E NAWIERZCHNI
DRO G GRUNTOWYCH,

ASFALTOWYCH, BRUKOWYCH
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SST5.1
ODTWORZENI E NAWIERZCHNI

DROG GRUNTOWYCH
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1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwhzanych z wykonywaniem nawierzchni gruntowej ulepsgov zwhzku z realizag
budowy sieci wodoagowej w m. Mokronos Gorny.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyemtgako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w p. 1.1

1.3. Zakres robot obych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia robét zganych z
wykonywaniem nawierzchni gruntowej ulepszonej medtmnie.

1.4. Okrglenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielpag terenu, przeznaczony do ruchu lub
postoju pojazddw oraz ruchu pieszych, w ktérym wysicy grunt podtaéa jest ulepszony
mechanicznie lub chemicznie, wyrbwnany i odpowiedrksztattowany w profilu podamym i
przekroju poprzecznym oraz zggczony.

1.4.2.Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu roegorz innym gruntem poprawagym
sktad granulometryczny i wdaiwosci gruntu rodzimego.

1.4.3.Mieszanka popiotowo-gruntowa - mieszanka grymopiotu i wody, dobranych w
odpowiednich proporcjach.

1.4.4.Grunt stabilizowany aktywnymi popiotami lotnly- mieszanka popiotowo-gruntowa
zag:szczona i stwardniata w wyniku uktzenia procesu wzania popiotu.
1.4.5.Stabilizacja gruntu aktywnymi popiotami lotniy- proces technologiczny polegey na
spulchnieniu i rozdrobnieniu gruntu i zmieszaniuzgaopiotem lotnym i wogloraz zagszczeniu
przy wilgotngci optymalne,;.

1.4.6. Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntow
niespoistych, okrdona wedtug wzoru:

U = dy dio

gdzie:

dso - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgr(mm),

dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.6. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyge robot

Ogolne wymagania dotyaee rob6t podano w OST.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty do nawierzchni gruntowej ulepszamejchanicznie

2.1.1. Mieszanka gliniasto-piaskowa

3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni

W zaleznosci od okrélonego w dokumentaciji projektowej lub SST sposolepszania
nawierzchni gruntowej, Wykonawca przystijacy do wykonania robot powinien wykazsie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- spycharek, réwniarek lub sgita rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputgania i
profilowania,
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- zgarniarek, spycharek lub réwniarek do rozktadanateriatbw do mechanicznego ulepszania
nawierzchni,

- rozsypywarek rolniczych wypoganych w ostony przeciwpylne i szczeliny o regulogjan
szerokdci do rozsypywania spoiwsrodkow chemicznych,

- sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, braajerzowe, kultywatory) lub
ruchome mieszarki do wymieszania gruntu z materiatdepszajcymi,

- przewanych zbiornikow na wog(drogowe, rolnicze itp.) wypoganych w uradzenia do
rownomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

- walcéw ogumionych i gtadkich, lekkichsiednich, samojezdnych lub doczepianych,
walcéw wibracyjnych jedno i dwuwatowych, wibracygptyi wibrouderzeniowych
zag:szczarek do zagzczania wyprofilowanej warstwy gruntu wymieszanegtodatkami
ulepszajcymi.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogo6lne wymagania dotyaee transportu podano w OST

4.2. Transport

Grunty i materiaty do mechanicznego ulepszania eaehni gruntowej mma przewoz
dowolnymisrodkami transportu.

Materiaty do chemicznego ulepszania nawierzchmignwej naley przewozt zgodnie z
wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST.

5.2. Przygotowanie podia

Wymagania dotycce przygotowania podda podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogolne”.

5.3. Wykonanie nawierzchni gruntowej ulepszonej ma@icznie

5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki optymalnepgrwe]

Przed rozpoacgiem robdt Wykonawca powinien dostaréZgzynierowi do akceptacji projekt
skladu mieszanki optymalnej oraz probki gruntowegrmczonych na mieszanlkobrane w
obecndci Inzyniera. Zaprojektowany sktad mieszanki powinien ieasé:

- opis i wyniki bada gruntow,

- okreslenie wilgotnaci optymalnej mieszanki wg metody Proctora podanaprmie PNB-
04481 [3].

5.3.2. Wbudowanie i zggzczenie mieszanki optymalnej gruntowej.

W gruntach piaszczystych mieszardptymalr, zaleca si wbudowyw& sposobem
powierzchniowym. Na wyprofilowanym podio w kierunku podtanym i uformowanym
poprzecznie ze spadkiem okoto 4%, aglea catej powierzchni rozigé rownomiernie grunt
doziarniajcy (spoisty). Grunt doziarniggy maze by rozktadany bezpwednio po przywiezieniu
lub gromadzony w pryzmach i rozktadany przed miesa. Przed rozpogeziem mieszania
nalezy sprawdzé wilgotnos¢ gruntow. W przypadku gdy jest onasea od wilgotnéci
optymalnej o wgcej niz 20 % jej wartéci, nalery doda& wody do uzyskania wilgotroi
optymalnej, a w przypadku gdy jest #gyga o wgcej niz 10% jej wartdci, grunt naley
przesuszy. Mieszanie gruntéw natg wykonywa do czasu uzyskania jednolitej barwy i
struktury mieszanki. Naky zwrac& uwag;, aby wymieszana byta cata zaprojektowana git¢ibo
warstwy gruntu podiea. Sprzt mieszajcy powinien posuwasic wzdtuz drogi rownolegtymi
pasamiSlady kolejnych przejazdéw powinny naki&dsic na szerokgci od 10 do 15 cm.
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Po zakdczeniu mieszania nie powinnodw mieszance grudek gruntugkszych od

0,5 cm. Wymieszany grunt nalewyrowna i wyprofilowat, a nasgpnie zagsci¢c walcem
ogumionym, wielokotowym lub gtadkim o masie od tib5,0 Mg.

Zagzszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym hatezpoczyné od kravedzi i
stopniowo przesuwagpasami podtinymi czsciowo naktadajcymi sie w kierunku jej osi.
Zagzszczenie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyaiezpoczyna od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.
Zageszczenie nalgy kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia

wymaganego w dokumentacji projektowej i SST.

Jezeli dokumentacija projektowa lub SST przewiduje wydkioie nawierzchni o

grubdici powyzej 15 cm, to wbudowanie mieszanki nglevykona dwuwarstwowo.
Wszystkie wymienione waej czynndci nalezy wykona oddzielnie dla kadej warstwy.

W gruntach gliniastych mieszankptymalm, zaleca si wbudowywa sposobem

korytowym. Mieszank wykonuje s¢ w przygotowanym korycie o ghokasci od 30 do 35

cm i spadku poprzecznym co najmniej 4%.

Grunty przeznaczone do mieszanki powinny bktadane w pryzmach wzdtdrogi

lub bezpdrednio dowaone do koryta. Rozktadagge tak, aby grubi@ warstwy mieszanej
nie przekraczata 15 cm.

Ukfadanie warstw gruntu gliniastego i gruntu piayatego naley wykonywa na przemian.
Grubas¢ warstw zaley od proporcji gruntdw w mieszance optymalnej. Btairony pionowych
krawedzi koryta przed uszkodzeniem oraz mieszanki peagieczyszczeniem gruntem z
poboczy, zaleca sibktadanie krawdzi jedra lub dwoma warstwami darniny lub deskami
ustawianym gbem, ktére naley usura¢ po przemieszaniu gruntow.

W gruntach gliniastych dopuszcza sakze wbudowywanie mieszanki sposobem
powierzchniowym (w przypadku, gdy w podtozalegaj lekkie gliny). Zasady wykonywania
robot sposobem powierzchniowym analogiczne do podanych przy wbudowywaniu mieszank
w gruntach piaszczystych. Spadek poprzeczny paddowinien by wickszy od 2%.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie

gruntowe. Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadsdania

niezlxdne do opracowania projektu sktadu mieszanki oplyejdub stabilizowanej
spoiwami, w zakresie i czasie oki@ym w niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Czstotliwos¢ i zakres badaprzy budowie nawierzchni gruntowej ulepszanej
mechanicznie

W czasie robot naky sprawdz:

a) uziarnienie mieszanki optymalnej,

b) jednorodnéc i glgbokas¢ wymieszania,

C) zagszczenie warstwy,

d) wilgotnas¢ mieszanki optymalnej wg dowolnej metody, z tyenzaleca gistosowanie
piknometru polowego lub powietrznego co najmniea2y na dziennej dziatce roboczej, z tyen
maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajna jedno badanie powinna wyrgo800 m2.
6.3.3. Badania i pomiary cech geometrycznych

55



Gruba¢ nawierzchni Wykonawca powinien mietzyo jej zagszczeniu w 3 losowo wybranych
punktach na kalej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziejwi 1 punkcie na 400 m2
powierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowagrejpaci nawierzchni nie powinny
przekraczé -5% i +10%. Pozostate cechy geometryczne nawieigzmbwinny by mierzone i
oceniane wedtug zasad podanych w pkt 6.2 OST D10®00Q,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogolne”.

7. OBMIAR ROBOT

Og0lne zasady obmiaru rob6t podano w OST.

8. ODBIOR ROBOT

Og0lne zasady odbioru robét podano w OST.

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Pfatng¢ zgodnie z zapisami umowy.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni gruntowej ulepsgzobejmuje:

a) dla nawierzchni ulepszonej mechanicznie

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- dostarczenie i rozi@nie materiatdbw warstwami na zatma grubc¢ i szerokac,

- wymieszanie materiatow,

- wyrdwnanie do wymaganego profilu,

- skropienie wod i zag:szczenie poszczegolnych warstw,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia, symbole, podziat i

opis gruntow

2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekgrun

4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapokairbiernej

5. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie skiadu

ziarnowego

6. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie

zawartg@ci siarki metod bromowa

7. PN-B-06731Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo

budowlane i drogowe. Badania

techniczne

8. PN-B-19701 Cement powszechneggtku. Skiad, wymagania i ocena zgodcio

9. PN-B-30020 Wapno

10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

11. PN-S-96011 Drogi samochodowe. Podbudowa z guiepszonego wapnem

12. PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioty lotne

13. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczaniesmska piaskowego

14. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutoaddksztatlcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeaizenie ptyt

15. BN-75/8931-03 Pobieranie probek gruntéw dowedéogowych i lotniskowych
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16. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnoawierzchni planografem i it
17. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczaniesfmska ngnosci gruntu jako podiza
nawierzchni podatnych

18. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgki&a zagszczenia gruntu

19. BN-71/8933-10 Drogi samochodowe. Podbudowaintgw stabilizowanych aktywnymi
popiotami lotnymi

10.2. Inne materiaty

20.J. Jaworski. Drogi gruntowe. &2 |. Projektowanie. Studia i materiaty. Zeszyt nr 8,
IBDiM, Warszawa, 1977.

21.J. Jaworski. Drogi gruntowe. &2 Il. Budowa nawierzchni, drég i placow. Studia i
materiaty. Zeszyt nr 10, IBDiM, Warszawa 1978.
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