PRZEDMIAR ROBOT

KEBLOWICE droga gminna na dzialce nr 7/2 o dlugo $ci |I= 335,00 m iszeroko $ci s= 3,50 - 4,00m.
Pobocze gruntowe jednostronne s=0,75m
Podstawa opracowania
Kod pozycji CPV . . : . ;
. .
p Nr specyfikacii technicz. Opis pozycji przedmiarowej Jed Obmiar
SST
D-01.01.01 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE Kod CPV-4510 0000-8
1 Opis techniczny Roboty pomiarowe przy tyczeniu drég i odwodnienia - tyczenie w terenie réwninnym ez 100
PRZEDMIAR ROBOT  (1=335,00m 4 :
. ) Skarpowanie pobocza- zdjecie warstwy ziemi , darni , humusu o gr do15cm, z wywozem materiatu do 10
2 Opis technlczny, km . W cenie nalezy uwzgledni¢ utylizacje i sktadowanie m? 307,50
PRZEDMIAR ROBOT 2 !
F=335,00%0,75+50*0,75+25,00%0,75=307,50 m
Opi hni Rozebranie istniejgcej nawierchni bitumicznej na podbudowie z brukowca o gr 3-5 cm . Wywéz
3 PRZEEI\I/TIZ;I;?I;OT podbuﬂowy n.a odlegtosc do 10 km,W cenie jzednostkowej nalezy ujgc koszty skladowania i utylizacji . m? 114,75
Warto$é obmiarowa F= 25,5*4,5 = 114,75 m
) ) Rozebranie i ponowne utozenie natawie betonowej istniejgcego opornika z brukowca - kostka kamienna
2 Opis techniczny niereguralna. Opornik z kostki uktadac na fawie betonowej C12,5/15. Szczeliny zaspoinowaé zaprawg 1:3 m 265.00
PRZEDMIAR ROBOT ” : ’
Warto$¢é obmiarowa L= 265,00 m
Przetozenie istniejgcego opornika kamiennego przy chodniku wraz z docieciem elemntéw uszkodzonych
i uzupetnieniem materialem nowym. Opornik kamienny 12x25 uktadac na tawie betonowej C12,5 /15
Oopi i Opornika nie spoi Docigé ab kosc liny byta 0,5-1,0 360,00
5 pis technlczny, .Opornika nie spoinowac . Docigé aby szerokos$¢ szczeliny byta 0, ,0cm m
PRZEDMIAR ROBOT  |Opornik istniejgcy |= 335,00+25,00=360,00 m
Opornik nowy na poziomie 5% + brakujacy na odcinku od km 0+265 L= ( 335- 113.00
265)+25,00+0,05*360=113,00 m ’
Ovis techni Przwetozenie z dostosowaniem do skorygowanej niwelety opornika kamiennego chodnika z kostki
pIS techniczny betonowej gr 6-8 cm wraz z uzupenieniem elemntéw. Kostke spoinowac piaskiem . 2
° PRZEDMIAR ROBOT 19 P . € sp p m 165,00
Warto$¢ obmiarowa F=330%0,5=165,00 m~ ( zjzdy wliczone w powierzchnie do przetozenia )
; Opis techniczny Regulacja wyskosciowa istniejgcych studni kanalizacji sanitarnej do niwelety nawierzchni z brukowca i 6.00
PRZEDMIAR ROBOT [—g sz :
8 Opis techniczny Regulacja wyskosciowa istniejgcych studni telekomunikacyjnych do niwelety nawierzchni z brukowca szt 200
PRZEDMIAR ROBOT [p=2 ’
Opis techniczny Regulacja wyskosciowa istniejgcych zaworéw wody wraz z wyming uszkodzonych skrzynek na nowe W
9 PRZEDMIAR ROBOT cenie nalezy ujgc koszty regulacji , nowych skrzynek oraz utylizacje starych . Wywéz na odl do 10 km szt 7,00
n=7
oni hni Wykonanie pobocza wzmocnionego z materiatu - kruszywo 0/63 mm Szerokosc pobocza 0,75 cm,
pis techniczny rubosc pobocza wzmocnionego min 10-12 cm 2
10 PRZEDMIAR ROBOT g P 9 m 307,50
F=335,00%0,75+50*0,75+25,00%0,75=307,50 m2
D-04.04.02 PODBUDOWY Kod CPV-45233000-9
Oni hni Reprofilacja w celu nadania odpowiedniego spadku podbudowy z kruszywa 0/31,5 warstwa nowej
pis techniczny konstrukcji do 5 cm 2
| PRZEDMIAR ROBOT 1 m 1454,75
F=335,00%4,00 +114,75 =1454,75 m2
D-05.03.23 NAWIERZCHNIE Kod CPV-45233000-9
Ulozenie nawierzchni bitumicznej na istniejgcej podbudowie tuczniowej - warstwa z AC 16 W 50/70
Opis techniczny gr. 5 cm W cnie nalezy ujgc docigcie istniejgcej nawierchni w miejscu wiaczenia na dlugosci = 13,50mi 2
12 PRZEDMIAR ROBOT |rozebrabnie pasa szerokosci 0,25 cm krawedzi wraz z jej odbudowg. m 1454,75
F=335,00%4,00 +114,75 =1454,75 m2
D-07.01.00 OZNAKOWANIE DROG | URZADZENIA BEZPIECZE NSTWA RUCHU Kod CPV-45233280-5
Oznakowanie pionowe w zakresie organizacji ruchu tymczasowego na czas prowadzenia rob6t . .
. . budowlanych.
13 Opis techniczny
PRZEDMIAR ROBOT |Opracowanie projektu organizacji ruchu zastepczego kpl. 1,00
Woyniesienie w teren , utrzymanie organizacji ruchu tymczasowego na czas wykonywania prac kpl. 1,00




