Przedmiar robét

Zadanie 3. Romnéw - ul. Wspélna dfugos$c odcinka 181,50 m , szerokosci s = 4,00 m

Podstawa opracowania
Kod pozycji CPV

lL.p Nr specyfikagi technicz. Opis pozycji przedmiarowej Jed. Obmiar
SST
D-01.01.01 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE Kod CPV-45100000-8
1 Opis techniczny Roboty pomiarowe przy tyczeniu drég iodwodnienia - tyczenie w terenie rowninnym 1.00
PRZEDMIAR ROBOT [ rycz :
1=181,5m
Opis techniczny Skarpowanie pobocza- zdjecie warstwy ziemi , darni, humusu o gr do15cm, z wywozem materiatu do 10
2 PRZEDMIAR ROBOT km . W cenie nalezy uwzgledni¢ utylizacje i ikfadowan/e m 258,75
F=181,5*2*0,75-4,00*4,50*0,75 =258,75 m
Opis techniczny Oczyszczenie i stniejgcej zanieczyszczonej podbudowy tuczniowej. Zdjecie goérnej wasrwty o
. o . ) P
3 PRZEDMIAR ROBOT gr 5 cm .Material do sktadowania i wykorzystarga w pobocze grtuntowe wzmocnione . m 726,00
Warto$¢ obmiarowa F=4,00*181,5 = 726,00 m
) ) Rozebranie istniejgcych nawierchni w miejscu wlaczenia wraz z przycigciem krawedzi jezdnina gt . 5
4 Opis techniczny cm Material dowywozu na odlegtosc do 10 km .W cenie materiatu nalezy ujgc koszty sktadowania i m? 200
PRZEDMIAR ROBOT B ’
Warto$¢ obmiarowa F=4,00*0,5 =5,00 m
) ) Regulacja wyskosciowa istniejgcych zaworéw wody wraz z wyming uszkodzonych skrzynek na nowe W
5 Opis techniczny cenie nalezy ujgc koszty regulacji, nowych skrzynek oraz utylizacje starych . Wywéz na odl do 10 km szt 4.00
PRZEDMIAR ROBOT ’
n=4
Regulacja wysko$ciowa istniejacychstudni kanalizacji anitarnej , wraz z wyming uszkodzonych wtazéw
6 Opis techniczny ~ |na nowe W cenie nalezy ujac koszty regulacji, nowych wtazow oraz utylizacje starych . Wywéz na odl do szt 5.00
PRZEDMIAR ROBOT 5 ’
n=
. . Wykonanie pobocza gruntowego z materiatu pochodzacego z rozbiérki . Pozostyata cze$c materiatu -
7 Opis techniczny | kruszywo 0/63 mm Szerokosc pobocza 0,75 cm , grubosc pobocza wzmocnionego min 10-12 cm m?2 258.75
PRZEDMIAR ROBOT ’
F=181,5*2*0,75-4,004,50%0,75 =258,75 m2
D-04.00.00 PODBUDOWY Kod CPV-45233000-9
. . Mechaniczna reprofilacja wraz z zageszczeniem podbudowy po zdjeciuy warstwy zanieczyszczonej o
Opis techniczny | gr 2,5-5 cm wraz z uzupetnieniem ubytkéw Reprofilacja materiatem 0/31,5 mm . 2
8 m 726,00
PRZEDMIAR ROBOT ’
Warto$¢ obmiarowa F=4,007181,5 = 726,00 m2
D-04.04.02 PODBUDOWY Kod CPV-45233000-9
. . Wykonanie koryta pod konstrukcje drogi oraz w miejscu zjazdéw do gt .25 cm z wywiezieniem matriatu
9 Opis techniczny | n2 odleglosé do 10 km . W cenie materiatu nalezy ujac koszty skatdowania i utylizacji m?2 27.00
PRZEDMIAR ROBOT ’
F=4*1,5*4,50 = 27,00 m”
Wykonanie warstwy gornej kruszywa zageszczonego mechanicznie 0/31,5 mm wraz z nadaniem
10 Opis techniczny spadkéw pod warstwe nawierchni bitumicznej . Grubo$c warstwy po profilowaniu nie moze byc P 2700
PRZEDMIAR ROBOT |mniejsza niz 25 cm m )
F=4*1,5*4,50 = 27,00 m2
D-05.03.23 NAWIERZCHNIE Kod CPV-45233000-9
Utozenie nawierzchni bitumicznej na istniejgcej podbudowie tuczniowej - warstwa z AC 16 W 50/70
gr.5¢cm
Opis techni W cnie nalezy ujgc docigcie istniejgcej nawierchni w miejscu wtaczenia na dfugosci I= 15,00 m i
" pis TBCIICZNY | rozebrabnie pasa szerokosci 0,25 cm krawedzi wraz z jej odbudow: m? 753,00
PRZEDMIAR ROBOT abnie p osci 0, e Jef q. ,
Skropienie bitumem w ilosci 0,8 kg/m2
Jezdnia glowna + zjazdy F=527,00+726,00 =753,00 m?
D-07.01.00 OZNAKOWANIE DROG | URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU Kod CPV-45233280-5
Oznakowanie pionowe w zakresie organizacji ruchu tymczasowego na czas prowadzenia robot o o
budowlanych.
Opis techniczny . ) o
12 PRZEDMIAR ROBOT Opracowanie projektu organizacji ruchu zastepczego kpl. 1,00
Whyniesienie w teren , utrzymanie organizacji ruchu tymczasowego na czas wykonywania prac kpl. 1,00




