ST- 2.1.2 PRZEPOMPOWNIASCIEKOW DESZCZOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotemminiejszej Specyfikacji Technicznej (ST9 wymagania dotycee wykonania i
odbioru robét zwgzanych z budow przepompownisciekbw deszczowych oraz elementy
zagospodarowania terenu dla zadapBudowa sieci kanalizacji deszczowe] wraz z
przebudow drogi ulicy Stonecznej w Sadkowie, gminatiK Wroctawskie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

SzczegoOtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowgaiko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem przepompowasciekéw deszczowych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gs zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaii
podanymi w ST-0 ,Wymagania ogolne” punkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w specyfikacji ST- 0 ,Wymaganialogdpunkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda ST- 0
~Wymagania ogolne” punkt 2

2.2. PrzepompowniaciekOow deszczowych

Ze wzgkdu na uksztaltowanie terenu i brak iiwosci grawitacyjnego odprowadzenia
sciekow deszczowych wymaganedzie zaprojektowanie przepompovéaiekdw.
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Zaprojektowana przepompownidciekbw to kompletne, w pelni zautomatyzowane
urzadzenie, nie wymagage stalej obstugi, przeznaczone do pompowakieekow
deszczowych w systemie kanalizacji grawitacyjnaesaieniowe.

Dobrano 2-pompowprzepompowri sciekow.

Charakterystyka przepompowdtiekow

Zbiornik przepompowniciekow wykonany z kmgow betonowych C35/40, wodoszczeléo
min. W 8, osrednicy wewntrznej @1500 i gibokasciach (wysokéci catkowitej zbiornika
pompowni razem z pityt pokrywowg) 4520 mm. Zbiornik przepompowni stanowi
jednoczénie komoe retencyja dla doptywagcych sciekéw. Skiada si z trzech
podstawowych elementow: dna, rury studziennej fypprzykrywapcej z wikazem. Pokrywa
zbiornika z betonu typu lekkiego integralnie zeana (klejona) do ptaszcza zbiornika.
Doptyw do zbiornika przepompowni z prgeem szczelnym pod rePCV. Pozostate otwory
(przepcia kablowe, wentylacyjne) szczelne pod rury PCV.

Wiaz wykonany ze stali nierdzewnej gat. 1.4301, yleany o wymiarach wwietle 900x700
mm i rozmieszczeniu jak pokazano we@d rysunkowej. Pokrywa wilazu zaopatrzona w
raczki utatwiagce jego uniesienie z blokagrzed samo zamkggiem.

W celu fatwiejszego z&gia do zbiornika, przepompownia wypaeaa lgdzie w drabink o
szerokdci 34 cm ze stopniami antyflzgowymi o szerokéci 30cm ze stali nierdzewnej gat.
1.4301 do pomostu oraz pomost obstugowy, (konsfaukagna ze stali nierdzewnej gat.
1.4301, krata pomostowa TWS z powierzaghamtypdglizgows) wraz taicuchem do pomostu.

Wyposaenie wewRrtrzne przepompowni

Projektowane pompy przeznaczored® pompowanidgciekow deszczowych. Zastosowano
pompy pracujce w uktadzie rownolegtym (2+0) ze swobodnym prissig sprzgnicte z
zespotem hydraulicznym poprzez kolano stopowe piieytizone do dna zbiornika kotwami
nierdzewnymi, opuszczane po prowadnicach rurowyel pomocy tacucha nierdzewnego.

Parametry pracy pomp:

Q=0-285I/s
H=8,06 — 13,3 m

tancuch zamontowany do pompy poprzez sgaklerdzewrn. Goérny koniec tacucha
zaczepiony &dzie o zaczep hakowy usytuowanyswietle wtazu. Grub& ogniw taacucha
odpowiednia do wielkai pompy, lecz nie mniej nid 4,0 mm.

Podstawy pomp (kolana stopowe)zeliwa zabezpieczonego farbepoksydow wraz z
tacznikami prowadnic, montowane na state do dna nikarprzepompowni za pomgérub
(kotew) nierdzewnych A4, unmibwiajace monta i demonta pomp za pomagtacznikow
sprzgajgcych pomp, bez wchodzenia do zbiornikow.

Prowadnice rurowe ze stali nierdzewnej gat. 1.48Gtednicach odpowiednich do rodzaju

pomp.
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Orurowanie wewsgirz pompowni — wewgtrzne piony ttoczne wykonane z rur ze stali
nierdzewnej gat. 1.4301 érednicy nominalnej DN100, zakozone wywijlky wraz z
kotnierzem z aluminium.

Wszystkie pajczeniasrubowe, elementy kotwee, konstrukcje rime i wsporcze wykonane
w calcici ze stali kwasoodpornej 1.4301. Armatura kotrogra (zawory zwrotne kulowe |,
zasuwy odcinace mikkouszczelnione) wykonane zeliwa pokrytego trwat farkg
epoksydow odporrg na dziataniesciekdw. Zasuwy zamontowane na poziomym odcinku
rurociggéw ttocznych , aby unmtiwi¢ ich otwieranie i zamykanie z poziomu terenu bez
konieczngci wchodzenia do komory pompowni.

W celu zapewnienia ggte], grawitacyjnej wymiany powietrza wewirz przepompowni, w
pokrywie zbiornika zamontowane zostanie piziej szczelne fi 110 mm, na ktérym
zamontowany &dzie kominek wentylacyjny wykonany z PCV.

Sterowanie

Sterowanie przepompowni wg wytycznych ZGIgtiK Wroctawskie — w zatzeniu do proj.
wykonawczego.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee stosowania spgal podano w specyfikacji ST-0 ,Wymagania
ogolne” punkt 3.
3.2. Sprzt do wykonywania kanalizacji deszczowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien azé Sic
mozliwoscig korzystania z nagbujagcego sprztu:
» koparki
» sprztu do kcznego wykonywania ptytkich wykopow
» zurawi budowlanych samochodowych
» spycharki

» sprztu do zagszczania gruntu
* innego sprztu do transportu pomocniczego

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
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Ogdlne wymagania dotygze stosowanigrodkow transportu podano w specyfikacji ST-0
~Wymagania ogolne” punkt 4.

4.3 Transport prefabrykatow

4.3.1 Zaladunek i roztadunek

Podnoszenie i ustawianie prefabrykatowsralku transportowym oraz roztadunek powinnyg by
wykonywane przy #yciu urzdzer zmechanizowanych o adigu dostosowanym do masy
przenoszonych elementow prefabrykowanygdznie z osprgem transportowym (zawiesiem).
Prefabrykaty transportowane przyyaiu zurawi powinny by podwieszone za pomgspecjalnych
zawiesi zapewniagych widciwe zawieszenie prefabrykatu podczas transportiwnomierne
roztazenie sil na poszczegoinegna.

Do podnoszenia elementdw nale wzy¢ hakdow o odpowiednich wymiarach. zytie
nieodpowiednich hakéw me spowodowauszkodzenie przenoszonych elementow.

4.3.2 Transport prefabrykatow

Zaleca st przewoz¢ prefabrykaty w pozycji ich wbudowania.

Srodki transportu przeznaczone do kolowego przewmmiomego prefabrykatéw powinny by
wyposaone w urzgdzenia zabezpiecaae przed madiwoscia przesunjcia st prefabrykatu oraz
przed maliwoscig zachwiania rownowagrodka transportowego.

Przy transporcie prefabrykatow w pozycji poziomer Rotowym $rodku transportowym
prefabrykaty powinny byuktadane na elastycznych przektadkactangch w pionie.
Prefabrykaty o powierzchniach specjalnie widgaonych powinny by w czasie transportu i
skiadowania uktadane na przektadkach elimygh maliwosé uszkodzenia tych powierzchni i
oddzielone od siebie w sposob zabezpigcyayykonczone powierzchnie przed uszkodzeniami.
Liczba prefabrykatow utmnych nasrodku transportowym powinna &ydostosowana do
wytrzymataci betonu i warunkéw zabezpieczenia ich przed wdzkiem.

Przy transporcie prefabrykatow w pozycji pionowej kotowych srodkach transportowych
prefabrykaty powinny hy ukladane na elastycznych podktadkachzatych w pionie pod
uchwytami montzowymi.

Prefabrykaty posiadgje prosi plasky powierzchng wsporca powinny by ustawione na
podkiadkach o przekroju prostgkym, a prefabrykaty o skomplikowanym profilu pokaighni
wsporczej powinny hy ustawione na podkiadkach o profilu odpowiedniotatasvanym do
ksztattu tej powierzchni.

4.4. Transport wkazéw kanatowych

Wiazy kanatowe magbyc transportowane dowolnyndrodkami transportu. Wiazy nalg
podczas transportu zabezpie€zyrzed przemieszczaniem i uszkodzeniem. Wihazy typu
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cigzkiego mog@ by¢ przewaone luzem natomiast typu lekkiego ngleuktada& na
paletach po 10 sztukddzyc tasmg stalows.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne wymagania dotycgce wykonania robot

Ogodlne wymagania dotygee wykonania robot podano w ST-0 ,Wymagania ogqQlpankt
5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczentawiale oznaczy je w
terenie za pomadkotkdw osiowych, kotkowswiadkdw i kotkdw kravedziowych.

5.3. Roboty ziemne

Po przygotowaniu wykopu i podta zgodnie z wytycznymi zawartymi w ST-2- ,Roboty
ziemne” mana przysipi¢ do wykonania robot montawych.

5.4. Roboty montaowe
5.4.1 Przepompowniaciekdéw deszczowych

Przepompownia winna Bymontowana zgodnie z warunkami technicznymi podanym
wytycznych dostarczonych przez producentow.

Przed przysipieniem do montau naley doktadnie zagici¢c dno wykopu, w razie potrzeby
rozprowadza sizwir bez kamieni, ktory ubija siza pomog wibratora ptytowego. Stopie
zag;szczenia warstwywiru powinien odpowiada90% zagszczenia uzyskanego w wyniku
zmodyfikowanego testu Proctor. sllegrunt jest niespoisty, podczas wibrowania tgle
zachowa szczegOln ostraznosé.
Dno wykopu musi b§ wyréwnane i wypoziomowane, co utatwi postawienizepompowni
w pionie. Nasipnie wykonuje si podsypk stabilizowarn cementem o gruloi 20cm, ktéra
powinna by w stanie sypkim, a wc przygotowana bezpednio przed monfe&m. Jest to
wazne, poniewa pozwoli na lepsze uk@nie zbiornika w wykopie, a tym samym podparcie
go na catej powierzchni ptyty dennej.
Podhczenia przewodow dokonywane sv trakcie zasypywania wykopu. Zgggczenie
gruntu pod przewodami jest niezwykle istotne da dolnej czsci tagczonego przewodu.
Zasypywanie:
Przed przysipieniem do zasypywania nale ponownie sprawdzj czy zbiornik
przepompowni nie jest uszkodzony.
Po wstawieniu zbiornika do wykopu i ustalenis;

= zbiornik przepompowni nie jest uszkodzony,

= zbiornik przepompowni ustawiony jest pionowo,
mazna przysipi¢ do zasypywania wykopu.
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Jako materiatu do zasypywania rigleizy¢ zwiru lub piasku o rénej wielkasci ziaren.
Maksymalna wielk& ziarna zwiru wynosi 32 mm. Materiat nie me zawiera
pojedynczych kamieni wkszych od maksymalnej wielka ziarna.

Zalecany materiat do zasypywania: piasek oraz dayaadny material przyscianie
zbiornika: piasek

W przypadku zasypywania zgmalezy sprawdzé, czy materiat nie jest zamarzty.
Zasypywania dokonuje giwarstwami, tak aby grulsé warstwy nie wynosita wcej niz 50
cm.

Materiat pod rurami doptywowymi i ttocznymi zegpcza si.

Wibrowanie maszynowe mnina stosowa wytacznie wtedy, j&li promien zagszczanego
obszaru jest o ponad 1 m ¢kszy niz promiex przepompowni. Dopuszczalna masa
urzadzenia wibrugcego nie mee przekraczal00 kg (1 kN).

Wibrowanie maszynowe nie jest dopuszczalne w oddegimniejszej nt 30 cm odsciany
zbiornika.

Uwagi:

Odwodnienie musi dziadado czasu likwidacji przez nasypywany grunt sity pagu
przepompowni. O ile powierzchnia wody gruntowej fest doktadnie ok&ona, naley
zakladd, ze rzdna wod gruntowych jest rownaetdnej terenu.

Ze wzgkdu na niebezpiecastwo wysapienia uszkodaew konstrukcji zbiornika, w pobtu
przepompowni nie magpracowa zadne maszyny, o ile nie przewidziano takiejztiveosci
w projekcie.

Zakres rozruchu przepompowni§ciekow

Po stronie dostawcy przepompowni:
» wykonanie i dostawa zbiornika przepompowni,
» wykonanie i dostawa wypogania wewrtrznego przepompowni,
» monta wyposaenia wewgtrznego przepompowni wraz z pedteniem
elektrycznym sterownicy
» rozruch przepompowni,
» dostarczenie wymaganej przepisami dokumentacji.

Po stronie Wykonawcy jest:

» wykonanie i zabezpieczenie wykopu oraz wykonanm&mentu,

» o0sadzenie zbiornika,

» odwodnienie wykopu i komory przepompowni przed ragein,

» zapewnienie gvigu do roztadunku i montal,

» oczyszczenie rurogju ttocznego oraz dna przepompowslijeg zanieczyszczone,

» doprowadzenie zasilania do szafy sterowniczej pagyewnieniu napcia zgodnie z
PN (zabezpieczenie dobrane do mamzhej pomp zastosowanych w przepompowni)

» wykonanie przygcza do przewoddéw ochronnych, elementéw metalowych

przepompowni 0 rezystancji zapewn@@j ochrog przeciwporaeniony - dla
pofaczeh wyréwnawczych,
» doprowadzenie przewodu z rur PVC utlwiajagcych monta przewodow
zasilapcych pompy oraz montdacznikow ptywakowych
podiczenie krécow zbiornika do zewgirznej sieci kanalizacyjnej,
zapewnienie medium do przeprowadzenia rozruchu,
utwardzenie drogi dojazdowej do miejsca posadowiehiornika.

YV VYV
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-0 ,Wymagania ogolne ,, punkt 6
6.2. Kontrola pomiary, badania

Kontrole wykonania wykopu nalg przeprowad# z uwzgbdnieniem wymagapodanych w
punkcie 5.1.

6.2.1 Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszezs wyroby budowlane do obrotu (aprobaty
techniczne, certyfikaty zgod#éa, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatéw wykonane
przez dostawcoéw itp.),

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawi ignierowi do akceptacji.

6.2.2 Kontrola pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzdnyobot w
zakresie i z ogstotliwoscia okreslong w niniejszej Specyfikacji i zaakceptowarprzez
Inzyniera.

W szczegolnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie kgdnych zalaonych taw celowniczych w nawianiu do podanych statych
punktéw wysokéciowych z dokladnéria do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemywod

- sprawdzenie zgodnioi z dokumentagj projektowg

- sprawdzenie prawidtowoi utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelnienia przewodow,

- sprawdzenie gdnych posadowienia

- sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST-0 ,Wymagagblne” punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest:
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* m(metr) wykonanej i odebranej kanalizacji
* Kkpl — obiekty przepompowni wraz z pompami, armatwyposaeniem

7. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST-0 ,Wymamagoblne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, eli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemrtoieji wg punktu
6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
* roboty montaowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
* wykonane studzienki ,
* wykonana izolacja,

8. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 nwykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:
» oznakowanie robot,
» dostaw materialu,
» ulozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikow, siudtudzienekciekowych,
» wykonanie izolacji rur i studzienek,
* wykonanie pomiarow i bada laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

Roboty keda wykonywane w bezpieczny sposd@bisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN)
lub odpowiednimi normami Krajow UE .
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10.2. Inne

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci Kaeyjnych,

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci woiggowych,

- ,,Warunki techniczne wykonania i odbiomiaciggdéw z tworzyw sztucznych”,
- Instrukcja montzowa producenta rur, przepompowni i armatury.
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