ST- 2.3.1 INSTALACJA ELEKTRYCZNA PRZEPOMPOWN |
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotemminiejszej Specyfikacji Technicznej (ST9 wymagania dotycee wykonania i
odbioru robot zwjzanych z budow instalacji elektrycznej przepompowni dla zadania
,Budowa sieci kanalizacji deszczowej wraz z przaebwgd drogi ulicy Stonecznej w
Sadkowie, gmina ity Wroctawskie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

SzczegoOlowa Specyfikacjalechniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem instalacji elektrycznej obiektu.

Projekt instalacji elektrycznej obiektu przewidwgkonanie nagpujacych prac:

- posadowienie i montaszafy rozdzielni gtdwnej obiektu przepompowni,

- posadowienie i montaszafy automatyki (wg specyfikacji dostawcy pongperowania),

- posadowienie i montastupa dwietlenia ogélnego obiektu,

- sporadzenie zasilania ugdzen przepompowni i éwietlenia ogolnego za pomgpdabli
ziemnych,

- wykonanie obwodu gniazdowego do celéw serwisowabiektu,

- przylczenie podzespotow o ngrie elektrycznym do zasilania.

1.4. Okredlenia podstawowe

- Kabel - przewdd wielbfowy izolowany, przystosowany do przewodzeniagdpr
elektrycznego,

- Linia kablowa - kabel wielotowy lub wigzka kabli jednaytowych w ukladzie
wielofazowym albo kilka kabli jedno- lub wietgtowych pokczonych rownolegle g€znie z
osprztem, utl@one na wspolnej trasie hdzace zaciski tych samych dwoch wdzen
elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

- Napkcie znamionowe linii - napcie miedzyprzewodowe, na ktére linia kablowa zostata
zbudowana.

- Osprzt linii kablowej - zbiér elementow przeznaczonych iczenia, rozgakiania lub
zakaczenia kabli.

- Ostona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrkabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elg&znego.
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- Przegroda - ostona utona wzdhi kabla w celu oddzielenia go oglsgedniego kabla lub od
innych urzdze.

- Skrzyowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej,ktérym jakakolwiek cz$¢ rzutu
poziomego linii kablowej przecina lub pokrywa gaklwiek cz$¢ rzutu poziomego innej linii
kablowej lub innego ugdzenia podziemnego.

- Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, voiytm odlegtd¢ miedzy linig kablowg

a urzdzeniem podziemnym lub drggkomunikacyja itp. jest mniejsza i odlegtc¢
dopuszczalna dla danych warunkéw ukladania bezowstrsia przegrod lub oston
zabezpieczagych i w ktorych nie wyspuje skrzyowanie.

- Przepust kablowy - konstrukcja o przekrojuggkym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziaentuku elektrycznego.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w specyfikacji ST- 0 ,Wymaganialogdpunkt
15.

2. MATERIALY

2.1. Materialy i urzadzenia przewidziane do zastosowania przy robotacHhektrycznych

Celem sporgdzenia czsci elektrycznej instalacji projekt przewiduje zyeie lub
wykorzystanie nagpujacych podzespotow i materiatow:

- szafka rozdzielnicy gtbwnej RG - prefabrykowanaskiego napjcia (dostawa:
wykonawca),

- szafka sterownicza stacji pomp (dostawa: zgmna)

- szafka kontroli przeptywu (dostawa: zesnana)

- pompy (2szt.) wraz z zespotem aparatury do stan@avi kontroli, jak: przeptywomierz
elektromagnetyczny z przetwornikiem, czujniki pomio ptywakowe z kablami firmowymi,
licznik godzin pracy pomp, termostaty, lampki syigrecyjne, kable sygnalizacji LIYY 3x1,
kable zasilajce, oprawy jarzeniowe 8 W, (dostawa: zetkzna, dla przepompowni Po
przewiduje s} monta pomp Amarex N F typu 80-220/044ULG-210),

- kable typu YKYFoyzo 5x10mm?2 zasilape sza§ rozdzielni gtdwnej RG (dostawa:
wykonawca),

- kable typu YKYz0 5x6mm?2 zasilace sza§ automatyki pomp (dostawa: wykonawca),

- kable typu YKYzo 3x2.5mm?2 zasilgge sza§ kontroli przeptywu oraz zespét wentylacji,
ogrzewania i sygnalizacji (dostawa: wykonawca),

- kable typu YKY=zo 3x1,5 mm? zasilagge gwietlenie zewntrzne (dostawa: wykonawca),

- oprawa éwietlenia zewgtrznego typu OUSc-150 ELGO (dostawa: wykonawca),

- gniazdo wtykowe state do padkenia zasilania z agregatw@otworczego — w szafie RG
(dostawa: wykonawca),
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- stup dwietleniowy, H=4,5m (dostawa: wykonawca)

- uziemienie — bednarki 4x30mm lub szpilki uziom@wnowych FeZn F16mm (dostawa:
wykonawca),

- listwy przylczeniowe w szafie RG (dostawa: wykonawca),

- grzatka 75 W (dostawa: wykonawca),

- gniazdo, blok listew rozdzielczych w szafie R@gthwa: wykonawca),

- listwy przylczeniowe w szafie RG (dostawa: wykonawca),

- wylgczniki automatyczne nadmtowe, silnikowe i réanicowo-padowe w szafie RG
(dostawa: wykonawca),

- przewody montzowe (dostawa: wykonawca).

Wymienione materiaty winny ldyzgodne z obowrujacymi przepisami i normami. Musz
kazdorazowo mié atesty producenta.

Sktadowanie materiatdow przed wbudowaniem.

Nalezy dazy¢ do maliwie krotkiego skladowania materiatdow i podzespotdprzed
momentem wbudowania. W wypadku zaistnienia okobéen zmuszajcych do ich
skladowania, przechowywage w pomieszczeniach zamktjch, suchych, przewietrzanych i
oswietlonych. Rury nalgy sktadow& w wigzkach, w pozycji stacej pionowej, kable w
czasie sktadowania powinny znajdawae na kgbnach. Dopuszczagssktadowanie krotkich
odcinkéw w kegach. Rbny powinny by ustawione na kragdziach tarczy a kgi utozone
poziomo.

3. SPRZET

3.1. Sprat przewidziany do zastosowania przy robotach elekyrcznych

- spawarka elektryczna,
- wibromtiot elektryczny lub spalinowy do 3 kW,
- szlifierka kgtowa do 1kW.

4. TRANSPORT

4.1. Procedury transportowe do zastosowania dla pateb robot elektrycznych

Do robot kedagcych przedmiotem niniejszej ST przewiduje gastosowanie nagiujacego
transportu:

samochod samowytadowczy, samochdd dostawemyaw samochodowy, przyczepa do
przewaenia kabli,

W czasie transportu nale zabezpieczy przedmioty przed przemieszczaniem i
uszkodzeniem. Kable nale przewozté na kgbnach. Bbny z kablami przewmne w
skrzyniach samochodowych powinnycbystawione na kragdziach tarcz, a tarczeclnow
powinny by przymocowane do dna skrzyni samochodu. Umieszezerzdejmowanie
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bebnoéw z kablami ze skrzyni samochodu zaleeangikona& za pomog zurawia. Dopuszcza
sic przewaenie kabli w kegach, jeeli masa kggu nie przekracza 80 kg,a temperatura
otoczenia nie jest m$za nk +4 oC , przy czym wewtrznasrednica kegu nie powinna by
mniejsza ni 40-krotnasrednica zewegitrzna kabla.

5. WYKONANIE

5.1. Wykonanie robo6t elektrycznych

Wykonawca przedstawi hynierowi budowy harmonogram wagzen linii, w porozumieniu z
wiascicielem linii i uwzgkdni wszystkie warunki w jakichgozie wykonywana przebudowa
rozdzielni zasilajcej lini¢ kablong SN Wykonanie robot obejmuje:

- oznakowanie robot i transport materiatow,

- wykopy rowéw kablowych dla kabli zasitgych i Gwietleniowych,

- mont& rur dwudzielnych ochronnych na istrjeych kablach,

- utozenie nowych kabli zasilagych i gwietleniowych,

- zamocowanie szafy zasuapj,

- wykonanie podgf do szafy,

- mont& stupa dwietleniowego wraz z oprayy

- pofaczenie uziemienia,

- zasypanie rowow kablowych z zsgczeniem gruntu,

- pomiary elektryczne i geodezyjne,

6. KONTROLA

6.1. Kontrola jakosci wykonania robot elektrycznych

Wykonawca musi przewidzieze poszczegolne etapy wykonanych przez niego pyeg e
jego koszt kontrolowane przez odpowiedniezBiuinwestora.

Z kazdej kontroli sporzdzony lgdzie protokét. Ewentualne niezgodiwowykonanych robot
beda usuwane na koszt Wykonawcy w terminie wyznaczopyzrez Inwestora.

Kontroli podleg& beda nastpujace urzdzenia (grupy urdzen) i ukiady:

* pohczenia wyréwnawcze i uziemigie,

» ochrona przed dotykiem gednim,

* wylaczniki réznicowopgdowe,

» linie zasilagce niskiego nagcia,

* rozdzielnice prefabrykowane niskiego rapa,

* instalacja éwietleniowa.

Po zakdczeniu prac montawych naley wykona sprawdzenia i proby, ktore powinny
obejmowa co najmniej:
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. ogkdziny dotycace ochrony przed dotykiem beZpednim i ochrony
przeciwporaeniowej,

e pomiary rezystanciji izolacji,

badania gigtosci przewodow ochronnych,

* badania ochrony przed dotykiemépamnim,

* préby dziatania wykcznikow r&nicowopgdowych,

e pomiary rezystancji uzieniie

Z wykonanych pomiarow i prob winny bgporzdzone protokoty.

Wykonawca powiadamia pisemniezimiera o zakaczeniu kadej roboty zanikajcej, ktog
moze kontynuowaé dopiero po stwierdzeniu przezzimiera i ewentualnie Przedstawiciela,
odpowiedniego dla danego dostawcy energii -zatej jakaci.

7. OBMIAR

7.1. Obmiar robét elektrycznych

Jednostk obmiarowg dla instalacji elektryczneps
- kpl. — rozdzielnic,

- szt. — urzdzen lub aparatéw,

- m — kabli i przewodow.

8. ODBIOR

2.1. Odbidr robot elektrycznych

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumentaégjrojektowg, ST i wymaganiami
Inwestora, jeeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywv Przy przekazywaniu
linii kablowej i poszczego6lnych elementow etygch dokumentagj projektows do
eksploatacji, Wykonawca zobayziany jest dostarcZy Zamawiagcemu nasfpujace
dokumenty:

- projektowy dokumentagj powykonawca,

- geodezyjn dokumentag powykonawcsi,

- protokoty z dokonanych pomiaréw,

122



