ST-1.1 WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS§ wymagania dotycge wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysakowych dla zadania pn.
.,Budowa sieci kanalizacji deszczowej wraz z przebud drogi ulicy Stonecznej
w Sadkowie, gmina iy Wroctawskie”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

SzczegoOtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowgaiko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

W zakres robét pomiarowych wchegdz

* wyznaczenie potgenia sytuacyjnego i wysokciowego punktow gtéwnych osi trasy
i punktéw wysokeéciowych

* uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeatge 0si)

* wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych (reperdéw roboczych)

* wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

» stabilizacja punktow w sposob trwaly, ochrona iclzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazgpocatkowy
i koncowy punkt trasy.

Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST-0 ,Wymagania ogolrainkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w specyfikacji ST- 0 ,Wymaganialogbpunkt
1.5.

Ogodlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST- 0
~Wymagania ogolne” punkt 2.
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2. MATERIALY

Do wyznaczenia i stabilizacji trasy i punktéw wysé&iowych naley stosowa :
» paliki drewniane
* stupki betonowe
* Dbolce stalowe
» farba do zaznaczania punktow na jezdni

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee stosowania spgal podano w specyfikacji ST-0 ,Wymagania
0golne” punkt 3.

Do wykonania rob6t zwizanych z wytyczeniem trasy i wyznaczeniem roboczyehktow
wysokaciowych naley stosowa sprzt:

» teodolity lub tachimetry

* niwelatory

* dalmierze

o tyczki

o laty

* tasmy stalowe, szpilki

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtdwnygowinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygze stosowanigrodkéw transportu podano w specyfikacji ST-0
~Wymagania ogolne” punkt 4.

Sprzt i materiaty mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne wymagania dotygee wykonania rob6t podano w ST-0 ,Wymagania ogQlpankt
5.

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujgcymi Instrukcjami GUGIK .
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5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawigcego dane
zawierajce lokalizac i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaweygo, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedlme do szczegdétowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje

i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektoweg s
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzie rzeczywiste rgdne
terenu istotnie rinig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terentakvim rejonie nie powinno
by¢ zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadz&szystkie
roboty dodatkowe, wynikage z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacii
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przez InspektoemizNru, zostan
wykonane na koszt Zamawdapgo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inspektaad2dru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdbwne trasy i punkppsrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia olteggce w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystyk

i potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatzmwinny by zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomvszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne iaigtowej realizacji robot nakg do
obowigzkdw Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktdw na osi trasy i punktéw wyskosciowych

Przed przysipieniem do robot zwezanych z wykonaniem kanalizacji deszczowej
Wykonawca dokona jej wytyczenia i trwale oznacztevenie za pomackotkéw osiowych,
kotkow swiadkow i kotkow kravedziowych.

Projektowana © kanatu lub rurogigu powinna by oznaczona w terenie przez geedet
z uprawnieniami. ® przewodu wyznaczy w sposob trwaly i widoczny, z zaeniem
ciggow reperdw roboczych.

Punkty na osi trasy nalg oznaczy za pomog drewnianych palikow, tzw. kotkéw osiowych
z gwazdziami. Kotki osiowe naley wbi¢ na kadym zatamaniu trasy, a na odcinkach
prostych, co ok. 30-50 m. Na #dym prostym odcinku nakg utrwalic, co najmniej 3
punkty. Kotki $wiadki wbija s¢ po dwu stronach wykopu, tak, aby istniata ziveosc¢
odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robéteknie zabudowanym repery robocze
nalezy osadzt w scianach budynkéw w postaci hakow lub bolcéwaglieperéw roboczych
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naleey nawgzat do reperow sieci gatwowej. Szkice sytuacyjne reperow i ichcdme
Wykonawca przekee Inspektorowi Nadzoru.

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagj projektows, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowe].

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wigksze nk 5 cm.

Rzedne punktéw na osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku do
rzednych projektowych.

Robocze punkty wysokoiowe naley wykona poza granicami robét zedanych

z wykonaniem trasy i obiektow towarzysych.

Jako repery robocze mima wykorzysta punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach
wzdhuz trasy. O ile brak takich punktow, repery robocatery zatary¢ w postaci stupkdéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych,admonych w gruncie w sposoéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow

i wykopdébw na powierzchni terenu (oklenie granicy robét), zgodnie z dokumengacj
projektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inspali@dzoru.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowdé dobrze widoczne paliki.
Odlegta¢ migdzy palikami naley dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegté ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow

0 ksztatcie zgodnym z dokumentaprojektowvs.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotygee kontroli rob6t podano w ST-0,Wymagania ogolnahkt 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z wyznaczeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadz¢ wedtug ogéinych zasad oktenych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK.

Sprawdzenie robot pomiarowych nalgrzeprowadz wedtug nasipujacych zasad :
» 0 drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach
e W poziomie oraz na pogtku i koncu odcinka
* robocze punkty wysokgoiowe naley sprawdzé niwelatorem na catej diugoi
budowanego odcinka
* wyznaczenie nasypow i wykopow najesprawdzt tasmg i szablonem z poziomic
zaakceptowanprzez Inspektora Nadzoru
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Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST-0,Wymagag@ne” punkt 7.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiaru wyznaczenia trasy i punktéw wysédéiowych w terenie jest 1 kilometr
(1 km) wyniesionej i zastabilizowanej trasy.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-0 ,Wymagyagibine” punkt 8.

Odbiér robdt zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢age na podstawie szkicow
i dziennikbw pomiarbw geodezyjnych Iub protokétu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygee ptatnéci podano w ST-0 ,Wymagania ogoélne” punkt 9.

Cena wykonania roboét obejmuje:
* wyznaczenie punktéw gtdwnych osi trasy i punktowsekasciowych
* uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami
* wyznaczenie dodatkowych punktoéw wységowych
* wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyytlyezeniem dodatkowych
przekrojow
» zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrarteprzed zniszczeniem
* ioznakowanie utatwigre odszukanie i ewentualne odtworzenie

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyag@nac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGUGIK , Warszawa 1979.
. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GB{J1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83.
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