OF PROJEKT

USLUGI PROJEKTOWE
54-315 Wroctaw ul. Dziwnowska 12/2 tel. 071 35 440
e-meil : fortad@interia.pl NIP 894 103 40 76

Stadium dokumentacji : SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST5

Brarva: elektryczna

Nazwa opracowania
BUDOWA SIECI KANALIZACJI SANITARNEJ
W MIEJSCOWOSCI ZYBISZOW | JASZKOTLE
Zasilanie energetyczne pompowsciekow PZ i PJ

Inwestor : Gmina Katy Wroctawskie

Adres inwestycji. obreb Mokronos Gérny dz. nr 92/84

umowd ZP 272/67/2012 z dnia 04.10.2012

Projektant mgr inz. Leon Krefft upr. nr 202/72 Wm

Wroctaw 11.2013




Spis tresci

1. Wsep

1.1. Przedmiot SST

1.2. Zakres stosowania SST

1.3. Zakres rob6t objych SST

1.4. Okrglenia podstawowe

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot
2. Materialy

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow
2.2. Materialy stosowane przy budowie instalacjizadzen elektrycznych
3. Sprzt

3.1. Ogdlne warunki stosowania sz
4. Transport

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
5.2. Zakres wykonania robot

6. Kontrola jakdci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jas@ robot
6.2. Kontrola i badania w trakcie robot
6.3. Badania i pomiary pomoriave

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
7.2. Jednostka obmiarowa

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

8.2. Odbiodr robot ulegagych zakryciu
9. Podstawy ptatniwi

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrici
9.2. Szczegotowe warunki ptatiw

10. Normy i przepisy

10.1. Normy

10.2. Oznaczenie robot wedtug CPP



STS INSTALACJE | URADZENIA ELEKTRYCZNE W
PROJEKTOWANYM ZASILANIU | STEROWANIU POMPOWNI  SCIEKOW
PZ | PJW MIEJSCOWOSCI ZYBISZOW GMINAK ATY
WROCLAWSKIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicz{85T) s wymagania dotycxe
wykonania i odbioru urgdzen i instalacji elektrycznych w projektowanej budowie
zasilania i sterowania pompowdtiekow PZ i PJ w miejscowoi Zybiszéw gmina
Katy Wroctawskie.

1.2. Zakres stosowania ST5

Specyfikacja techniczna (ST5) jest stosowaka fiokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST5

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjiyda prowadzenia robot przy
budowie instalacji i urdzen elektrycznych w projektowanym zasilaniu i sterowan
pompownisciekow PZ i PJ w miejscowoi Zybiszéw gmina l§ty Wroclawskie
obejmup:

- zakup materiatbw do wykonania robot

- transport materiatbw na miejsce wbudowania

- skladowanie materiatow

- wyznaczenie miejsc instalowania stupdéweetleniowych,

kabli i przewodow

- przygotowanie podt@a pod montaosprztu i przewoddéw

- monta i ustawienie szafek sterowniczych pompowni i stumdwietleniowych
- monta osprztu

- wytyczenie trasy wykopow pod kable i uziomy

- uktadanie kabli n.n.

- monta uziemie

- zasypanie wykopow

- odtworzenie uszkodzonej nawierzchni ziemi

- badania i pomiary

Szczegotowy zakres rob6t w projekcie wykonawczyBuglowa sieci kanalizaciji
sanitarnej w miejscowgi Zybiszow i Jaszkotle — Zasilanie energetycznapanvni
sciekow PZ i PJ gmina &y Wroctawskie —cg¢ elektryczna”

1.4. Okreslenia podstawowe

Okrelenia podane w niniejszym (STS sgodne z odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D00.00.00 ,Wggania ogolne” oraz
aktualnymi katalogami i ,Przepisami Budowy Wdzeir Elektrycznych”
opracowanymi przez Instytut Energetyki.



1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogodlne wymagania dotygze robo6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne”. Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny zeojgkich wykonania oraz za
zgodnd¢ z dokumentagj projektows, (specyfikaci ST5) oraz z uzgodnieniami i
poleceniami layniera.

Przy robotach naky speiné nastpujace warunki:

- zglosi z wyprzedzeniem fakt przygtienia do robét u liyniera budowy w celu
ustalenia zakresu i czasu robot

- uzgodnienia czasu i terminu wgten spod ruchu, wykonania
uziemi@.

- przygotowania miejsc pracy, wydania poleoa prag i
zorganizowania nadzoru

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow

Warunki ogélne stosowania materiatow, ich poaysét i skladowania podano w
SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

2.2. Materiaty stosowane przy budowie instalacji urzadzen
elektrycznych

Materiatami stosowanymi przy budowistalacji elektrycznych i uggdzen
elektrycznych &
- bednarka stalowa ocynkowana 25x4mm
- folia z PVC o gr 0,3-0,4mm
- piasek naturalny kopany
- oprawa zzaréwka sodowa 70W
- ostona rurowa sztywna SRS fi 50mm
- system uziemiepretowych fi 14,2+ziczki+grot+glowica
- tablica bezpiecznikowaswietl. TBS-35/1 jednoobw. 25A
- opaska kablowa Oki - cechowana
- uchwyty kablowe typ UKU
- przewod NYM-J/O/YDY —450/750V 3x2,5rhm
- przewod Cu YKLY 3x1mm
- kabel zyt Cu YKSY-0,6/1kV 3x 1,5mrh(YKY)
- kabel 2yt Cu YKSY-0,6/1kV 4x 1,5mr(YKY)
- kabel 2yt Cu YKSY-0,6/1kV 3x 2,5mm(YKY)
- kabel 2yt Cu YKSY-0,6/1kV 5x 2,5mrh(YKY)
- kabel YS 4305
- kabel sygnal. YKSYekw 4x 1mi,6/1kV
- kabel Cu NYY-0/J/YKY-08/1kV 5x10nfm
- stup typu AL-8m.
- przewdd YS 4305
- fundameritelbetonowy do stupa
- materialy pomocnicze



3. SPRET
3.1. Ogoblne warunki stosowania sprgu

Roboty mog by¢ wykonywane gcznie, przy czym dopuszcza snozliwosé uzycia
sprztu mechanicznego. Przy mechanicznym wykonywaniotr@gykonawca
powinien dysponow@asprawnym technicznie sgitem, przewidzianym w naktadach
rzeczowych kosztorysu i zaakceptowanym przeyrirera. Sprzt pod wzgédem typu
i ilosci powinien odpowiadawymaganiom SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”. Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu.
Urzadzenia transportowe powinny dgdpowiednio przystosowane do przewozu
materiatow,
elementoéw konstrukcji niezbdnych do wykonania budowy instalacji i adzen
elektrycznych.

Przewaone narodkach transportu materiaty i elementy powinny bgbezpieczone
przed ich uszkodzeniem, przemieszczeniem i w opak@aeh zgodnych z
wymaganiami wytworcow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST DE00 ,Wymagania ogolne”.
Wykonawca zgtosi z wyprzedzeniem édecielowi 0 wegciu ha przebudowjego
urzadzen. Jednocz@nie przedstawi liynierowi do akceptacji projekt organizaciji i
harmonogram robdét uwzglniajacy wszystkie warunki w jakichdola wykonywane
roboty dotyczce i budowy instalacji elektrycznych.

5.2. Zakres wykonywania robot

Zakres wykonywania rob6t obejmuije;

- zakup materiatéw do wykonania robot

- transport materiatéw na miejsce wbudowania

- sktadowanie materiatow

- wyznaczenie miejsca szafek sterowniczych pompgsiapow dwietleniowych, tras
kabli i przewodow

- przygotowanie podi@ pod montaosprztu i przewodow

- monta i ustawienie szafek sterowniczych pompowni orap&Ww Gwietleniowych

- monta osprztu

- wytyczenie trasy wykopow pod kable i uziomy

- uktadanie kabli n.n.

- mont& uziemie

- zasypanie wykopow

- odtworzenie uszkodzonej nawierzchni ziemi

- badania i pomiary



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jak&ei robot

Ogodlne zasady kontroli rob6t podano w SST BOMO ,Wymagania ogolne”.
Kable i przewody elektryczne, rozdzielnice powirposiadé atest fabryczny lub
swiadectwo jakéci producenta.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot

Kontroli i badaniom w trakcie rob6t podlegaj
- przewody ukfadane pod tynkiem
- uziemienie ochronne przed zasypaniem
- kable elektryczne przed zasypaniem

6.3. Badania i pomiary pomontzowe

Po zakaczeniu robot naley wykona: lub sprawdai:
- jakas¢ i kompletnd¢ wykonanych robét
- prawidtowaci wykonania ochrony przeciwpom@niowe]
- pomiar rezystanciji izolacji przewodow
- préba nagiciowa uktadanych przewodow
i jezeli instalacja nadaje do zahczenia, dokonaprébnego zakzenia.
Wszystkie wyniki bad&i pomiardw oraz atesty winny bylolaczone do odbioru
technicznego wykonanych robot.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.08\@06nagania ogdlne”
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest dla przewodéw — 1km danego rodzaplekeprzewodu,
oraz ilas¢ rozdzielnic, gniazd wtykowych i instalacji sity b@iar robét polega na
okresleniu faktycznego stanu, zakresu robot oraz obficzezeczywistych iléci
wbudowanych materiatéw. Obmiar robét obejmuje rgludijcte umowve oraz
dodatkowe i nieprzewidziane, ktorych potrgetykonania uzgadnia Wykonawca z
Inzynierem w trakcie trwania robat.

Obmiaru dokonuje Wykonawca w sposob glary w umowie.

Sporadzony obmiar Wykonawca uzgadnia zynierem w trybie ustalonym w
umowie. Wyniki obmiaru nalg poréwna z kosztorysem, w celu oldlenia r&nic w
ilosciach robot.



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robo6t

Ogolne zasady rob6t podano w SST D-00.00.00malyania ogélne”.
Odbiory rob6t podzieti mazemy na odbiory agciowe i ostateczne.

8.2. Odbior robot ulegajcych zakryciu

Odbiorom robét ulegagym zakryciu podlegajnastpujace roboty:
- uziemienie przed zasypaniem
- przewody ukfadane pod tynkiem
- kable elektryczne uktadane w ziemi

8.3. Zasady odbioru kaicowego robét

Odbioru kacowego nalgy dokon& wedtug zasad podanych w SST D-00.00.00.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumentgeyojektova, SST i
wymaganiami layniera jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowanymi
tolerancjami daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-00.00.00
~Wymagania ogolne”.

9.2. SzczegoOtowe warunki ptatreei

Szczego6towe warunki ptatém obejmuj:

- zakup materiatow do wykonania robo6t

- transport materiatdw na miejsce wbudowania

- sktadowanie materiatow

- wyznaczenie miejsca szafek sterowniczych pompgsiapow dwietleniowych, tras
kabli i przewodéw

- przygotowanie podt@a pod montaosprztu i przewodow

- monta i ustawienie stupéwawvietleniowych

- monta osprztu

- wytyczenie trasy wykopdw pod kable i uziomy

- ukfadanie kabli n.n.

- mont& uziemieh

- zasypanie wykopow

- odtworzenie uszkodzonej nawierzchni ziemi

- badania i pomiary

Szczegobtowy zakres rob6t w projekcie wykonawczyBuglowa sieci kanalizacji

sanitarnej w miejscowgi Zybiszow i Jaszkotle — Zasilanie energetycznapawni

sciekow PZ i PJ gmina &y Wroctawskie —cgs¢ elektryczna”

Przewidywana ilé¢ jednostek obmiarowych zgodnie z Dokumentdtjojektove




- bednarka stalowa ocynkowana 25x4mm m 8,32

- folia z PVC o gr 0,3-0,4mm m 29,82
- piasek naturalny kopany I 9,18
- oprawa zzaréwka sodovy 70W lkp 2.00
- ostona rurowa sztywna SRS fi 50mm m. 37,44

- system uziemiepretowych fi 14,2+z4czki+grot+glowica m. 24,96
- tablica bezpiecznikowaswietl. TBS-35/1 jednoobw. 25A szt. 2,00

- opaska kablowa Oki - cechowana szt. 57,10

- uchwyty kablowe typ UKU szt. 32,00
- przew6d NYM-J/O/YDY —450/750V 3x2,5rm m. 16,64
- przewéd Cu YKLY 3x1mm m. 62,40

- kabel 2yt Cu YKSY-0,6/1kV 3x 1,5mrh(YKY)

18,72

m.
- kabel zyt Cu YKSY-0,6/1kV 4x 1,5mrh(YKY) m. 31,20

- kabel zyt Cu YKSY-0,6/1kV 3x 2,5mrh(YKY) m. 31,20

- kabel 2yt Cu YKSY-0,6/1kV 5x 2,5mrh(YKY) m. 31,20

- kabel YS 4305 m. 46,80

- kabel sygnal. YKSYekw 4x 1rfif,6/1kV m. 31,20
- kabel Cu NYY-0/J/YKY-08/1kV 5x10nfm m. 5,12
- stup typu AL-8m. szt. 2,00

- przewod YS 4305 m. 46,80

- fundameritelbetonowy do stupa szt. 7,00

- materialty pomocnicze

10. Normy i przepisy

10.1. Normy :

(0]

(0]

(0]

PN-EN 13201 Gwietlenie drog

PN-98/E-05110 Elektroenergetyczne linie napowredrProjektowanie i budowa
N-SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjnie lkablowe. Projektowanie i
budowa

PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlowinylu

BN-88/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robotgrane

BN-68/6353-03 Folia kalendrowana techniczna z uptasmionego polichlorku
winylu

BN-74/3233-17 Stupki oznaczeniowe i 0znaczeniowoHaoowe

PN-E-05003-01 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanfymagania ogélne
PN-IEC 364-4-481 Instalacje elektryczne w obiekthadowlanych —ochrona
zapewniajca bezpieczistwo — Dobésrodkéw ochrony w zatenosci od wplywow
zewrgtrznych

PN-ICE 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektaaddwlanych - Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektbadowlanych — Ochrona

przeciwporaeniowa
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PN-IEC 60364-4-4442 Instalacje elektryczne w ol@ektbudowlanych — Ochrona
dla zapewnienia bezpieamwa — Ochrona przed
przepeciami — Ochrona instalacji niskiego neqia przed przégiowymi
przepkciami i uszkodzeniami przy doziemnieniach w sieciagysokiego nagcia.
PN-IEC 60364-4-443 Ochrona przed prazef@mi atmosferycznymi lub
taczeniowymi
PN-IEC 60364-5-51 Dobor i mortavyposaenia elektrycznego — postanowienia
ogollne.
PN-IEC 60364-5-523 Obgtalnas¢ diugotrwata przewodow.
PN-IEC 60364-5-53 Dobor i mortavyposaenia elektrycznego. Aparatura
rozdzielcza i sterownicza.
PN-IEC 60364-5-54 Uziemienia i przewody ochronne
PN-HD 60364-6 Instalacje elektryczne niskiego geipi— Cz$¢ 6 Sprawdzanie.
PN-EN50522:2011 Uziemienie instalacji elektroengrgenych padu
przemiennego o nagiu wyzszym od 1kV
PN-EN 61936-12011 Instalacje elektroenergetyczaéyprzemiennego o najgiu
wyzszym ng 1kV
Pn-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne nigkipapécia - Czs¢ 4-41.:
Ochrona dla zapewnienia bezpietzt®va — Ochrona przed

poraeniem elektrycznym
PN-E-08501 Urzdzenia elektryczne — Tablice i znaki.
PN-EN 50160 Parametry napia zasilajcego w publicznych sieciach
rozdzielczych
PN-EN 13201-3:2005 - Obliczeniawietleniowe
PN-76/E-05125 — Linie kablowe.
PN-IEC 60364 — Instalacje elektryczne w obiektagtidwlanych.
PN-92/E-05003 — Ochrona odgromowa.
PN-IEC 61024 — Ochrona odgromowa obiektow budowtany
Ustawa Prawo Budowlane.
Ustawa o wyrobach budowlanych.
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budawd-Montaowych
N SEP-E001 ,Sieci elektroenergetyczne niskiego ¢wgsi ochrona
przeciwporaeniowa
PN-E-05100-1 elektroenergetyczne linie napowietammgektowanie i budowa”
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnidd02 w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiéadaudynki i ich usytuowanie
(Dziennik Ustaw nr 75 poz. 690)



10.2. Oznaczenie robo6t wedtug CPP

- 45314300-4 Ktadzenie kabli
- 45232200-4 Roboty pomocnicze w zakresie énergetycznych
- 45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budimiyenergetycznych

Opracowat:
mge.iheon Krefft



