PRZEDMIAR ROBOT
KATY WROCLAWSKIE droga na dzialce 11 AM-8 o dlugo $ci I= 72,00 m

Podstawa
opracowania . " . . .
Lp | kod pozycji CPV Opis pozycji przedmiarowej Jed. Obmiar
Nr specyfikacji
D-01.01.01 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE Kod CPV-4510 0000-8
Opis techniczny  |rohoty pomiarowe przy tyczeniu drég i odwodnienia - tyczenie w terenie réwninnym
1 PRZEDMIAR rycz 1,00
ROBOT 1=72,00 m
Przetozenie Scieku z kostki kamiennej - Sciek trzyrzedowy posadowiony na tawie betonowej i
spoinowany zaprawg cementowg . W cenie jednostkowej wchodzi - rozebranie Scieku , rozebranie
Opis techniczny (tawy , oczyszczenie kostki , wykoanie tawy betonowej z betonu C12/15 o gr 15 cm . Spoinowanie
2 PRZEDMIAR |$cieku zaprawg cemetowg o Rm min 25 MPa. Sciek podniesiony w stosunku do obecnej niwelety o m?2 40,32
ROBOT +5 cm.Materiat pochodzgcy z rozbiérki - do wywozu na odlegtosc do 10 km.Kostka do uzupetnienia
z rozbiorki pasa szerokosci 56 cm.
F=72,00%0,56= 40,30 m’
Opis techniczny |Oczyszczenie istniejgeej zanieczyszczonej podbudowy z BA z reprofilacjg ubytkow masg
3 PRZEDMIAR |drobnoziarnistg . m? 245,50
ROBOT F=13,00 *3,00+(72-13)*3,50=245,50 m?
Opis techniczny Rozebranie nawierzchni z kostki kamiennej 9/14 wraz z podbudowg betonowg . Kostka po
4 PRZEDMIAR oczyszczeniu wtasno$¢ Zamawijgcego.Materiat z rozbiérki do wywozu i utylizacji na odlegtosc do m?2 728
ROBOT F=13,00%0,56 = 7,28 m?
D-04.00.00 PODBUDOWY Kod CPV-45233000-9
Opis techniczny | Wykonaie podbudowy z betou C12/15 o gr 15 cm .Podbudowa do zdylatowana .
5 PRZEDMIAR m? 7,28
ROBOT F=13,00%0,56 = 7,28 m2
D-05.03.23 NAWIERZCHNIE Kod CPV-45233000-9
UloZzenie nawierzchni bitumicznej na istniejgcej podbudowie tuczniowej - warstwa z AC 11S
Opis techniczny [50/70 gr.5cm .
6 PRZEDMIAR — —— 5 m? 252,00
ROBOT Skropienie emulsjg w ilosci 0,7-0,8 kg/m
F=72,00%3,50 = 252,00m’
D-07.01.00 OZNAKOWANIE DROG | URZADZENIA BEZPIECZE NSTWA RUCHU Kod CPV-45233280-5
Oznakowanie pionowe w zakresie organizacji ruchu tymczasowego na czas prowadzenia robét N N
. . budowlanych.
Opis techniczny
7 PRZEDMIAR |Opracowanie projektu organizacji ruchu zastepczego kpl. 1,00
ROBOT
Wyniesienie w teren , utrzymanie organizacji ruchu tymczasowego na czas wykonywania prac kpl. 1,00




