PRZEDMIAR ROBOT
ZACHOWICE ul. Stoneczna |=30,00 miszeroko $ci zmienna jak w opisie

Podstawa
opracowania . . . . .
. .
p Kod pozycji CPV Opis pozycji przedmiarowej Jed Obmiar
Nr specyfikacji
D-01.01.01 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE Kod CPV-4510 0000-8
Roboty pomiarowe przy tyczeniu drég i odwodnienia - tyczenie w terenie rowninnym.
Opis techniczny W cenie jednostkowej nalezy ujgc¢ w razie zaistnienia koniecznosci odtworzenie granic dziatki drogowej na 1.00
1 PRZEDMIAR ROBOT |[potrzby budowy i w celu okazania granicy robét ziemnych. rycz ’
1=30,00m
Ois techni Skarpowanie pobocza- zdjecie warstwy ziemi , darni , humusu o gr. do15cm, z wywozem materiatu do 10
PIS I€CNNICZNY  1m . W cenie nalezy uwzglednié utylizacje i sktadowanie. 2
2 PRZEDMIAR ROBOT = Zg L : m 22,50
F=30,00*0,75 = 22,50m
) ) Oczyszczenie i stniejgcej zanieczyszczonej nawierzchni bitumicznej .
3 Opis techniczny |7 ybytkéw w nawierzchni usungé gruz bitumiczny. Krawedzie przycigé pita mechaniczng . m2 64.13
PRZEDMIAR ROBOT p ’
Szacowana powierzchnia do remontu F=15% tzn. 0,15*30*(3,50+25,00)*0,5= 64,13 m
Opis techniczny ~ |UZupetnienie obytkéw masg bitumiczng AC 11 S50/70 ) 6413
4 . m ,
PRZEDMIAR ROBOT Powierzchnia do remontu F= 64,13 m?
) . Wykonanie pobocza wzmocnionego z materiatu nowego , dowiezionego , Kruszywo 0/63mm . Szeroko$¢
5 Opis techniczny  |pohocza 0,75 cm , grubosc pobocza wzmocnionego min 10-12 cm m2 22 50
PRZEDMIAR ROBOT ’
F=30,00*0,75 = 22,50m 2
D-05.03.23 NAWIERZCHNIE Kod CPV-45233000-9
Utozenie nawierzchni bitumicznej na istniejgcej podbudowie tuczniowej - warstwvaz AC 11 S 50/70 i
) ) o minimalnej gr. 5 cm .W cnie nalezy ujgc dociecie istniejgcej nawierchni w miejscu wiaczenia na dtugosci .
6 Opis technlczny, I= 3,50 i rozebrabnie pasa szerokosci 0,25 cm krawedzi wraz z jej odbudowa. m2
PRZEDMIAR ROBOT - 2
Jezdnia glowna F= 30%(3,50+25.00)*0,5= 427,50 m 427,50
skropienie emulsjg w ilosci 1.00 kg/m? istniejacej podbudowy 427,50
D-07.01.00 OZNAKOWANIE DROG | URZADZENIA BEZPIECZE NSTWA RUCHU Kod CPV-45233280-5
Oznakowanie pionowe w zakresie organizacji ruchu tymczasowego na czas prowadzenia rob6t budowlanych. . .
Opis techniczny
” | PRZEDMIAR ROBOT |Opracowanie projektu organizacji ruchu zastepczego kpl. 1,00
Woyniesienie w teren , utrzymanie organizacji ruchu tymczasowego na czas wykonywania prac kpl. 1,00




