KATY WROCLAWSKIE -

PRZEDMIAR ROBOT

Plac na dzialce 125/5 AM7 o wy miarach 29x16,20m

Podstawa
opracowania

Lp | kod pozyCji CPV Opis pozycji przedmiarowej Jed. Obmiar
Nr specyfikacji
D-01.01.01 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE Kod CPV-4510 0000-8
Opis techniczny Roboty pomiarowe przy tyczeniu drég i odwodnienia - tyczenie w terenie réwninnym
1 PRZEDMIAR rycz 1,00
ROBOT Plac o wymiarach 29x16,20 m
. . Skarpowanie pobocza na powierzchni - zdjecie warstwy ziemi , darni , humusu o gr do15cm, z
Opis techniczny |, \v\vozem materiatu do 10 km . W cenie nalezy uwzgledni¢ utylizacje i sktadowanie .
2 PRZEDMIAR m? 135,00
ROBOT F=(2*29+2*16)*1,50 = 135,00 m?
Opis techniczny |Oczyszczenie i stniejgcej zanieczyszczonej podbudowy betonowej Zdjecie mleczka z powierzchni
3 PRZEDMIAR |betpnowej ioczyszczenie jej z luznego kruszywa .Material do wywozu na odlegtos$c do 10 km m? 762,70
ROBOT 3
F=29*26,30 =762,70m
Opis techniczny  |ngiecie pita na glebokosc dylatacii o szerokosci min 0,5 cm oraz wypetnienie ich masa zalewowg
4 PRZEDMIAR m 139,84
ROBOT L=( 29 /5+1) *16,30+29 =139,84 m
Opi ) Zabezpieczenie dylatacji siatka bitumowana uktadang na gorgca w osi docietych dylatacji . Siatka
pis techniczny Kéci s=1.00 m i stabil d dlo: drobnoziarnista . Skropieni 105G 0.5
s PRZEDMIAR |0 SZeroksci s=1,00 m i stabilizowana do podloza masa drobnoziarnists .Skropienie w ilosci 0, m? 139,84
ROBOT F=139,84 *1,00= 139,84 m’
Opis techniczny U]ofenle \{varstwy humusu o grubo$ci $rdniej 10 cm ( dowieziony ) wraz z obsianiem i
6 | PRZEDMIAR [PI€¢0nacia. m? 89,40
ROBOT F=1,00*( 29+29+15,70+15,70)= 89,00 m’
D-05.03.23 NAWIERZCHNIE Kod CPV-45233000-9
UloZzenie nawierzchni bitumicznej na istniejgcej podbudowie tuczniowej - warstwaz AC 8 S
Opis techniczny ggil;i)a gr. 5cm W cnie nalezy ujg¢ wzrost ilosci masy zwigzanej z profilowaniem ptaszczyzny
7 PRZEDMIAR m? 469,80
ROBOT Skropienie emulsjg w ilosci 0,7-0,8 kg/m 2
F=29*16,20=469,80
D-07.01.00 OZNAKOWANIE DROG | URZADZENIA BEZPIECZE NSTWA RUCHU Kod CPV-45233280-5
Oznakowanie pionowe w zakresie organizacji ruchu tymczasowego na czas prowadzenia robét N N
. . budowlanych.
Opis techniczny
8 PRZEDMIAR |Opracowanie projektu organizacji ruchu zastepczego kpl. 1,00
ROBOT
Wyniesienie w teren , utrzymanie organizacji ruchu tymczasowego na czas wykonywania prac kpl. 1,00




