PRZEDMIAR ROBOT
KATY WROCLAWSKIE ul. Okrzei za posesj g nr 53 o diugo $ci 1=26,00m

Podstawa
opracowania . . . . .
. .
P | kod pozycji CPV Opis pozycji przedmiarowej Jed Obmiar
Nr specyfikacji
D-01.01.01 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE Kod CPV-4510 0000-8
Opis techniczny Roboty pomiarowe przy tyczeniu drég i odwodnienia - tyczenie w terenie réwninnym
1 PRZEDMIAR vP przy & 9 y 4 rycz 1,00
ROBOT 1=26,00 m
. . Skarpowanie pobocza na powierzchni - zdjecie warstwy ziemi , darni , humusu o gr do15cm, z wywozem
Opis techniczny materiatu do 10 km . W cenie nalezy uwzglednic¢ utylizacje i sktadowanie . 2
2 PRZEDMIAR Odcinek m 17,25
ROBOT cinek nr ,
F=(4,50+7,00)*2*0,75=17,25 m
. hni Oczyszczenie i stniejgcej zanieczyszczonej podbudowy tuczniowej. Zdjecie goérnej wasrwty o
Opis techniczny gr 5 cm na powierzchni okoto 45% powierzchni jezdni .Material do sktadowania i wykorzystania w 2
8 PRZEDMIAR pobocze grtuntowe wzmocnione . m 117,00
ROBOT >
F=26*4,50 = 117,00 m
Opis techniczny |Regulacja wyskosciowa istniejgcych studni z dowigzaniem ich do niwelety
4 PRZEDMIAR W cenie nalezy ujgc koszty regulacji szt 2,00
ROBOT n=1
Opis techniczny |Wykonanie pobocza gruntowego z materiatu pochodzacego z rozbiorki . Pozostyata czgsc materiatu -
5 PRZEDMIAR kruszywo 0/31,5 mm Szerokosc pobocza 0,75 cm , grubosc pobocza wzmocnionego min 10-12 cm m2 35,63
ROBOT F=26*0,75*2-4,50*0,75=35,63 m’
D-04.00.00 PODBUDOWY Kod CPV-45233000-9
Opis techniczny Mechaniczna reprofilacja wraz z zageszczeniem podbudowy po zdjeciuy warstwy zanieczyszczonej
6 PRZEDMIAR o gr. 5 cm wraz z uzupetnieniem ubytkéw . Reprofilacja materiatem 0/31,5 mm . m2 123.75
ROBOT F=26*4,50+4,50*1,5=123,75m?
D-04.04.02 PODBUDOWY Kod CPV-45233000-9
Opis techniczny |Uzupetnienie materiatlem mineralnym 0/31,5 mm pod konstrukcje drogi oraz w miejscu zjazdow do
7 PRZEDMIAR 5 cm W cenie materiatu nalezy ujgc koszty skatdowania i utylizacji m2 123,75
ROBOT F=26*4,50+4,50*1,5=123,75m2
D-05.03.23 NAWIERZCHNIE Kod CPV-45233000-9
Utozenie nawierzchni bitumicznej na istniejgcej podbudowie tuczniowej - warstwa z AC 11S 50/70
. . gr. 5cm W cnie nalezy ujg¢ dociecie istniejgcej nawierchni w miejscu wiaczenia na dtugosci I= 10,00 mi
Opis techniczny . - . L
rozebrabnie pasa szerokosci 0,25 cm krawedzi wraz z jej odbudowa. 2
8 PRZEDMIAR m 353,50
ROBOT Skropienie emulsjg w ilosci 0,7-0,8 kg/m?
F=26*4,50+4,50*1,5=123,75m2
D-07.01.00 OZNAKOWANIE DROG | URZADZENIA BEZPIECZE NSTWA RUCHU Kod CPV-45233280-5
Oznakowanie pionowe w zakresie organizacji ruchu tymczasowego na czas prowadzenia rob6t . .
. . budowlanych.
Opis techniczny
9 PRZEDMIAR Opracowanie projektu organizacji ruchu zastepczego kpl. 1,00
ROBOT
Woyniesienie w teren , utrzymanie organizacji ruchu tymczasowego na czas wykonywania prac kpl. 1,00




