D-01.01.01 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1.WSTEP

I.l. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (S wymagania dotycge wykonania i odbioru robot
rozbiorkowych przy wykonywaniu robdt drogowych pi2szebudowa drogi gminnej w migjscowosci Kebfowice ,gmina
Katy Wroctawskie

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakkudeent przetargowy i kontraktowy przy wykonywaniab6t
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z rozbiork
- warstw nawierzchni jezdni i zjazdéw,

- kraweznikow i obrzery,

- chodnikéw,

- znakéw drogowych,

- wygrodze,

- frezowanie nawierzchni bitumicznych ,

- rozbiorki barier i wygrodae,

- skarpowania pobocza gruntowego drogi powiatowej ,

- regulacji zaworéw jak i innych elementéw infrastiuty drogowe;j ,
- rozebrania podbudéw jezdni i chodnikéw ,

- demonta wpustéw , skrzynek , zaworéw itp,

1.4.Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowegszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne" pkt 1.4.

1.5.0g6Ine wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz za zgodéioz Dokumentag)
Projektowg ST i poleceniami Inspektora nadzoru Ogoéine wymagdatyczce robo6t podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne" pkt 1.5.

2.MATERIALY
Nie wystpuja

3.SPRZET
3.1.0godlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne" Pkt
3.2.Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwgzanych z rozbiork elementéw ulicy , ogrod#ei przepustéow mize by
wykorzystany sprg podany porsej lub inny zaakceptowany przez Inspektora nadzoru:
- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,
- samochody erzarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.
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4. TRANSPORT
4.1.0g6lne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjéliee" pkt 4.

Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbidrki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu zaakceptowanymi przez Inspekiadzoru.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6lne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne" pkt. 5.
5.2.Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementow ulicy obejmupusunicie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumendagjojektows lub wskazanych przez Inspektora nadzoru. Inspektor
nadzoru mge polect Wykonawcy sporadzenie dokumentacji inwentaryzacyjnej, w ktorej taoge okrélony
przewidziany odzysk materialdw. Roboty rozbiérkowezna wykonyw#& mechanicznie i ¢gcznie w rejonie
uzbrojenia. Frezowina ( destrukt) podbudowazthiowa , oznakowanie jest wiasom Zamawiajcego i podlega
szczegOtowemu obmiarowi. Zamawgiey wskae miejsca wywozu destruktu bitumicznego .Wykonadowiezie
destrukt i ztay go zgodnie z zaleceniem Zamaw@go. Wykonawca sam ocenidiojakg musi pozostawci na
terenie placu budowy , ktéra zostanie wbudowanyhogze gruntowe, drogi gminne , zjazdy. Materiattmazcy z
robi orki musi by dozorowany.

Kostka betonowa , na zjazdach v@asndciag mieszkacOw posesji oraz zamawigego . Wykonawcadalzie nimi
zarzgdzat , do przekazania ich wkicielom

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny yisuwane bez powodowaniacdnych
uszkodzé. Elementy te nie stajsic wlasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce wskazane przez
Inspektora nadzoru.

Pozostate elementy nie naglzé s¢ do powtérnego wbudowania winny bwywiezione na sktadowisko odpadow
obojtnych wskazane przez Wykonagvc

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw ulicykarczach znajdage sé w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentagj projektovg beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone.
W szczegllnéci naley zapobiec gromadzeniuesw nich wody opadowej. Doty po karczach nglenypetnic
piaskiem i zaggci¢ do Is = 1,00

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujee swykonania wykopow drogowych nale wypetnié, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w ST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne".

Bariery , wygrodzenia , znaki , reklamy — ktore gn@rawne usytuowanie — nale przechowd i ponownie
wbudowa& w miejscach gdzie niegl kolidowat z przebudowywanym uktadem drogowym

Skarpowanie pobocza — wymagaycia sprztu specjalistycznego. Odktad ( darnina, humus) arust usunita
zgodnie z opisami na rysunkach technicznych eMat do wywozu i utylizaciji.

Gilebokas¢ skarpowania — do okoto 15 cm i nadaniu pobocadkp jak na rysunkach technicznych .

Wycinka drzew — drzewa zaznaczone na PZ i opisath@ usuricia zostan usungte wraz z karpig . Istniep po
trasie cagu pieszo jezdnego konary , ktére ngleozebré ( usuné) w trakcie wykonywania wycinki drzew
i usuwania karpiny . W cenie jednostkowej wycinkialezy dodatkowo uj¢ koszty zwjzane z usugciem 4-ch
karpin

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0g0Ine zasady kontroli jakdci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lpkt. 6.

6.2.Kontrola jako $ci robot rozbidrkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie kompldtiovykonanych robét rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementoéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zageszezenie gruntu wypelnigjego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrodze
i przepustow powinno spetiiamdpowiednie wymagania olétene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne".

7.0BMIAR ROBOT
7.1.0g6Ine zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(M@ymagania ogolne" pkt.7.

7.2.Jednostka obmiarowa
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Jednostl obmiarovg rob6t zwizanych z rozbidrkelementow ulicy:
- dla nawierzchni jezdni, zjazdu i chodnika 2 fmetr kwadratowy),
- dla rozbiérki podbudowy - f{metr kwadratowy) lub/i fh(metr szécienny),
- dla kraweznika i obrzea - m (metr),
- dlascieku - m (metr) lub/ i h(metr kwadratowy)
- dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
- dla wygrodzé m? ( metr kwadratowy ) lub m ( metr )
- zamiana hydrantéw — szt. (sztuka)

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0g0Ine ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" fkt.
9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- odcicie pilg mechanicza przeznaczonej do rozbiorki nawierzchni jezdni,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyréwnanie podi@a i uporadkowanie terenu rozbiorki;
- frezowanie maszynami specjalistycznymi ,
- sktadowanie frezowiny w miejscu wskazanym
b) dla rozbiorki krawznikow i obrzery
- odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikéw wraz z wyciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i taw,
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
- wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla rozbiérki chodnikow:
- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozhiérki,
- wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbioérki wygrodz
- demonta elementéw ogrodzenia,
- odkopanie i wydobycie stupkdéw wraz z fundamentem,
- zasypanie dotoéw po stupkach z zagczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/89319]2 [
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jegazycia, z ut@zeniem w stosy na
poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- uporzidkowanie terenu rozbiérki;
e) dla rozbiorki znakéw drogowych tablic reklamowwyc
- demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,
- odkopanie i wydobycie stupkow,
- zasypanie dotoéw po stupkach wraz z gagzeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931912 [
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki niedagcych sé do ponownego wbudowania,
- uporzdkowanie terenu rozbiorki;
- zlozenie znakéw ( hm ) na magazyn Zamagygepo

- 10. PRZEPISY ZWIAZANE
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