D-01.01.01 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTON WYSOKO SCIOWYCH

1.WSTEP
I. . Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YSF wymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z odtworzeniem drogi ggidw pieszo jezdnych i jej punktéw wysdkiowych przy wykonywaniu robot
»Przebudowa drogi gminnej w miejscowosci Kebtowice ,gmina Katy Wroctawskie"

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest, jadkuthent przetargowy i kontraktowy przy wykonaniu
robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robot zeanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdi®gowej oraz potzenia
obiektow irzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych wchodz:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw wysé&iowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),
d) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrarteprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
e) opracowanie operatu powykonawczego
f) wykonanie mapy powykonawczej,
g) obstuga zadania pod wzdem kompleksowej obstugi obiektu mostowego ,
h) wyznaczenie wyniesienia oznakowania pionowego igmego — st. hektomettawe itp.

1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasmkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine" pkt 1.4.

1.5.0g06Ine wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6jrig 1.5.
2.MATERIALY

2.1.0g06Ine wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne" pkt 2.

2.2.Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granabot ziemnych, wgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny dénie
srednie od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugn okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaiegj nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i diugé&i od 0,04 do 0,05
m.,Swiadki" powinny mig dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3.SPRZET
3.1.0gdblne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne" Pkt
3.2.Sprzet pomiarowy
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Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimyych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- taty,
- tamy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1.0g6lne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjélioe" pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0g0Ine zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne" pkt 5.
5.2.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

W oparciu o istnigjce znaki geodezyjne, Wykonawca powinien przeprowadbliczenia i pomiary geodezyjne
niezlzdne do szczegétowego wytyczenia robét. Prace powampowinny by wykonane przez osoby posiagtz
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora nadzoru o wszelkicletbach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtownych trasy i (lub) reperow roboczychted te powinny by usungte na koszt Wykonawcy.
Wykonawca powinien sprawdzezy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektoweg godne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. lJeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rmne terenu istotnie #@ig sie od rzdnych
okreslonych w dokumentaciji projektowej, to powinien padomt o tym Inspektora nadzoru. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno Igyzmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora nadzoru.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z rénic rzednych terenu podanych w dokumentac;ji projektoweginych
rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora nadzzwstang wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora nadzoru oznacearoboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdyc rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inspektora nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punlggirednie osi trasy mugzby¢é zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania
robét.

Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidtawelizacji rob6t naliy do obowyzkéw Wykonawcy.

5.3.Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasypunktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pomy by zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@aklowazane do punktéw pomocniczych, padoych poza
granig robo6t ziemnych. Maksymalna odlegtopomidzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezmo
przekraczé500m.

Maksymalna odlegks migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyigdsd0
metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim poma by odpowiednio zmniejszona, zaiee od jego konfiguraciji.
Repery robocze nalg zalazy¢é poza granicami robdt zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespacze naley zalary¢ w postaci stupkdw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssib wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora
nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych nale okreilac z taky doktadndcig, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 2 mm/km, stosigj niwelacg podwdjra w nawzaniu do reperéw giatwowych.
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Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyrgne i jednoznaczne okilenie
nazwy reperu i jego ezinej.

5.4.0dtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @yt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenbyt
wicksze ni 1cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do 0.1 cm w stosunku
do rzdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovegzaly Wykonawca robét zgpt je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza grarobot.

5.5.0dtworzenie punktow granicznych na potrzeby buday

W razie zaistnienia potrzeby - inspektor nadzorazenzaradza wskazania punktéw geodezyjnych granic pasa
drogowego. Wykonawca wagu 3 dni wykona polecenie inspektora na swopmyakoszt i zastabilizuje punkty.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2.Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@lowych naley
prowadzé¢ wedlug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,45/) zgodnie
z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7.OBMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(M@ymagania ogolne" pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8.ODBIOR ROBOT

8.1.0golne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne" pkt 8.
8.2.Sposoéb odbioru robét

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicOw i dziennikdw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjriefre Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" §kt
9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktowsekasciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
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- zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaly, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

- wykonanie mapy powykonawczej ,

- tyczenie przepustow drogowych ,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegisGtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcj a techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdcUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i akgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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