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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIO RU ROBOT
BRALY ELEKTRYCZNEJ

1. Wstp

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania ogélne dotygze wykonania
i odbioru robo6t elektrycznych zwianych ze stawianiem stupéw, mamm opraw éwietlenia
zewretrznego oraz szafkisavietleniowej na terenie oftiym opracowaniem.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obgmijaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot elejcznych.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepgnujymagania ogolne, wspdlne dla wszystkich
elektrycznych robot instalacyjno-montavych.

1.3.1. Monta fundamentéw

* Montaz fundamentéw naley wykona zgodnie z wytycznymi monza dla konkretnego
fundamentu, podanymi przez producenta.

* Fundament powinien Byustawiany na 10 cm warstwie betonu B 10 lulzgaczonegawiru.

* Przed jego zasypaniem najesprawdzt rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnegdcianek i poziom gérnej powierzchni.

* Maksymalne odchylenie gérnej powierzchni fundamertypoziomu nie powinno przekroczy
1:1500, z dopuszczanolerancy rzednej posadowienia 2 cm. Ustawienie fundamentu w
planie powinno b§ wykonane z doktadr$aia +£ 10 cm.

* W fazie montau naley zabezpieczyelementy mocuge stupy przed uszkodzeniami
mechanicznymi oraz koragj

* Po wykonaniu fundamentu dlakewych stupdw w linii nalgy w jego poblku wykona
uziomy szpilkowe pogrone w istnieggcym gruncie.

1.3.2. Monta stupéw

* Slupy wysokie ustawiadzwigiem w uprzednio przygotowane fundamenty. Spagast
powinien opiera sig na catej powierzchni fundamentu. Ngstie przykeci¢ stup do podstawy
i zabezpiecz§ przed korozj.

» Odchytka osi stupa od pionu, po jego ustawienia,mze by¢ wigcksza nk 0,001 wysokeéci
stupa.

* Stlupy naley ustawi& tak, aby dogp do tabliczek lub zkczy nie byt utrudniony.

» Stupy niskie montow@recznie z zachowaniem zasad choaych przez dostawc

1.3.3. Montaz opraw i potaczenia elektryczne stupéw

» Kazda oprawe przed zamontowaniem nalepodiczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie
(sprawdzenie Ziecenia s lampy). Naley réwniez sprawdzt jej ukompletowanie.

* Oprawy naley montowa po uprzednim waignigciu przewodow zasilagych do stupow i
wysiegnikow typu 3xDY2,5 mrhlub YDYzo 3x2,5 mm oddzielnie do kadej z opraw.

* Oprawy naley montowa& w sposob wskazany przez producenta opraw, po vwgap@niu do
nich przewodow zasilagych i ustawieniu ich w pof@nie pracy.

» Oprawy powinny by mocowane w sposob trwaty, aby nie zmieniaty swojegtazenia pod
wptywem warunkéw atmosferycznych parcia wiatru Ads&refy wiatrowej/.

» Kazdej z opraw powinno odpowiadlasobne zabezpieczenie.

» Zacisk PE tabliczek bezpiecznikowych ostatnichnit Blupow naley przylaczy¢ za pomosg
przewodu LY:0 16 mni do uzioméw szpilkowych.

» Kable zasilajce i w/w pohczenie wprowadzido stupa przez otwér w fundamencie.



1.3.4. Oprawy dwietleniowe

» Oswietlenie ulicy wykonaneduzie za pomagopraw gwietlenia zewetrznego wyposzonych
wzrédtaswiatla wykonane w technologii LED.

* Oprawy dwietlenia zewgtrznego umieszczonetly na stupach stalowych ocynkowanych
ustawionych na fundamentach prefabrykowanych wgyectakatalogowych producenta.

» Wszystkie oprawy swietleniowe /do éwietlenia ulicy/ mocowanegola na wysegnikach
rurowych ocynkowanych osadzonych na stupach stalbwygynkowanych.

* Mocowanie stupow stalowych ocynkowanych do fundanesrubowe. Po dokonaniu
mocowah $ruby zabezpieczyprzed korozj wg wskaza dostawcy.

» Kabel zasilagcy wprowadzt do stupa przez otwory w fundamencie.

* Na stupie nalgy umiesci¢ nr zgodny ze schematem i planem.

» Polczenia wewntrzne masztu lub stupa, pogdizy oprawg a tabliczlg bezpiecznikowy
wykona przewodem typu 3xDY2,5 nfiub YDYzo 3x2,5 mrA. Izolacjezyt przewodow
i kabli powinny odpowiadéolorom zgodnym z PN-E.

» lzolac w kolorzezotto-zielonym mana stosowawytgcznie w instalacjach zwzanych z
ochromny od poraen.

e Zaciski PE tabliczek lub gtzy pohczy¢ z instalacy ochronno-wyréwnawcg

* Lokalizacja stupow /masztéw/ wg aaknika graficznego.

1.4. Okrélenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione pomej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

Latarnia - konstrukcja wsporcza osadzona na fundai@ev gruncie, sttgca do zamocowania
oprawydwietleniowej na okrdonej wysokdgci.

Oprawa @wietleniowa - urzdzenie staace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania stremia

swietlnego wysytanego przezdodio swiatta zawierajce wszystkie niezjuine detale do

przymocowania i pgkenia z instalagjelektryczn.

Wysiegnik - element rurowygczacy stup @wietleniowy z opraw.

Kabel - przewdd wieloytowy izolowany, przystosowany do przewodzenigdprelektrycznego,
mogry pracowd nad i pod ziemi.

Fundament - konstrukcjeelbetowa zagbiona w ziemi, skigca do utrzymania masztu lub szafy
Swietleniowej w pozycji pracy.

Szafa éwietleniowa - urzdzenie rozdzielczo-sterownicze begmuinio zasilajce instalacje
éwietleniowe.

Dodatkowa ochrona przeciwpaemniowa — ochrona ¢ci przewodzcych, dosgpnych w wypadku
pojawieniagha nich napicia w warunkach zaktéceniowych.

1.4.1. Dziennik budowy

Dziennik, wydany zgodnie z oboyzujacymi przepisami, stanowuty urzdowy dokument przebiegu
robot budowlanych oraz zdarzeokoliczndci zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.2. Kierownik budowy

Osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do wgpbwania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.3. Rejestr obmiaréw

Akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowarstnanami, stdacy do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligze szkicow i ew. dodatkowych
zahcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez Inwestora.

1.4.4. Materialy

Wszelkie tworzywa niezline do wykonania rob6t, zgodne z dokumegtagrojektowy
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pingmestora.

1.4.5. Odpowiednia (bliska) zgodn&

Zgodna¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjesi przedziat tolerancji nie zostat
okreslony - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju robot
budowlanych.



1.4.6. Polecenie Inwestora

Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Itowasw formie pisemnej, dotygze sposobu
realizacji rob6t lub innych spraw zagwanych z prowadzeniem budowy.

1.4.7. Projektant
Uprawniona osoba prawna lub fizyczngdfca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.8. Przedsiwziecie budowlane

Kompleksowa realizacja nowego zadaniagzanego z €wietleniem obiektu /ulicy, drogi, terenu/
lub catkowita modernizacja (zmiana parametréw tezmych) istniegcego dwietlenia.

1.4.9. Przedmiar robo6t

Wykaz robot z podaniem ich #oi (przedmiarem) w kolejrgi technologicznej ich wykonania.

1.5. Ogdlne wymagania dotyeze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodida dokumentagj
projektowg i poleceniami Inwestora.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeiaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymadministracyjnymi, lokalizagj

i wspétrzdne punktow gtownych trasy linii swietleniowych, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa kompt&ty

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia$d@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowachzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uediglajcym podzial na dokumentgc
projektow:

- Zamawiajcego,

— sporzdzory przez Wykonawge

1.5.3. Zgodné¢ robét z dokumentacj projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynpriekazane przez Inwestora Wykonawcy
stanowi czgs¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w d@hojednym z nich gobowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumeiitac

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw obpuye kolejnd¢ ich
waznaosci wymieniona w ,,0gdélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywa btedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotminwestora, ktory dokona odpowiednich zmian i poptk

W przypadku rozbinosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighialzgodne z dokumentacprojektows lub ST.
Dane okrélone w dokumentacji projektowej lub w STeda uwazane za wart&i docelowe,
od ktérych dopuszczalng sdchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatéw i elementéw budowli mad®r¢ jednorodne i wykazywiazgodnadé z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie ra@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagjrojektows lub ST i
wplynie to na niezadowakgg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostamasgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie oszk Wykonawcy.

1.5.4. Organizacja pracy na budowie

Organizacja pracy na placu budowy powinng bgodna z postanowieniami aktualnych zdem
wihasciwych jednostek w sprawie ogolnych warunkéw umowrace projektowe w budownictwie
oraz o realizagjinwestycji budowlanych.



Jednostk wykonawca robét elektrycznych na prowadzonej budowie jeserdavnik robét
wystepujacy w charakterze podwykonawcy bezpinio wspodlpracary z generalnym wykonawge
bedacym organizatorem i gospodarzem na budowie.
Wykonawca robét ma zapeweni

— ogrodzenie placu budowy,

— odpowiednie pomieszczenia socjalno-administraciyjmgodrebnione miejsca magazynowania

materiatow,

— odpowiednie dojazdy na plac budowy,

— zasilanie placu budowy eneggtlektryczm w potrzebnych iléciach i parametrach,

- odpowiednie pozwolenia i uzgodnienia z ydisvym Rejonem Energetycznym (gdy zachodzi

potrzeba)

Place i magazyny zamkté do skladowania materialtdbw, wgdzeh i maszyn (sprau
zmechanizowanego) stosowanych do roboét elektrydenyowinny by wyznaczone na terenie
odwodnionym, wyrbwnanym, o nawierzchni dostosowatteprzeznaczenia i usytuowane w sposob
utatwiajgcy roztadunek, zatadunek i ewentualnie mantgmienionych przedmiotow.
Drogi na placu budowy powinny byodpowiednio dostosowane daodkow transportowych,
przewidywanej masy przewonych materialéw lub przedmiotow oraz aoizer dostarczanych na
plac budowy i do ich obfosci. Szeroké¢ i potozenie drog powinny odpowiadavymaganiom
zapewniagcym mazliwosé dostarczenia, bez wzglu na warunki atmosferyczne, materiatow i innych
przedmiotow bez ich uszkodzenia, do odpowiedniah@wisk pracy na budowie.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboef zaptacie i przyjmuje size jest whczony
W cerg umowry.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawca ma obazek:
utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
podejmow& wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniee¢sto przepiséw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy, oraikam uszkodzé lub
ucigzliwosci dla oséb lub whasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga ma mi€ szczegolny wzgh na:
- lokalizacg baz, , sktadowisk, wykopéw i drég dojazdowych,
- srodki ostra@naosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem powietrza pytanazami,
- maliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpgarowa

Wykonawca ma przestrzegprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca ma utrzymywa sprawny Sprg przeciwpdgarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie budowy, w maszynach i pojdzdac

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoi@rem wywotanym wskutek
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie secyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8. Ochrona wiasngci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochtorobcych instalacji na powierzchni ziemi i za 4dzenia
podziemne, (np. rurogdi, kable itp.), oraz zawiadomi i uzyska odpowiedngody widcicieli tych

sieci i urgdzen. Wykonawca zapewni wdaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzer w czasie trwania budowy, zgodnie z otrzymanymi Zainawiajcego
uzgodnieniami, zatzonymi do dokumentacji projektowe;.



Wykonawca zobowgizany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwezasovy dla wszelkiego
rodzaju roboét, ktore majby¢ wykonane w zakresie przefenia istniejcych instalacji i urzdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadénmwestora wiscicieli istniepcych sieci i urzdzea,
oraz wladze lokalne o zamiarze rozpgza robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalagjiykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inwestora i administratorow tych instalacji, orazlhe z nimi wspoétpracowia dostarczajc wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiagego.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé sig do ustawowych ograniczeobcizenia na é przy transporcie
materiatéw i wyposzenia na i z terenu robot.

Pojazdy i tadunki powodage nadmierne obgtenie osiowe nie dulg dopuszczone w oblo terenu
budowy. Wykonawca dulzie odpowiadé za powstate straty na budowie, zgodnie z polecania
Inwestora.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

W czasie realizacji rob6t Wykonawcadzie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpiecaestwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowiraz niespetnigiych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni iddzie utrzymywa wszelkie urgdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz

i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafaokreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobdt i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane
do robdt od daty rozpoeeia do daty zaktczenia robot (do wydania potwierdzenia zedkaenia
przez Inwestora).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowinno by
prowadzone w taki sposob, aby zadanie inwestydyjm¢ego elementy byly w zadowadaym stanie
przez caty czas trwania robot, do momentu odbigtatecznego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inwestora powinien
rozpocac¢ roboty utrzymaniowe, nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowdzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralméejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktérg w jakikolwiek sposéb zwgzane z robotami iduzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.

2. Materiaty

2.1. Zrbdka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi shtaeg informacje dotyce proponowanego
zrodla  wytwarzania lub zamawiania tych materiatdw odpowiednie swiadectwa bada
laboratoryjnych lub prébki do zatwierdzenia przewéstora.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegmdia nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty
z danegarddta uzyskaj zatwierdzenie.

2.2. Materialy nie odpowiadajce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestorali Jaspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy



na wycie tych materiatdw do innych robot,znte dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatléw zostanie przewastmowany przez Inwestora.

Kazdy rodzaj robot, w ktdrym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu, gdycdla one potrzebne do
robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczentechowaly swaj jakas¢ i whasciwos¢ do robot

i bylty dostpne do kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego skltadowania materiatowdab zlokalizowane w ofgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru pdra terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagc

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jali dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powrad Inwestora 0 swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dkzym, jéli bedzie to wymagane dla
bada prowadzonych przez Inwestora. Wybrany i zaakceptywodzaj materiatu nie me by
pézniej zmieniany bez zgody Inwestora.

3. Sprat

Wykonawca jest zobowtzany do wywania jedynie takiego spyi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Sper uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ildci w zawartym
w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym pimezestora; w przypadku braku ustale takich
dokumentach spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Liczba i wydajné¢ sprztu kedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub w ST i wskazch Inwestora w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania rob6t ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroégodowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dodntéw potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidunozliwosé wariantowego gycia spratu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestmiswoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji Inwestora, nie @by pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostas przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszezdao robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkdw transportu, ktore nie wphyn
niekorzystnie na jak@é wykonywanych robo6t i wkaiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu ¢mizie zapewni@ prowadzenie robot zgodnie z zasadami dkre/mi
w dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniaotvéstora, w terminie przewidzianym umaw
Przy ruchu na drogach publicznych pojazayadspetnig wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gptai na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych opein na osie mog by¢
dopuszczone przez Inwestora, pod warunkiem przyewidc stanu pierwotnegozytkowanych
odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia egowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdacterenu budowy.



5. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rokgbdnie z umow oraz za jakét
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot,ctazgodné¢ z dokumentagj projektows, lub
wymaganiami ST, projektu organizacji robot orazegehiami Inwestora.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kg$o
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami édreymi okrélonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspie przez Inwestora.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
robét zostag, jesli wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykoreawa
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysckprzez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnéri za ich doktadnét.

Decyzje Inwestora dotygeze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdét keda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowyudmntaciji projektowej lub w ST, a tak
w normach i wytycznych.

Polecenia Inwestoractla wykonywane nie pniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawgcpod graba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytpéunosi
Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jak€ci

Do obowizkdéw Wykonawcy nakey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwaspsogramu
zapewnienia jakii, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykeayia robot, mgiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragetej wykonanie robdt zgodnie z dokumerdac]
projektowy lub ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazangreéz Inwestora.
Program zapewnienia jaka bedzie zawieré&
a) cz$¢ 0golm opisupca:
— organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeabot,
— organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
— bhp,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,
- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jdko terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementéw
robot,
- system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jakd wykonywanych robét,
- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli,
- sposob oraz formgromadzenia wynikdw pomiaréw, zapis pomiaréw kadavycihganych
wnioskdw, proponowany sposob i fagmprzekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru
b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:
— wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igagtzenia pomiarowo-kontrolne,
— rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzenh do magazynowania i zatadunku i wytadunku
materiatéw , konstrukgciji itp.,
— SposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przediatitia wiasciwosci w czasie transportu,
— sSposOb i procedgipomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwose, legalizacja urgdzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatdw i wykonyeg@oiszczegolnych elementéw robot,
— sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakaci robot

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osign¢
zalazong jakaos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robét i jakdci materiatdw.

Minimalne wymagania co do zakresu bada ich czstotliwos¢ s3 okrelone w normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tameglkine, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnivykonanie robét zgodnie z umaw



Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzadiwiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okééajacych procedury bada

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,
gdy normy nie obejmujjakiegokolwiek badania wymaganego w projekcie 81 stosowé& mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@yauzez Inwestora.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomi&sb badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inwestora.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami &@adak
najszybciej, nie piiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaib.

Wyniki bada (kopie) leda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzagbdiug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegmzaaprobowanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru mi@ dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktGre posiadaj
a) certyfikat na znak bezpiedmstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami
technicznymi

okralonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wtéciwych przepisow i

dokumentéw technicznych,
b) deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodn<xi z:

- Polskg Normg lub

— aprobag techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy,

jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1 i ktore spetnigjwymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengyvsymagane przez projekt lub ST,zka
partia dostarczona do robo¢dzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.
Produkty przemystowe musgposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezeby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych badada dostarczone
przez Wykonawg Inspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetiaych wymaga beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy
6.6.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyfmowdazujgcym Zamawiaicego
i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowvigkadca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obbwicymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy¢hla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsioejny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy dxla
czytelne, dokonane trwgtechnily, w porzdku chronologicznym, bezgaednio jeden pod drugim,
bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeldda oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inwestora.
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnieki@gai harmonograméw robot,

- terminy rozpocgcia i zaka@iczenia poszczegolnych elementéw robat,



— przebieg robot, trudrici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw
w robotach,
— uwagi i polecenia Inwestora,
— daty zarazdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw robot zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbioréw robét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym wazkii z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,
— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robot,
— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowadgb przediazone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si
Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wwkera podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.
Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Inteea do ustosunkowaniaesiProjektant nie jest
jednak strog umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

6.6.2. Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwagdgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robét przera sj w sposob agly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

6.6.3. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczacsibwniez nastpujace dokumenty:
— pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
protokoty odbioru robdt,
protokoty z narad i ustate
korespondengjna budowie.

6.6.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d¢da przechowywane przez Wykonagvcw miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiccie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Inwestora i przedstawiane do agigl na
zyczenie Zamawiarego.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogblne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&otacy
projektowg lub ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powigiéniu Inwestora o zakresie
obmierzanych roba6t i terminie obmiaru, co najmmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru edg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w przedmiarze robo6t lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaczenia wszystkich robo6t. 8ine dane
zostam poprawione wg instrukcji Inwestora narmpie.

Obmiar gotowych roboét dulzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miegicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie dkneym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inwestora.



7.2. Zasady okréania ilosci robét i materiatow

Diugasci i odlegtaci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe.

Jesli projekt, ST lub przedmiar robét wieiwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, obtosci
beda wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami projektu, przedmiaru robét lub ST.

7.3. Uradzenia i sprazt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgdabzaakceptowane
przez Inwestora.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclereli urzzdzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne $wiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urgdzenia pomiaroweddly przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgdg przeprowadzone przed ¢ggziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robo6t zanikapych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzdrda wykonane w sposdb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W rdmiaku miejsca szkice megoy¢ dolczone

w formie oddzielnego zatznika do rejestru obmiardw, ktérego wzoOr zostamiegodniony

z Inspektorem Nadzoru.

8. Odbi6r robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalencici od ustalé zawartych w umowie, lub w projekcie lub odpowieziniSST, roboty
podlega@ nas¢pujacym etapom odbioru:
odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
— odbiorowi czsciowemu,
— odbiorowi ostatecznemu,
— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odbior robét zanikajcych i ulegapcych zakryciu

Odbioér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie reaizulegry zakryciu.

Odbioér robot zanikaych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwviajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru oraz pstdiciele wiacicieli tych sieci i urzdzea
podziemnych jakie zostaly w trakcie robot odkryteabezpieczone, zgodnie zstie wiasciwych
uzgodnié.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemzika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbi@dzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pé&zniej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolaydi powiadomienia o
tym fakcie Inwestora.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstasdkumentow
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomia
w konfrontacji z dokumentagjprojektows lub ST i uprzednimi ustaleniami.



8.3.  Odbior casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru ogciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdét. @dhiobét dokonuje Inspektor
Nadzoru.

8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetggo wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartgsci.

Calkowite zakdéczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegcgdrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiaidoimem na pimie o tym fakcie
Inwestora.

Odbiér ostateczny robo6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakaenia robot i przygcia dokumentéow, o ktérych mowa w
punkcie

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznexzprzez Zamawiafego w obecriwi
Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbiegaa roboty dokona ich oceny jak@owej na podstawie
przediazonych dokumentéw, wynikow baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania rob6t z dokumentagprojektows lub ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoipnaz gealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t pokoavych lub robdt uzupetniggych
komisja przerwie swoje czynid i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakéé wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] noektacy projektowny lub ST

z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczastwo, komisja dokona pafren, oceniagc pomniejszomn wartaés¢ wykonywanych robot

w stosunku do wymadgeprzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiadgm robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowénasgpujace dokumenty:

— dokumentagj projektowg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkeyesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

— ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

— wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z projektem I8,

- deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatéw zgodnie z projektem
lub ST,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przek@nie linii
telefonicznej, energetycznejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robot
wiascicielom urzdzen,

— geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robét gwietlenia zewsgtrznego

— kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdem przygotowania dokumentacyjnego niglg

gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomie Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisgj roboty poprawkowe lub uzupetniagp lkedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawi@ggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzujpghtych wyznaczy komisja.



8.5.  Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanycbhotrozwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyaiadw okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczhgt'o

9. Podstawa ptatngci

9.1. Ustalenia ogolne

Prace elektryczne ofig niniejsa o0golm specyfikacg techniczm objete @ rozliczeniem
ryczattowym ladz ryczattowo ilgciowym w zalenosci od zakresu wykonywanych prac.

Przy rozliczeniach naty kazdorazowo kierow& sig odpowiednimi ustaleniami zawartymi w
umowie pomgdzy Inwestorem a Wykonawc

9.2.  Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowaniasido wymagéa warunkéw umowy i wymagaogolnych z obejmuje wszystkie
warunki okrélone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vztmysie.

10.  Przepisy zwgzane

— Ustawa z dnia 07.07.1994r. — Prawo Budowlane @#jlIUDNr 207, poz. 2016, z 2003r.
z p&n. zm.),

— Ustawa z dnia 27.03.2003r. o planowaniu i zagosaaniu przestrzennym (Dz.U. Nr 80,
poz. 717) i aktami wykonawczymi do tych ustaw,

- PN-75/E-05125 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjnie kablowe. Projektowanie i budowa”

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2008rsprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (DNWU47, poz. 401),

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.200&rsprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszardawierajcego dane dotygze
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 108, poz395

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.200&rsprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, poz. 69p&n. zm.).



