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1. DANE OGOLNE

1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej STWIOR sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét, ktore
zostang zrealizowane w ramach zadania: ,.BUDOWA KRYTEJ PLYWALNI Z LACZNIKIEM
PRzZY SZKOLE PODSTAWOWEJ NR 1 W KATACH WROCLAWSKICH NA
DZIALKACH NR 3/3,40 AM-6 OBREB KATY WROCLAWSKIE”, w zakresie:

- instalacja telewizji dozorowej CCTV,

- instalacja sygnalizacji wtamania i napadu SSWIN,

- instalacja okablowania strukturalnego LAN — komputerowa i telefoniczna,
- Iinstalacja nagtosnienia DSR,

- instalacja telewizji naziemnej cyfrowej RTV,

- instalacja przyzywowa,

- instalacja dzwonka szkolnego,

- instalacja oddymiania ODD,

- instalacja wideodomofonowa

- instalacja obstugi klienta.

1.2. Zakres stosowania STWiOR

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t budowlano-montazowych zwigzanych z wykonaniem systeméw
wymienionych w  pkt 1.1. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac zwigzanych z
ofertowaniem, a potem wykonawstwem rob6t Wykonawca zobligowany jest zapoznac sie ze
wszystkimi zapisami STWIOR oraz dokumentacjg projektowa.

1.3. Zakres robot objetych STWiOR

Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce wykonanie
i odbidr robdt zgodnie z punktem 1.1. Niniejsza Specyfikacja zwigzana jest z wykonaniem
nw. robot:

* Montaz okablowania instalacji SSWIN, SDTV, okablowania strukturalnego
LAN - inst. komputerowa i telefoniczna, nagtosnienia DSR, telewizji
cyfrowej naziemnej RTV, instalacja przyzywowa, dzwonka szkolnego,
oddymiania ODD, wideodomofonowa, elektronicznej obstugi klienta; w
skiad, ktérego wchodzg prace takie jak: przebicia, bruzdowanie, montaz
korytek, oston oraz uktadanie przewodoéw,

» Montaz urzadzen SSWIN: centrala czujki, kontaktrony, manipulatory,
akumulatory, modutu rozszerzen,



» Montaz urzadzen okablowania strukturalnego LAN — instalacja
komputerowa i telefoniczna, centrala telefoniczna, szafa sterownicza,
okablowanie, oprogramowanie, okablowanie i osprzet LAN,

* Montaz urzadzen dzwiekowego systemu rozgtasniania DSR: szafa
sterownicza, mikrofony, skrzynki na elewaciji, gtosniki,

* Montaz urzadzeh instalacji telewizji naziemnej cyfrowej RTV: gniazda,
multiswitch, maszt antenowy, anteny.

* Montaz urzadzen instalacji przyzywowej w toaletach dla
niepetnosprawnych: sygnalizator alarmu, przyciski przywotawcze, przyciski
kasujace,

* Montaz urzadzen instalacji dzwonka szkolnego: dzwonek szkolny

* Montaz urzadzen instalacji oddymiania ODD, centrali, czujek, sitownika

» Montaz urzadzen instalacji wideodomofonowej: unifonu videodomofonu

* Montaz urzadzen instalacji instalacji elektronicznej obstugi klienta

e Uruchomienie i testowanie systeméw alarmowych jw.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego
przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.2. Dokumentacja budowy - projekt wykonawczy, dziennik budowy, protokét odbioru
koncowego, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu i ksigzke obmiarow.
1.4.3. Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania robét oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
1.4.4. Dokumentacja projektowa - wymagany projekt techniczny, w razie potrzeby
uzupetniony szczegotowym projektem wykonawczym wraz. z opisami i rysunkami
niezbednymi do realizacji robot.

1.4.5. Dziennik budowy - dziennik stanowigcy dokument przebiegu robét budowlanych oraz
zdarzen i okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

1.4.6. Instalacje elektryczne lub elektroenergetyczne - zespoly urzadzen elektrycznych o
skoordynowanych parametrach technicznych, o napieciu znamionowym do 1000 V pradu
przemiennego i 1500 V pradu statego, przeznaczone do doprowadzenia energii elektrycznej
z sieci rozdzielczej do odbiornikow.

1.4.7. Kable - wyroby skladajgce sie z jednej lub wiekszej liczby zyt izolowanych,
zaopatrzone w powloke oraz ewentualnie - w zaleznosci od warunkéw uktadania i
eksploatacji - w ostone ochronng i pancerz. Kable przystosowane sg do ukladania
bezposrednio w ziemi, wodzie lub kanatach podziemnych, albo tez do zawieszenia w
powietrzu.

1.4.8. System alarmowy — jest zespot sSrodkow technicznych i zasad taktycznych majacych
na celu zapewnienie stanu bezpieczenstwa okreslonego obiektu ( cztowieka lub mienia). W
systemie alarmowym w stanie alarmowania systemu, powstatym w wyniku jego odpowiedzi
na istnienie niebezpieczenstwa jest wytwarzany sygnat alarmu, przesytany bezposrednio do
obiektu zabezpieczonego lub do alarmowego centrum odbiorczego, w celu podjecia przez
okreslone stuzby odpowiednich dziatan.

1.4.9. Charakterystyka systemu sygnalizacji wlamania i nap adu oraz elementow
wchodz gcych w jego skiad , ogélne wymagania, zasady stosowania zgodne sg z PN-93/E-
08390-14 oraz wymagania szczegOtowymi zawartymi z PN-EN 50131-1:1997. System
alarmowy wlamania i napadu stanowi podstawowy system zabezpieczenia przed dziataniami
przestepczymi.



1.4.10. Podsystem - strefa lub grupa stref tworzacych wydzielony system alarmowy w celu
ochrony wydzielonego obiektu.

1.4.11. Centrala alarmowa - cze$¢ systemu alarmowego, przyjmujgca i przetwarzajgca
zgdania witgczania i wytgczenia systemu oraz stany swoich wejs¢. Dziata wg okreslonego
algorytmu w celu umozliwienia wytworzenia stanu alarmowania.

1.4.12. Linia dozorowa - potgczenie pomiedzy jedng lub wieloma czujkami a centralg
alarmowa. (detector line)

1.4.13. Wykrywanie sabota zu — wykrywanie celowego zakiécenia dziatania systemu
alarmowego lub jego czesci.

1.4.14. Stan dozoru - stan systemu alarmowego, z ktérego system moze bezposrednio
przejs¢ do stanu alarmowania po przyjeciu sygnatu alarmu z dowolnego wejscia systemu.
(normal condition)

1.4.15. Stan testowania - stan systemu alarmowego, w ktorym dziatajg procedury
sprawdzenia sprawnosci technicznej systemu. (test condition)

1.4.16. Stan uszkodzenia - stan systemu alarmowego, ktéry uniemozliwiajg poprawne
dziatanie systemu. ( fault condition)

1.4.17. Stan alarmowania - stan systemu alarmowego lub jego czesci, ktory jest wynikiem
odpowiedzi systemu alarmowego na wystgpienie niebezpieczenstwa ( alarm condition)
1.4.18. Parametryzacja - okreslenie jednego lub wiecej parametréw elektrycznych linii,
odchyika, od ktérych powoduje wywotanie alarmu (parametr controlling)

1.4.19. Oporno $¢ charakterystyczna - Wartos¢ rezystancji linii parametryzowanej, przy
ktérej linia jest w stanie normalnym i jej odpornos$¢ na zakidcenia jest najwieksza (nominal
resistance)

1.4.20. Pasywna czujka podczerwieni - Pasywny detektor podczerwieni. Czujka ta
wykorzystuje zjawisko wykrywania zmiany natezenia promieniowania podczerwonego
wywolanego przez intruza ( passive infrared detector)

1.4.21. Czujka mikrofalowa Dopplera - Czujka wykorzystujgca zjawisko zmiany
czestotliwosci fali elektromagnetycznej w pasmie mikrofalowym, odbitej od poruszajacego
sie intruza ( ultrasonic Doppler detector)

1.4.22. Czujka kontaktronowa - Czujka stykowa, ktérej elementem stykowym jest
kontaktron.

(reed relay detector )

1.4.23. Mikrofonowa czujka zbicia szkta — Czujka zbicia szkta, wykorzystujaca zjawisko

emisji charakterystycznego dzwieku przez szklang plaszczyzne podczas jej zbicia,
odbieranego przez mikrofon czujki i analizowanego przez procesor ( microphone glass-break
detector)

1.4.24. Czujka dualna - czujka dwusystemowa, wykorzystujgca dwa zjawiska oddzielnie
wykrywane i przetwarzane, a nastepnie tgcznie analizowane przez procesor czujki. (dual
detector, dual microvawe —infrared detector)

1.4.25. Organizacja alarmowania — koncepcja alarmowania - integracja funkcji instalacji
sygnalizacji alarmowej i dziatania ludzi w razie zagrozen.

1.4.26. Wyjscie przeka znikowe - wyjscie sterowane stykami przekaznika. ( relay output)
1.4.27. Wyjscie tranzystorowe - wyjScie sterowane stanem tranzystora. Zwykle OC
(transistor output)

1.4.28. Rejestr zdarze n - Obszar pamieci rejestratora zdarzen, stuzacy do przechowywania
komunikatow o zdarzeniach. ( event memory).

1.4.29. Klawiatura, szyfrator, koder cyfrowy - urzadzenie sterujgce, stuzace do zmiany
stanu systemu alarmowego drogg wprowadzenia kodu. W szczegoélnosci umozliwia
wigczenie i wylgczenie systemu alarmowego. Moze tez umozliwia¢ programowanie centrali.
(keypad, encoder, coding unit)

1.4.30. Zasilanie autonomiczne - posiadanie przez urzadzenie wlasnych zrodet energii (self
powering)

1.4.31. Sygnalizator akustyczny - syrena, urzadzenie wytwarzajace dzwiekowy sygnat
alarmowy o wymaganych parametrach. ( siren, buzzer, horn, audible signaling device)
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1.4.32. Sygnalizator optyczny - Urzadzenie wytwarzajgce Swietlny sygnat alarmowy o
wymaganych parametrach. (alarm light, flash light).

1.4.33. Urzadzenia teletechniczne — wszelkie urzgdzenia i elementy instalacji
teletechnicznych przeznaczone do wykrywania, alarmowania i sterowania sygnatami
alarmowymi oraz do podgladu obrazow i i ich rejestracji.

1.4.34. Odbiorniki energii elektrycznej  — urzadzenia przeznaczone do zasilania central
alarmowych, zasilaczy, rejestratorow cyfrowych, monitoréw i itp.

1.4.35. Klasa ochronno $ci — umowne oznaczenie, okreslajagce mozliwosci ochronne
urzadzenia, ze wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

1.4.36. Stopie n ochrony IP — okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony
przed dotykiem elementow instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem sie ciat statych,
wnikaniem cieczy (szczegodlnie wody) i gazow, a ktdrg zapewnia odpowiednia obudowa.
1.4.37. Obwdd instalacji teletechnicznej — zesp6t elementéw potaczonych posrednio lub
bezposrednio z centralami alarmowymi. W skfad obwodu teletechnicznego wchodzg
przewody pod napieciem, przewody sterujgce oraz wszelkie urzgdzenia zmieniajace
parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne.

1.4.38. Przygotowanie podto za — zespdt czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem
osprzetu instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej,
uktadaniem kabli i przewodéw majacy na celu zapewnienie mozliwosci ich zamocowania
zgodnie z dokumentacjg;

1.4.39. Rejestr obmiardw - akceptowana przez Inspektora nadzoru ksigzka z
ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych
robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

1.4.40. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robét, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszgca ustawowg odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowe.

1.4.41. Kosztorys ofertowy - kalkulacja ceny oferty i jest opracowywany przez wykonawce
przed przystgpieniem do robot.

1.4.42. Materialy - wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak rowniez rézne tworzywa i
wyroby niezbedne do wykonania robo6t, zgodnie z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami
technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.43. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.44. Teren budowy - przestrzen, w ktorej prowadzone sg soboty budowlane wraz z
przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczqce robot

Wykonaweca robét jest odpowiedzialny, za:

- jakos¢ wykonania robot

- zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, poleceniami Kierownika Kontraktu / Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego lub autorskiego

- sposoOb prowadzenia robét, (zgodny z obowigzujgcymi normami i przepisami)

- nastepstwa btedu spowodowanego przez Wykonawce w wykonywaniu robét zostana, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce.

Decyzje i polecenia Inspektora nadzoru, w zakresie materiatéw i elementéw robot, bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, STWIOR, oraz
wytycznych, w czasie przez niego wyznaczonym. Wszystkie roboty instalacyjne i montazowe
nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami oraz Polskimi Normami, pod
fachowym kierownictwem technicznym ze strony osoby posiadajacej odpowiednie
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uprawnienia budowlane. Urzadzenia powinny byé zamontowane w taki sposéb, aby byt
zapewniony dostep do nich, ze wzgledéw technologiczno — eksploatacyjnych. Montaz
powinien odbywac sie po zakonczeniu ,brudnych” prac budowlanych. Wykonawca ma prawo
proponowac zastosowanie innych niz w projekcie materiatow, elementéw poszczegoélnych
systeméw i technologii, pod warunkiem, ze bedg one posiadaly, parametry techniczne nie
gorsze niz wskazane w projekcie. Wszystkie ewentualne odstepstwa od dokumentacji muszg
zosta¢ uzgodnione z projektantem i Zamawiajgcym. Wykonawca ma obowigzek wykonac
roboty i uruchomi¢ urzadzenia, oraz usunagé¢ wszelkie usterki i defekty z nalezytg
starannoscig i pilnoscig, zgodnie z postanowieniami umowy. Wykonawca ma obowigzek
stosowac sie do zapisow umownych w takim zakresie w jakim sg one okreslone. Od
Wykonawcy wymaga sie zorganizowania odpowiedniej i wykwalifikowanej kadry
pracowniczej, ktora bedzie brata udziat w wykonywaniu zadania. Wykonawca ma obowigzek
zorganizowa¢ we wilasnym zakresie zatrudnienie, odpowiednie warunki pracy,
wynagrodzenie, zakwaterowanie, wyzywienie oraz dowdz.

1.5.1. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacije
projektowa;

- Zamawiajgcego,

- sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.2. Zgodno $¢ robét z dokumentacj g projektow g i STWIOR

Dokumentacja projektowa, STWIOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Zamawiajgcego Wykonawcy stanowig integralng czes¢ umowy, a wymagania
wyszczegOlnione w choéby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoéinych
dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,0gdlnych warunkach
umowy”.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg
projektowg oraz STWIOR. Cechy materialéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne
i wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg zgodne z dokumentacjg projektowg lub
STWIOR i wplynie to na jakos¢ prac badz elementu montazowego, to takie materialy zostang
zastgpione innymi, a roboty rozbieralne i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

- utrzymywac teren budowy w nalezytym porzadku

- podejmowaé uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na $rodki ostroznosci
i zabezpieczenia przed mozliwoscig powstania pozaru. Wykonawca bedzie przestrzegaé
przepiséw ochrony przeciwpozarowe;j.

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca ma obowigzek przestrzegaé przepisdw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy, w szczegdlnosci zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i
zdrowia zatrudnionych osob.



Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone prac i wszelkie materialy oraz uzywane
urzadzenia od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét.

1.6. Klasyfikacja robot

Przy zlecaniu i realizacji rob6t dla przedmiotu zaméwienia jak w punkcie 1.1 nalezy
postugiwac sie kodami CPV charakteryzujacymi nastepujace grupy/klasy/kategorie robot:

- CPV 45310000-3 — Roboty instalacyjne elektryczne

- CPV 45312000-7 — Instalowanie systemow alarmowych i anten

- CPV 45314000-1 - Instalowanie urzadzeh telekomunikacyjnych

- CPV 45314100-2 - Instalowanie central telefonicznych

- CPV 45310000-3 — Prowadzenie przewodow

2. Materialy

2.1. Wymagania ogdlne

Wszystkie wykorzystane przez Wykonawce materialy, muszg posiada¢ zaswiadczenia
o jakosci, atesty badz inne zaswiadczenia jakosci wymagane PN.

Wykonawca ma prawo proponowaé¢ zastosowanie innych niz w projekcie materiatldw,
elementdéw poszczegodlnych systemow i technologii, pod warunkiem, ze beda one posiadaty,
parametry techniczne nie gorsze niz wskazane w projekcie.

2.2. Przyktadowa specyfikacja urzqdzen systemu CCTV

CCTV
Producent
L.P Symbol/kod Opis llo$é
/Dostawca
1 NVIP-2DN3032V/IR-1P Kamera wewnetrzna NOVUS 3
9 NVIP-2DN3031H/IR-1P Kamera zewnetrzna NOVUS 10
3 NVB-3010JB Uchwyt $cienny do kamer serii 3000 NOVUS 10
Kamera PTZ szybkoobrotowa dzien/noc, + zasilacz
NVIP-3DN3520SD/IRH-2 NOVUS 2
4. systemowy do PTZ
Adapter naroznikowy z przepustem kablowym,
NVB-SD00012 L NOVUS 2
5. montowany do uchwytéw Sciennych kamery
6 NVR-7316P8-H2 Rejestrator IP NOVUS 1
7 NMS Oprogramowanie do monitoringu CCTV NOVUS 3 kpl




NMS HDD 4TB SATA

Dysk twardy 4TB NOVUS 2
8. KIT y v
9 L-W24 Monitor LCD 24 NOVUS 2
24 porty 10/100/1000Mbps + 4 porty combo
G51920-24HP 10/100/1000Mbyps (RJ45/SFP), Power over Ethernet
(802.at), VLAN, QoS, IGMP snooping, GVRP, zarzadzanie NOVUS 1
pasmem, agregacja pot., RSTP, Radius, SSL, MAC
filtering, DHCP, SNMPv3
16-kanatowe zabezpieczenie przeciwprzepieciowe dla
skretki UTP z ochrong PoE
Mocowanie — szafa RACK 19", wys. 1U
Mozliwo$¢ zamocowania na Scianie
Zabezpieczenie 16 kanatow Video IP
Zabezpieczenie 16 kanatdw linii PoE (15,4W przy 48V)
10. PTU-16R-ECO/PoE 2 stopnie ochrony przeciwprzepigciowej NOVUS 1
(iskrownik jonizujgcy + mostek)
Zgodnosc z instalacjami UTP 5-ej kategorii
Precyzyjne gniazda Krone
Zalecany dla instalacji, w ktérych kamery IP
montowane s3 wewnatrz budynkéow
Rodzaje ztacz wej / wyj: KRONE / RJ45
, Telefonika, Molex | Ok. 810 m —do
11. UTP4p kat. 5e Przewod UTP4p kat. 5e
lub podobny kamer
1 YDY 3.5 b 5 YDY 3x1.5 Telefonika 0k.200 m do
x1. rzewoé x1.
’ lub podobny  |kamer szybkoob.
13. Rurki i materiaty instalacyjne - Wg. potrzeb
2.3. Przyktadowa specyfikacja urzqdzen systemu SSWIN
SSWIN
Producent
L.P Symbol/kod Opis llos¢
/Dostawca
1 INTEGRA 128 Ptyta gtdwna centrali alarmowej Integra 128 Satel 1
9 INT-E Modut rozszerzen INT-E Satel 8
3 SP-4004R Sygnalizator optyczno-akustyczny Satel 1
4 INT-KLCD-GR Manipulator Satel 2
5 KAFKA (MEFA) Drukarka Satel 1
6 SILVER Czujka Satel 16

10




7 OPAL Czujka Satel 3
8 MC270 Kontaktron Satel 37
9 TC18Ah-12V Akumulator TC 1
PSBEN Zasilacz buf Bosch 1
asilacz buforow 0sc
10. | 13,8V/5A/40Ah/EN y
1 12V-40Ah Akumulator TC 1
PSBEN Zasilacz buf Pul 1
asilacz buforow ulsar
12. | 13,8V/5A/17Ah/EN Y
13 12V-17Ah Akumulator Bosch 1
; Telefonika
YTKSYekw Przewdd YTKSYekw 3x2x0,5 Ok. 830 m
14. lub podobny
UTP4 p .d istrali Telefonika ok. 324
15. p rzewod magistrali lub podobny . m
; Telefonika
oMy Przewdéd OMY 2x1,5 mm?2 Ok. 320m
16. lub podobny
2.4. Przyktadowa specyfikacja urzqdzen okablowania
strukturalnego LAN
LAN
Producent
L.P Symbol/kod Opis llos¢
/Dostawca
Kabel U/UTP PowerCat 6, 4 pary, LSZH, 500m, MOLEX PREMISE
CAA-00325 . 12
1. Fioletowy NETWORKS
Mod Mosaic 22.5x45mm 1xRJ45 katowy, MOLEX PREMISE
MLG-00021-02 . 130
2. 568A/B, UTP, Powercat 6, Biaty NETWORKS
3.
Szafa nascienna MODBOX IlI, 19”, 18U, MOLEX PREMISE
RAA-00077 . . 1
4. 500mm gtebokosci, Grafitowa NETWORKS
Sufito anel wentylacyjny 2W do 19” szafek
drtowy panel wentylacylny 7 st MOLEX PREMISE
RAA-00356 nasciennych MODBOX Il (6, 10, 15i 18U) z 1
o. NETWORKS

termostatem, Grafitowy
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Panel 19-calowy zasilajgcy 8x230V/16A, 1U z

MOLEX PREMISE

25.D0150P3 o 1
6. wtacznikiem, Szary NETWORKS
Panel 19-calowy 24xRJ45 DG+, 568A/B, UTP, MOLEX PREMISE
PID-00141 . 5
7. PowerCat 6, 1U, Grafitowy NETWORKS
. . . MOLEX PREMISE
25.B016G Panel 19-calowy z wieszakami, 1U, Grafitowy 5
8. NETWORKS
Panel 19-calowy 30xRJ45 KATT IDC, USOC 2 MOLEX PREMISE
PID-0145-30P . 1
9. pary, UTP, 1U, Grafitowy NETWORKS
Centrala telefoniczna kompletna dla linii wew i
IP PBX SERVER PLATAN 1 kpl
10. zew
i TELEFONIKA
U/UTP LSZH kat.6 Przewdd Ok. 4000 m
1. lub podobny
2.5. Przyktadowa specyfikacja urzqdzen instalacji nagtosnienia DSR
DSR
Producent
L.P Symbol/kod Opis llosé
/Dostawca
CMP30 odtwarzacz CD/MP3, radio, slot USB,
AUDACO000039 AUDAC 1
1. SD
MPX48 pulpit mikrofonowy do MTX48, 4- AUDAC
AUDAC000257 2
2. strefowy
3 AUDACO000057 MTX48 matryca audio, 6we, 4 strefy, RS232 AUDAC 1
4 AUDACO000079 CAP412 wzmacniacz 4x120W/100V AUDAC 1
5 AUDACO000151 CS74/W gtosnik sufitowy 6W/100V biaty AUDAC 18
6 AUDAC000143 AWPO06 gtosnik sufitowy 6W/100V IP65 AUDAC 1
WX502/0B gtosnik $cienny 40W/100V IP 55 AUDAC
AUDACO000167 4
7. czarny
8 CP4A5XLF/W Panel 45x45mm,XLRf, biaty AUDAC 2
9 CP45SPE/W Panel 45x45mm,Speakon, biaty AUDAC 2
10 CP45ARJ/W Panel 45x45mm,RJ45, biaty AUDAC 2
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1 Gniazdo 230v45x45 biale AUDAC 2
Akcesoria
Technokabel
1 TLgYp 2x1,5mm?2 TLgYp kabel gtosnikowy 2x1,5mm?2 1000 m
' lub podobny
2 CAYMONO000278 PR209 szafa rack 9U AUDAC 1kpl
PSR118FS/B listwa zasilajgca rack 8xFra + wt AUDAC
CAYMONO000276 1
3. tyt
4 PROCAB001586 BCT50U/1 Skretka CAT5E 100m AUDAC 1
5 AUDACO000043 | ARJO3P Splittem RJ45 z dotgczaniem zasilania AUDAC 1
MWX45/W panel sterujgcy do matrycy MTX, AUDAC
AUDAC000062 /W .uja Y ey 1
6. biaty
CP45BOX1/W puszka natynkowa na 1 mod. AUDAC
AUDAC000343 . 1
7. 45x45mm, biata
8 WB45D/W Puszka natynkowa 2 mod. 45x45 biata 4
9 SIG58/1 Kabel sygnatowy bal.stereo 0,16 mm?2 4
10 UTP 5e Przewdd do mikrofonéw Molex Ok 150 m
1 Rurki i materiaty instalacyjne - Wg. potrzeb
2.6. Przyktadowa specyfikacja urzqdzen instalacji telewizji cyfrowej
RTV
RTV
Producent
L.P Symbol/kod Opis llosé
/Dostawca
1 E90830 Maszt antenowy stalowy 3,0m srednica 38mm DIPOL 1
2 E903830K Kapturek na maszt 38mm DIPOL 1
3 A1911 Antena telewizyjna DIPOL 19/21-69 DVB-T DIPOL 1
4 A0221 Antena radiowa Dipol 1RUZ PM B DIPOL 1
5 A0140 Antena radiowa DIPOL-4/DAB DIPOL 1
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Multiswitch MR-512 Terra 5-wej. 12-wyj.z

6. R70612 akt.naz. DIPOL 1

7 R694100 Gniazdo koncowe Signal RTV-SAT DIPOL 10

8. C0340 Zwrotnica ZA-104Ms 1-5/6-12/21-69/75 DIPOL 1

9. Triset 113 Przewdd Triset 113 DIPOL Ok 600 m
10. Rurki i materiaty instalacyjne - Wg. potrzeb

2.7. Przyktadowa specyfikacja urzqdzen instalacji przyzywowej w
toaletach dla niepetnosprawnych
SYSTEM PRZYZYWOWY
Producent
L.P Symbol/kod Opis llosé
/Dostawca

1 FEH2001 Modut/Sygnalizator alarmu ABB 3

9 FAP2001 Przycisk z lampkg — KASOWNIK ABB 2

3. FAP3002 Przycisk pociggowy — WEZWANIE ABB 2

4 2519-B55 Adapter BASIC55 do systemu przyzywowego ABB 8

5 2511-94-507 RAMKA 1 -KROTNA 4 ABB 8

6. FLM1000 Transformator ABB 2

7 UTP5e Przewéd UTP 5 e Molex Ok. 300m
8. OMY 2x1,5 Przewéd OMY 2x1,5 Technokabel 0Ok 300 m
9. Rurki i materiaty instalacyjne - Wg. potrzeb

2.8. Przyktadowa specyfikacja urzqdzen instalacji przyzywowej w

toaletach dla niepetnosprawnych
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SYSTEM PRZYZYWOWY

Producent
L.P Symbol/kod Opis llosé
/Dostawca
1 FEH2001 Modut/Sygnalizator alarmu ABB 3
9 FAP2001 Przycisk z lampkg — KASOWNIK ABB 2
3 FAP3002 Przycisk pociggowy — WEZWANIE ABB 2
4 2519-B55 Adapter BASIC55 do systemu przyzywowego ABB 8
5 2511-94-507 RAMKA 1 - KROTNA 4 ABB 8
6 FLM1000 Transformator ABB 2
7 UTP5e Przewdd UTP 5 e Molex Ok. 300m
8 OMY 2x1,5 Przewdéd OMY 2x1,5 Technokabel 0Ok 300 m
9 Rurki i materiaty instalacyjne - Wg. potrzeb
2.9. Przyktadowa specyfikacja urzqdzen instalacji dzwonka
szkolnego
SYSTEM PRZYZYWOWY
Producent
L.P Symbol/kod Opis llosé
/Dostawca
1 DNS-212D Dzwonek szkolno-alarmowy 230V ZAMEL 4
Telefonika
YDY 3x2,5 mm2 YDY 3x2,5 mm2 0Ok.120 m
2. lub podobny
3 Rurki i materiaty instalacyjne - Wg. potrzeb
2.10. Przyktadowa specyfikacja urzqdzen instalacji oddymiania ODD
ODDYMIANIE
L.P Symbol/kod Opis Producent llos¢
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/Dostawca

1 RZN 4408K V2 Centrala oddymiania kompaktowa 4A D+H Polska sp. z .0.0 1
2 AKKU TYP 2 Akumulator 12V/2,2Ah D+H Polska sp. z .0.0 2
3 RT 45 Przycisk oddymiania w obudowie aluminiowej| D+H Polska sp. z.0.0 1
Optyczna konwencjonalna czujka dymu serii
3000PLUS/OP SET . D+H Polska sp. z .0.0 2
4. 3000 z gniazdem
Puszka instalacyjna, przelotowa
PIP 2AN D+H Polska sp. z .0.0 1
5. 6x4mm2 200x105x35mm
i Technokabel lub
HDGs 4x2,5 mm?2 przewdd HDGs 4x2,5 mm2 0Ok 200 m
6. podobny
YnTSKYekw i Technokabel lub
przewodd YnTSKYekw 1x2x0,8mm?2 Ok 70 m
7. 1x2x0,8mm?2 podobny
HTKSHekw PH90 . Technokabel lub
przewod HTKSHekw PH90 4x2x0,8 mm2 0Ok 200 m
8. 4x2x0,8 mm?2 podobny
9 DDS 54/500 Naped drzwiowy 500N/500mm D+H Polska sp. z.0.0 1
10 138-NO-Profix2 Elektrozaczep / elektrozamek EffEff 1
1" Rurki i materiaty instalacyjne - Wg. potrzeb
2.11. Przyktadowa specyfikacja urzqdzen instalacji
videodomofonowej
SYSTEM DOMOFONOWY
Producent
L.P Symbol/kod Opis llosé
/Dostawca
1 Panel wejsciowy | ACO centrala CONP2 domofonowa MASTER ACO 1
2 Panel wejsciowy |ACO centrala CDNP5S-GR domofonowa SLAVE ACO 1
3 Rozdzielacz aktywny przelotowy CDNVRA2
Panel obiorczy . ACO
Panel obiorczy CDNINS-MP4 3
4. CDNINS-MP4
5. zasilacz aktywny Zasilacz aktywny CDNVZINSP ACO 3
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CDNVZINSP

6 przewody UTP 4p kat 5e Molex Ok 100 m
TECHNOKABEL
przewody OMYp 3x1,5 Ok 100 m
1. lub podobny
ACO Modut CDNVK GR kamery kolorowej do ACO
Modut CDNVK GR . 5
8. systemu CDNV z oéwietlaczem IR
ACO Ramka T02812-07 natynkowa duza CDN, ACO
Ramka T02812-07 5
9. stal kwas oodporna
10 Sumator CDNVS ACO Sumator CDNVS do systemu CDNV ACO 5
Podswietlany / ACO Podswietlany panel listy lokatorow z 2 ACO s
1. 786554 przyciskami 2NP
ACO rozgateznik CDNVRa4 aktywny, ACO
Rozgateinik przelotowy, 1
12. | CDNVRa4 aktywny
4 wyjsciowy
13 INSPIRO INS-MP 4” |  ACO monitor INSPIRO INS-MP 4” kolorowy ACO 3
DR-45-15 CDNV DIN . ACO
ACO Zasilacz DR-45-15 CDNV DIN 15-17V, 2,8A
15-17V, 2,8A / _ , 7
14. do CDNV i INSPIRO - video
786904
15 Rurki i materiaty instalacyjne - Wg. potrzeb
2.12. Przyktadowa specyfikacja urzqdzen instalacji obstugi klienta
System obstugi klienta
Producent
L.P Symbol/kod Opis llos¢
/Dostawca
Cze$¢ informatyczna
1 Program Fcnet2 fitnet 1
2 Czytnik zblizeniowy (recepcyjny) fitnet 1
3 Opaska plastikowa z transponderem fitnet 60
4 Karta zblizeniowa MIFARE fitnet 60
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Zestaw komputerowy: komputer stacjonarny
5 klasy B+, monitor 18,5-20”, klawiatura, mysz, fitnet
' zasilacz awaryjny UPS w zestawie
Posnet Thermal XL . .

. Drukarka fiskalna fitnet

6. Ej
Kontrola dostepu
Urzadzenia kontroli dostepu: czytniki (x6),
kontrolery, konwentery, adaptery, zasilacze .
. . . fitnet 1 kpl
1. wymagane do prawidtowego dziatania
czytnikéw
2 Punkt styku fitnet
3 Czytnik czasu pobytu fitnet
i Telefonika
YDY 3x1,5 Przewdéd YDY 3x1,5 Ok. 500 m
4. lub podobny
i Telefonika
UTP kat 5e Przewdd UTP kat 5e Ok. 600 m

5. lub podobny

2.13. Kable i przewody

Kable i przewody muszg by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa. Przewody nalezy
prowadzi¢ w plastikowych listwa instalacyjnych, w tynku oraz w peszlach — zgodnie z
dokumentacja projektowa.

2.14. Wymagania przy zmianie materiatow

Wykonawca robdt elektrycznych moze zaproponowa¢ materialy innej marki, zamienne
posiadajgce nie gorsze lub takie same charakterystyki. Taka propozycja wymaga
zatwierdzenia przez Inwestora i Projektanta instalacji objetych niniejszym oracowaniem.

2.15. Sktadowanie materiatow

Materiaty dostarczone na plac budowy nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach
zamknietych i suchych.
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3. Sprzet

3.1. Wymagania ogdlne

Sprzet i narzedzia wykorzystywane do wykonania robét muszag by¢ w petni sprawne, na
biezaco konserwowane i poddawane okresowym przegladom — zgodnie z zaleceniami
producenta. Ponadto muszg one spetiaé wymogi BHP i bezpieczenstwa pracy.
Zastosowany sprzet powinien posiada¢ dopuszczenia do uzytkowania. Niedopuszczalne jest
uzywanie sprzetu niespetniajgcego powyzszych wymogow, jak réwniez wykorzystywanie do
niezgodnie z przeznaczeniem.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej w terminie przewidzianym umowa. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakosé wykonywanych robdét, zaréwno w miejscu tych robédt, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materiatow.

3.2.  Przyrzqdy do badan i pomiaréw

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiarow muszg posiada¢ aktualne
Swiadectwa wzorcowania. Dane identyfikujgce przyrzad pomiarowy muszg byé
zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i pomiaréw.

3.3. Transport - wymagania ogdlne

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ i wszelkie koszty zwigzane z transportem
materiatow i urzadzen. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow
transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na jako$é wykonywanych robét. Srodki
transportowe uzywane na budowie do transportu materiatbw musza by¢ sprawne i posiadac
wazne badania techniczne. Wszystkie $rodki transportowe powinny spetniaé wymagania
wynikajace z obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Ponadto powinny one
zapewnia¢ dostarczenie na budowe materiatbw w warunkach gwarantujgcych ich przewoéz
bez uszkodzen, z zachowaniem warunkéw bezpieczenstwa pracy.

4. Wykonanie robot

4.1. Wymagania ogdlne

19



Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych prac oraz za ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowa, umowg i poleceniami Przedstawiciela Inwestora. Roboty
elektryczne winny by¢ realizowane zgodnie z przepisami i wymaganiami okreslonymi m.in.
przez zestaw norm i przepisOw budowlanych. Wykonawstwo instalacji powinno scisle
odpowiada¢ wymaganiom niniejszej specyfikacji, a ponadto uwzglednia¢ wymagania
okreslone w odnosnych normach, przepisach i warunkach wykonania i odbioru technicznego.
Catos¢ robdt powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:

- przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy,
- przepiséw dotyczacych ochrony przeciwpozarowej,

- przepiséw dotyczacych pracy przy urzadzeniach elektrycznych

4.2. Montaz kabli i przewodow

Instalacje przewodowa systemu:

- SSWIN wykonac¢ przewodami YTKSYekw. 3x2x0,5, UTP4p, OMY 2x1,5

- CCTV wykona¢ przewodem UTP4p kat. 5e.

- Instalacje okablowania strukturalnego LAN (teleinformatyczna) wykona¢ przewodem
U/UTP kat. 6

- DSR wykonac¢ przewodem TLgYp 2x1,5mm2, UTP4p kat. 5e, SIG58/1

- RTV wykona¢ przewodem Triset 113

- Instalacja przyzywowa toalet dla niepetnosprawnych wykona¢ przewodem UTP kat.5e
oraz OMY 2x1,5

- Instalacje dzwonka szkolnego wykonac¢ przewodem YDY 3x2,5 mm2

- Instalacje wideodomofonowg wykonac przewodem OMYp 3x1,5, UTP 4p kat 5e

- Instalacje oddymiania ODD wykona¢ przewodem HDGs 4x2,5 mm, YnTSKYekw
1x2x0,8mm2, HTKSHekw PH90 4x2x0,8 mm2

Kable i przewody elektryczne uktada¢ w sposob podany w dokumentacji projektowej.
Przewody powinny by¢é oznaczone zgodnie z PN-90/E-05023. Polagczenia miedzy
przewodami oraz miedzy przewodami i innym wyposazeniem powinny by¢é wykonane w taki
sposoéb, aby byt zapewniony bezpieczny i pewny styk. Wszystkie elementy wyposazenia
powinny by¢ zainstalowane tak, aby nie zostaly pogorszone parametry projektowe. Instalacja
elektryczna powinna by¢ wykonana tak, aby nie wystepowalo wzajemnie szkodliwe
oddzialywanie miedzy ta instalacjg a innymi instalacjami, takze nieelektrycznymi,
stanowigcymi wyposazenie obiektu.

4.3. Montaz urzqgdzen

Montaz urzadzen nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg i dostarczonymi DTR dla
poszczegdlnych elementéw systemu. Wszystkie. Mocowania i otwory w elementach
konstrukcji muszg by¢ koordynowane z Inspektorem Nadzoru robét budowlanych.
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4.4. Programowanie systemu

Oprogramowanie systeméw nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg  techniczna,
uwzgledniajgc parametry urzadzen oraz ich typ.

4.5. Ochrona przed porazeniem prqdem elektrycznym

Ochrona przeciwporazeniowa obstugi oraz urzadzen i instalacji elektrycznych powinna byc¢
realizowana w taki sposéb, aby w przypadku réznorodnych uszkodzen i instalacji oraz
btednych dziatan i zachowan ludzi, prowadzacych do porazenia elektrycznego, nastepowato:
- ograniczenie pradéw razeniowych przeptywajacych przez ciato cztowieka do wartosci nie
wiekszych, niz uznawane za bezpieczne w danych warunkach,

- ograniczenie czasOw przeptywu pradéw razeniowych przez szybkie wylaczenie
uszkodzonych urzadzen.

W zakresie ochrony przeciwporazeniowej nalezy zastosowaé¢ szybkie wytgczenie obwodow
zasilania centrali alarmowej i zasilacza sieciowego. Ochrone wykonaé¢ zgodnie z wymogami
sieci TN-S. Dla pozostatych urzadzen alarmowych, ze wzgledu na wysokos¢ wystepujacych

napie¢ (12V) dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nie przewiduje sie.
5. Kontrola jakosci robot
5.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Przedmiotem kontroli bedzie sprawdzanie wykonywania robét w zakresie ich zgodnosci z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i instrukcjami Kierownika Kontraktu /
Inspektora nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w
zakresie i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej STWIOR i zaakceptowang przez
Przedstawiciela Inwestora. Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci
wykonywanych robot.

5.2. Badania przed przystqpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt, Wykonawca powinien uzyska¢é od producentow
zaswiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materiatéw. Na zadanie Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, nalezy dokonac testowania sprzetu posiadajgcego mozliwos¢ nastawienia
mechanizmow regulacyjnych.

5.3. Badania po wykonaniu robét

W przypadku zadawalajacych wynikéw pomiaréw i badahn wykonanych przed i w czasie
wykonywania rob6t, na wniosek Wykonawcy, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze
wyrazi¢ zgode na niewykonywanie badan po wykonaniu robot.
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5.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inwestorowi kopie raportdw z wynikami badan jak
najszybciej, jak bedzie to mozliwe. Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inwestorowi na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru Ilub innych, przez niego
zaaprobowanych.

5.5. Badania prowadzone przez Inwestora

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inwestor uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatéw u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

5.6. Kontrola jakosci wykonania rurociggow

Kontrola jakosci wykonania rurociggéw powinna obejmowac:

- zgodnos¢ zastosowanych rurociggow i tacznikow z dokumentacjg techniczng, normami i
certyfikatami;

- poprawnos$¢ wykonania przejsé rurociggoéw przez stropy i $ciany;

- prawidtowos$¢ wykonania potgczen rurociagow;

5.7. Kontrola jakosci wykonania okablowania

Kontrola jakosci wykonania okablowania powinna obejmowac:

- zgodnos¢ zastosowanych wyrobéw i zainstalowanych urzadzen =z dokumentacjg
techniczng, normami i certyfikatami;

- poprawnos$¢ wykonania przejs¢ przewoddw przez stropy i $ciany;

- prawidtowos$¢ wykonania potaczen przewodow;

- pomiar opornosci kabli.

6. Obmiar robot

6.1. Ogolne zasady obmiaru robot

W trakcie realizacji inwestycji wykonawca powinien przeprowadza¢ obmiar czesciowy lub
koncowy robdt, ze szczegdélnym uwzglednieniem robo6t zanikajacych (roboty, ktorych
weryfikacja w zakresie ilosci i jakosci po zabudowaniu nie bedzie mozliwa) w celu
przekazania go zamawiajgcemu. Obmiaru robét dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacije
projektowa i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikle w czasie budowy, akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Jednostkami obmiaru sa;

- dla przewoddw, koryt, listew, rurek itp. — 1 mb

- urzadzen - 1szt, 1 kpl

- osprzetu i aparatow - 1 szt
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Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentacjg projektowg i STWIOR, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

6.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Zasady okreslania obmiaréw robo6t i materiatdw zgodnie z zasadami przyjetymi dla catego
zamowienia.

6.3. Urzqgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg
zaakceptowane przez Inwestora. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

6.4. C(zas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia bedg wykonane w spos6b zrozumiaty i jednoznaczny.

7. 0dbior Robot

7.1. 0Ogodlne zasady odbioru robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIOR i
wymaganiami Kierownika Kontraktu KZ / Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, jezeli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

7.2. Zasady odbioru konicowego robét

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
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ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce powiadomieniem na pismie lub w formie
elektronicznej (fax, e-mail) o tym fakcie Zamawiajacego.

Odbidr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.3.

W toku odbioru koncowego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robét uzupetniajgcych i robét poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych
robét poprawkowych lub robo6t uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru kohcowego.

7.3. Dokumenty do odbioru koricowego robot

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac:

- projektowg dokumentacje powykonawcza,

- protokoty odbioru robot zanikajacych — jesli takie sg wymagane,

- certyfikaty na urzadzenia i wyroby,

- protokot szkolenia personelu,

- dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych

Urzadzen.

W przypadku stwierdzenia usterek Przedstawiciel Inwestora ustali zakres robdt
poprawkowych, ktére Wykonawca zrealizuje na wiasny koszt w terminie uzgodnionym z
Przedstawicielem Inwestora.

8. Podstawa ptatnosci

8.1. 0gdlne wymagania dotyczqgce ptatnosci

Ogdlne zasady odbioru robét charakteryzujg punkty 7.1-7.3 STWIOR Warunki Ogdine.
Ptatnos¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowac zgodnie z postanowieniami
umowy, obmiarem robét, oceng jakosci uzytych materiatléw i jakosci wykonania robot, na
podstawie wynikéw pomiarow i badan.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajgcego.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w STWIORB i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robo6t beda obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

- wartos¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

- wartosc¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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8.2. (Cena wykonania robot

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dostarczenie materiatow, sprzetu i urzadzen oraz ich sktadowanie,

b) wykonanie robét zasadniczych, wykonczeniowych; montazu osprzetu;

¢) wykonanie montazu i rozruchu urzadzen,

d) wykonanie niezbednych przebié, przepustéw, wykucie bruzd i wnek oraz wykonanie
napraw i wyprawek tynkarskich,

e) montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robot,

f) uporzadkowanie placu budowy po robotach,

g) wykonanie badan i prob pomontazowych zgodnie z dokumentacjg techniczng
i kosztorysowg oraz innymi zaleceniami i warunkami okreslonymi przez Inwestora.

9. PRZEPISY ZWIAZANE I NORMY

9.1. Przepisy zwiqzane

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. W
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenow.

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie
ogolnych przepisbw bezpieczenstwa 1 higieny pracy. Przepisy budowy urzadzen
elektrycznych. PBUE wyd. 1997 r.

- Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano montazowych
i rozbiérkowych Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972 r.

- Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlano-Montazowych - cz. V
Instalacje elektryczne - wyd. COBR Elektromontaz.

- Poradniki techniczne, DTR producentéw aparatow, osprzetu i urzadzen

9.2. Normy

= Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2000 nr 106, poz. 1126 z
pozniejszymi zmianami)

= Ustawa o ochronie przeciwpozarowej z dnia 24 sierpnia 1991r. (Dz. U. Z 2002 nr 147, poz.
1229, z pozniejszymi zmianami).

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkdéw
technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2002 nr 75,
poz. 690) oraz nowelizacja z dnia 12 marca 2009r

= Rozporzadzenie ministra spraw wewnetrznych i administracji z dnia 7 czerwca 2010r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych terendéw Dz.
U. Nr 109 poz 719.

= Ustawa z dnia 22 sierpnia 1997 r. o ochronie oso6b i mienia (Dz.U. 1997 Nr 114 poz. 740)

=  PN-EN 50131-1:2009/1S2-2011. Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wtamania i
napadu - Cze$¢ 1: Wymagania systemowe
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= PN-EN 62676-4:2015-06. Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach --
Czesc¢ 4: Wytyczne stosowania (oryg.)

= PN-EN 50173-1:2011. Technika informatyczna -- Systemy okablowania strukturalnego --
Czes¢ 1: Wymagania ogdlne (oryg.)

Uwaga: Wszystkie roboty okreslone w STWIOR nalezy wykonywaé w oparciu o biezaco
obowigzujgce Normy i uregulowania.
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