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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét - ST 1.0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania szczegdtowe dotyczgce wykonania i odbioru
robdt przygotowawczych zwigzanych z inwestycjg: ..Przebudowa boiska pitkarskiego w
miejscowosci Katy Wroctawskie dz. nr6/3 , AM-21

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowia wymagania dotyczgce robdt zwigzanych z
rozbidrka elementow budowlanych i wykonczeniowych obiektu zwiazanych z modernizacja
boiska wraz z usunieciem gruzu i elementdéw rozbidrkowych, 1 obejmujg:

wydzielenie terenu z zabezpieczeniem przed dostepem osdb trzecich
wytyczenie obiektow w terenie

wykonanie zaplecza budowy

uzbrojenie zaplecza budowy

zakup 1 dostarczenie materiatdw

roboty pomiarowe

‘W zakres robdt pomiarowych, wchodzi:

- wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy 1 punktow wysokosciowych,

- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie ost),

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.

- wykonanie dokumentacji geodezyjnej powykonawczej

R R

'1.4. Okreslenia podstawowe

‘Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi Polskimi

‘Normami 1 definicjami podanymi w czesci pn. Wymagania Ogolne niniejszej specyfikacji.

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne™
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i skfadowania podano w SST
,» Wymagania ogolne™ pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do stabilizacji punktow nalezy stosowac bolce stalowe srednicy 5 mm i dhugosei od 0,04 do
0.05 m. ,.Swiadki” powinny mie¢ dlugos¢ okoto 0,50 m 1 przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprz¢t pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujgcy
sprzgt:

- tasmy

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyezki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

54.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 4.

54.2. Transport sprzetu i materialow
Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogoélne zasady wykonania robét
‘Ogblne zasady wykonania robét podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do
szezegdlowego wytyczenia robot.
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Specytikacja Techniczna VWykonania i Odbioru Robot ST 1.0

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢
usunicte na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawea stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie r6znig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe; i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w
takim przypadku obcigza Wykonawcg.

‘Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inzyniera.

‘Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do
obowigzkéw Wykonawey 1 powinny zostac¢ skalkulowane przy okresleniu ceny za zadanie

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw wysoko$ciowych

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy
jkanalizacji. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdtuz trasy j. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w
postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie
w sposob wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjne;j.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w
odlegtodci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 5
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy
‘wyznaczyé z doktadnoseig do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w
.dokumentacji projektowej.

‘Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt 2.2.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzeeznych

‘Wyznaczenie przekrojow poprzecznych zgodnie z dokumentacjg projektows oraz w
‘miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera.
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Do wyznaczania krawedzi nasypdw 1 wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki.
Odleglos¢ migdzy palikami nalezy dostosowacd do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegto$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow 1 wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
‘Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m (metr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

81 Ogolne zasady odbioru robot
/Ogolne zasady odbioru roboét podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

‘Odbiér robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicOw 1
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca

przedktada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSei
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w ST00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonania robét obejmuje:
1. sprawdzenie wyznaczenia punktow wysokosciowych,
2. uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
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. wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

4. wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

5. zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.

6. wykonanie dokumentacji geodezyjnej powykonawczej,

7. zabezpieczenie placu budowy

8. uzbrojenie placu budowy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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